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Nazwa i kod grup, klas i kategorii robét wg Wspdéln ___ego Stownika Zamoéwie i (CPV):

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1. CZESCOGOLNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s a wymagania dotycz ace
wykonania i odbioru wewn etrznych instalacji elektrycznych zwi  gzanych z
realizacj g dokumentaciji : Projekt Budowlany - INSTALACJA ELEKTRYCZNA POMIESZCZEN

REKTORATU ZASILANYCH NAPIECIEM 230/400V

w Kielcach przy ul. Zeromskiego 5

Zakres zastosowani@pecyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumenfazetargowej i stanowi jeden z dokumentéw korttmakych przy zleceniu i

realizacji rob6t zwgzanych. Nazwa i lokalizacja inwestycji zostata pralav tytule dokumentacii.
1.2. Zakres robot objetych Specyfikaci Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnwymagania ogoélne dotyseze realizacji rob6t instalacji elektrycznych a s
zgodne z zapisami ustawy z dn. 29.01.2004 r. Przavodwiéd publicznych oraz Rozpagdzenia Ministra Infrastruktury z dn.
02.09.2004 r. w sprawie szczegbtowego zakresumyfadlokumentacji projektowej, specyfikacji technigeh wykonania i odbioru

rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalrigtkowego.
1.3. Okreslenia podstawowe (tj. definicje pog¢ uzywanych w Specyfikacji Technicznej)

Dziennik budowy- opatrzony piecxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizgdy do notowania wydarae
zaistnialych w czasie wykonywania zadania budovdaneejestrowania dokonywanych robot, przekazywantikece: i zalecd,

oraz korespondencji technicznej pediy Zamawiaicym, Wykonawa i Projektantem.

Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do reprezentacji jwagvach
realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy wyceniony kompletny kosztoryggepy.

Kosztorys naktadczy opis rob6t w kolejngri technologicznej ich wykonania z podaniengdio

Ksiega obmiaru- akceptowany przez Zamawieggo zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgy do wpisywania przez
Wykonawe obmiaréw wykonanych rob6t w formie wyliazeszkicéw i ewentualnie dodatkowych a@nikéw. Wpisy w ksidze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Zamawigiego (dla rob6t dodatkowych i zamiennych).

Materiaty - wszelkie tworzywa i produkty, niezthhe do wykonywania rob6t zgodne z dokumentgupjektowo-kosztorysosy
zaakceptowane przez Zamawizgo.

Polecenie Zamawiagego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy prpezedstawiciela Zamawiggego w formie

pisemnej, dotyczce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw dokusagi projektowej.

Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczngldra autorem dokumentacji projektowej.
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1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robét.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz ich zgodfo z dokumentagj projektova, specyfikacy

techniczn i poleceniami Zamawiagego.
1.5. Szczegdtowe wymagania dotygee robot.

1.5.1 Przekazanie placu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach przetargowych przekanNykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjy dziennik budowy oraz co najmniej dwa egzemmanzelnej
dokumentaciji kontraktowe;.

1.5.2 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiapgo co najmniej dwa komplety dokumentacji budoejaninstalacji elektrycznej.
Dokumentacja ta zawiefebedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z razpdzeniem podanym w pkt. 1.3. Dokumentacj

powykonawcz Wykonawca spordlzi na wkasny koszt, chyli@ umowa hdzie stanowd inacze;j.

1.5.3 Zgodné¢ robot z dokumentagjprojektowvy i specyfikacy technicza.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja technicznazododatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przanadviajcego
stanowt beda cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione @mwow jednym z nich &da obowizujace dla Wykonawcy, tak jakby
byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie mowykorzystywa biedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu zobowazany jest powiadoniiZamawiagcego, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawekpi#ypadku rozbienosci
opis wymiaréw jest waniejszy od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie ayjwane roboty oraz dostarczone materiaty rplg#
zgodne z dokumentacprojektovy i specyfikacy technicza. Dane okrélone w dokumentacji projektowej i specyfikacji teatznej
powinny by uwazane za wielkéci docelowe, od ktorych dopuszczalne adchylenia w ramach oldlenego przedziatu. Cechy
materiatlow i elementow, obiektéw i budowli powinby¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a
rozrzuty ich cech nie powinny przekraézopuszczalnego przedziatu tolerancjizelieprzedziat tolerancji nie zostat okteny w
dokumentacji projektowej lub specyfikacji techniegnto naley przyja¢ tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego jodza
rob6t. W przypadku gdy materiaty lub roboty nig W petni zgodne z dokumentacprojektowa lub specyfikacj technicza i
wplynetlo to na niezadowalaga jakos¢ budowli lub obiektu, to takie materialy i robotyienzostan zaakceptowane przez

Zamawiajicego. W takiej sytuacji elementy rob6t powinny loyezwtocznie rozebrane i zaptone innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie materiatow i sjz

Wykonawca jest zobowzany zabezpiecZyuzywany przy realizacji zadania sptz materialy zgodnie z wytycznymi ¢tymi w
zaakceptowanym przez Zamawiieggo projekcie organizacji zaplecza i rob6t. Kasstvezpieczenia i dozorowania placu budowy

ponosi wykonawca na podstawie eanej umowy o ochronie mienia z Generalnym Wykonawc

1.5.5 Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca robot instalacyjnych ma obarek zna i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony

srodowiska naturalnego. Powinny zastmdigte odpowiednigrodki zabezpieczage przed:

- zanieczyszczeniami zbiornikéw i ciekdw wodnych gmt, paliwami, olejami, chemikaliami oraz innymi
szkodliwymi substancjami,

- przekroczeniem norm zanieczyszczpawietrza pytami i gazami,
- przekroczeniem norm hatasu,
* maliwo$cCia powstania pzaru.
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Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizamjirm okrélonych odpowiednimi przepisami ochrosyodowiska obeizaja
Wykonawe robo6t. Wody powierzchniowe i gruntowe nie mdgy¢ zanieczyszczone w czasie robét. Bazaegpriztransportu mee
zostg zlokalizowana na te-renie zaplecza budowy pod mideun pozytywnej opinii projektu organizacji zaptecprzez lokalne
stuzby ochronysérodowiska. Wykonawca nie powinien stoséwanej technologii rob6t i okreslona przez Zamawiagego pod

rygorem ich wstrzymania.

1.5.6 Ochrona przeciwpgarowa.

Wykonawca kdzie przestrzedaprzepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca dalzie odpowiedzialny za wszelkie straty

spowodowane p@rem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t afivaez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwatya sszkodliwe dla otoczenia, niesdty dopuszczone dozycia. Nie dopuszcza simateriatow
wywotujacych szkodliwe promieniowanie o e¢geniu wikszym od dopuszczalnego, o#lmmego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadoweryte do rob6t musgmie¢ aprobat techniczna wydanprzez uprawniom jednostk, jednoznacznie
stwierdzajca brak szkodliwego oddziatywania materiatu frmdowisko. Jeeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla
otoczenia wedlug warunkoéw szczegotowych kontraktuch wycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie dlasrodowiska, to

konsekwencje tego poniesie Zamawigj

1.5.8 Ochrona wtasioi publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na i nad powierzchnkiemi i za urzdzenia podziemne, oraz uzyska odseteieli tych
urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przeandwiapcego w ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie izabezpieczenie przed uszkodzemyeim instalacji i uradzen w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowizany jest przewidzierezerwe czasow w harmonogramie robdt na wszelkiego rodzaju robmtyakresie przel@nia
instalacji podziemnych i powiadothZamawiajcego oraz wigciciela uzbrojenia o zamiarze rozpeca rob6t. Wykonawcadulzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na powierzchni ziemi giizer podziemnych

wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zaajeigo.

1.5.9 Ograniczenia obgien osi pojazddéw.

Wykonawca dostosuje ¢sido ustawowych ogranicieobcizenia na 6 przy transporcie materialow i wypasaia na i z terenu
rob6t. Wykonawca dmizie odpowiadat za naprawvszelkich robét i materiatdw uszkodzonych w wynigtzewozu nadmiernie

obciagzonych pojazdéw i tadunkéw.

1.5.10 BezpiecZsstwo i higiena pracy.

Powotany przez Wykonawdierownik budowy, zgodnie z Rozpadzeniem Ministra infrastruktury z dn. 27.08.2002vrsprawie
szczegOtowego zakresu i formy planu bezpigsiea i ochrony zdrowia oraz szczeg6towego zakredaajow robét budowlanych,
stwarzagcych zagraenia bezpieczestwa i zdrowia ludzi oraz Rozpadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003nr
sprawie informacji dotyecej bezpiecagstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecstea i ochrony zdrowia, opracuje, przez
rozpoczciem budowy, ,plan bioz". Podczas realizacji robdykonawca powinien przestrzegaszystkich przepiséw dotyszych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegékum Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowtiaz nie spetiagych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca
zapewni i lgdzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitzi odpowiedna odziez dla ochronyzycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dlawapenia bezpieczsstwa publicznego. Uznajegsize wszelkie koszty zwrzane

z wypetnieniem wymagaokreilonych powyej nie podlegaj oddzielnej zaptacie asuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.
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1.5.11 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i udzenia aywane do robét od daty ich rozpecia
do daty wydania potwierdzenia zakazenia robét przez Zamawiapgo. Wykonawca dalzie utrzymywd roboty do czasu
ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinnc: lgrowadzone w taki sposob, aby obiekty i budowle loh elementy byly w
zadawalajcym stanie przez caty czas do momentu odbioru exstaego. B Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Zamaw@go powinien wznowiroboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu

tego polecenia.

1.5.12 Stosowanieesito prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralméejscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktére @ w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idulzie w pelni odpowiedzialny za ich przestrzegaiifgkonawca kdzie
przestrzegat praw patentowychddzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkisymaga odngnie ich wykorzystywania,
a o swoich dziataniach w sposéhgty bedzie informowat Zamawiagego.

1.5.13 Réwnowznosé norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane &onkretne normy lub przepisy, ktére spetnimap materialy, sprat i inne dostarczone
towary, oraz wykonane i zbadane robotgdd obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania
powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie pa@stanowiono inaczej. Mady¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy i
przepisy zapewniage zasadniczo réwny lub wgzy poziom wykonania, pod warunkiem wéziejszej ich akceptacji przez

Zamawiajicego.
2. MATERIALY

2.1 Zrodka uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wylstaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczonychradio6t Wykonawca
przedstawi szczego6towe informacje doty@z zrodta ich wytwarzania, zamawiania lub wykonywanigpowiednieswiadectwa

dopuszczenia do obrotu. W razigdania Zamawiajcego Wykonawca przestawi wyniki badboratoryjnych, prébki materiatow
do ich zatwierdzania przez Zamawi@ggo. Wykonawca zobowdany jest do dokumentowaniae materialy uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposéb ggly spetniaj wymagania specyfikacji technicznej i dokumentacpjektowej w czasie pagiu

robot.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostanwywiezione przez Wykonawcz terenu budowy, d0lz ztozone w miejscu
wskazanym przez Zamawagggo. J&i Zamawiapcy zezwoli na aycie tych materiatéw do innych rob6t,znilo tych dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt materiatow zostaniewartgciowany przez Zamawiagego. Kady rodzaj robot, w ktérym znajchj
sig nie dopuszczone, nie zbadane i nie zaakceptowanteriaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, dcask z ich nie

przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nad#yerido czasu ich wbudowania bylty zabezpieczoneedrz
zanieczyszczeniem, zachowaty swvggkasé i whasciwos¢ do robdt i byty dospne do kontroli przez Zamawigiego. Miejsca
czasowego sktadowania materiatowedlp zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamapgeym lub

poza terenem budowy w miejscach zorganizowanyocbzpitykonawe.
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2.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje #lisvo$¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatdbw womykvanych robotach,
Wykonawca powiadomi Zamawigiego 0 swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnieegrzzyciem materiatu albo w okresie
diuzszym, jgli bedzie to wymagane dla bad@rowadzonych przez Zamawjgaggo. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie

moze by p&zniej zmieniany bez zgody Zamavgaggo.
3. SPRZET

Wykonawca zobowgzany jest do zywania jedynie takiego spgmi, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu n&ojd
wykonywanych robo6t. Spet uzywany do robét musi lyzgodny z ofeet Wykonawcy, musi odpowiadgpod wzgkdem typow i
ilosci wskazaniom zawartych w projekcie organizacjigplzaakceptowanym przez Zamawaggo. W przypadku braku ustale
takich dokumentach smtz musi by uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawdego. Liczba i wydajni& sprztu bedzie
gwarantowd przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami sthmgmi w dokumentacji projektowej, warunkach koftra i
wskazaniach Zamawigjego w terminie przewidzianym umaw Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do
wykonywania rob6t ma kiyutrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotéwiodo pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochronysrodowiska, przepisami dotyszymi jego uytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarcyp@wiagcemu kopie
dokumentdéw potwierdzagych dopuszczenie sptn do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisanarisitowe aycie
sprztu jest maliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja jgktowa, pod warunkiem uzyskania akceptacji
Zamawiajicego. Jakikolwiek spet, maszyny i uradzenia oraz naezlzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zogtan

przez Zamawiajcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicghodkéw transportu, ktére nie wplynniekorzystnie na jaké
wykonywanych robot i whciwosci przewaonych materiatdow. Dobdgrodkéw transportowych Wykonawca przedstawia do
akceptacji Zamawiagego. Liczbasrodkéw transportu dmzie zapewnia prowadzenie robot zgodnie zasadami élrgymi w
dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawtapo w terminie przewidzianym umewPrzy ruchu po drogach publicznych
pojazdy leda spetni& wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego. Wykonawedzie na bigaco i na wlasny koszt usuéa
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazaamirogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z warunkami umowy oraz za jéka@astosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj projektovs, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektergamizaciji
rob6t oraz poleceniami Zamawiaggo. Wykonawca ponosi odpowiedziagld@a dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaici wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiaramirzednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub

przekazanymi na finie przez Zamawiagego.
5.2 Wspétpraca Zamawiajcego i Wykonawcy.

Zamawiajicy hedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawachazawiych z jakécia robot, ocea jakosci materiatéw i
postpem robot, a ponadto we wszystkich sprawachizaviych z interpretagjdokumentaciji projektowej i specyfikacji technicgne
oraz dotyczcych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu pradé/ykonawe. Jest on upowaiony rowniegz do kontroli
wszystkich robo6t i kontroli wszystkich materiatéwsdarczonych na budevub na niej produkowanych, wdzapc przygotowanie i
produkcg materiatow. Zamawiagy powiadomi Wykonawg o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiatoboty, ktére
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nie spetniai wymaga jakosciowych okrglonych w dokumentaciji projektowej i w specyfikatfichnicznej. Przy podejmowaniu
decyzji Zamawiajcy uwzgkdni wyniki bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach
materiatlow, déwiadczenia z przeszoi, wyniki badaé naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na rozwzam kwestk. Polecenia
Zamawiajicego powinny b§ wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymanzez Wykonawg

pod graha zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytodunosi Wykonawca.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1 Program zapewniania jakdci robot

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawégjo programu zapewnienia jdkp w
ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywawbdt, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaramelj
wykonywanie robot zgodnie z dokumentacja projektospecyfikacj techniczia oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez

Zamawiajicego. Program zapewnienia jdkbpowinien zawier&

- organizagj wykonywania robot,

* termin i sposéb prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowan@mtr— zasady BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i proygwanie praktyczne,

* wykaz os6b odpowiedzialnych za j&kao terminowa¢ wykonania poszczegélnych elementéw robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli

* sposob oraz forengromadzenia wynikow pomiaréw i kontroli oraz zapsmiaréw, a take wyciganych wnioskow i

zastosowanych korekt w procesie technologicznymop@nowany sposob i fomnprzekazywania tych informacii
Zamawiajcemu,

- wykaz maszyn i ugdzel stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokraz wyposzeniem w mechanizmy
sterowania i urgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich pi@ggvaniem i wykonaniem, aby agna¢ zatazona jakas¢ robét. Wykonawca jest
odpowiedzialny za petnkontrok oraz jaké¢ materiatbw. Zapewni on odpowiedni system kontwdticzapc personel, spez. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Zamaw®@j maze zazada® od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize
poziom ich wykonania jest zadowaley. Wykonawca musi przeprowadzipomiary i badania materiatbw oraz robét z
czgstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynmdakumentaciji technicznej i
specyfikacji rob6t. Minimalne wymagania co do zakrebada i ich czstotliwosci sa okreslone w normach i wytycznych. W
przypadku gdy nie zostaly one tam ckoee, Zamawiajcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, abgpewné wykonanie
zgodnie z umow Wykonawca dostarczy Zamawiegmu swiadectwa,ze wszystkie stosowane wydzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazna legalizacg lub $wiadectwo wzorcowania, zostaty prawidiowo wykaliweme i odpowiadaj wymaganiom norm
okreslajacych procedur bada. Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem lhadaateriatdbw ponosi

Wykonawca.
6.3 Pomiary.

Wszystkie badania i pomiary muszacbgrowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypaddy normy nie obejmuyj
jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznsjpsowé& mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury (np. whiun

producentéw urmzei) zaakceptowane przez Zamaw@ggo. Przed przygpieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca
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powiadomi Zamawiacego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub b&laRo wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca

przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Zamawigiego.
6.4 Raporty z pomiarow.

Wykonawca musi przekazywa amawiagcemu kopie raportu z wynikami pomiaréw jak najszghaie p&niej jednak ni terminie
okreslonym w programie zapewnienia jalod. Wyniki bada@ beda przekazywane Zamawigiemu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych wzorézepniego zaaprobowanych.

6.5 Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajcy maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére spetndajvymagania Ustawy z dnia 16.04.2004 r. w wyrobach
budowlanych, a w szczegékw te, ktdre posiadajw zakresie wymagapodstawowych:

* certyfikat CE lub na znak bezpieéstwa (dla wyrobéw krajowych) wskazgy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie stosownych norm zharmonizowdybheuropejskich aprobat technicznycidb
krajowa specyfikacy techniczrm uznam przez Komisj Europejsk za zgodna z wymaganiami podstawowymi,

+ deklaracg zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej dla wyrebdmapcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczastwa, umieszczonych w oktenym przez Komigj Europejska wykazie.

Na podstawie Rozpatzenia Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010,wW
sprawie zasad wydawania dopuszcaepiaboéw’(Dz. U. Nr85 poz.553) obecnie na wszystiprawy
dwietlenia awaryjnego wymagane jest ,Dopuszczenie CRBO

W przypadku stosowania wyrobéw budowlanych, dlaydb nie ustanowiono Polskiej Normy wyrobu albo alyu budowlanego,
ktérych wtasnéci uzytkowe, odnosze s¢ do wymagé podstawowych, rinia sie istotnie od whéciwosci okreslonych w Polskiej
Normie wyrobu, ohjtego mandatem udzielonym przez KE na opracowanien nsharmonizowanych lub wytycznych do
europejskich aprobat technicznych lub wyrobuetdgio wykazem ministra wdaiwego do spraw budownictwa, Wykonawca
powinien przedstawiich wazne (aktualne) Aprobaty Techniczne.

6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym obe@ujacym Zamawiaicego i Wykonawe w okresie od przekazania
Wykonawcy placu budowy do koa okresu gwarancyjnego. detone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumepbyvinny
by¢ oznaczone kolejnym numerem @&znika i opatrzone dati podpisem Kierownika Budowy i Zamawsgggo. Do Dziennika
Budowy naley wpisywa& w szczegdIngci:

- dat przekazania Wykonawcy placu budowy,
* dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dat przekazania przez Wykonagvplanu bioz,

* uzgodnienie przez Zamawigpgo programu zapewnienia jakoi harmonogramow robaét,
- termin rozpocgcia i zakdiczenia poszczeg6lnych elementow robdét,
- przebieg robot w formie istotnych informacji — uyvapolecenia Zamawiagego,

* daty i przyczyny przerw w robotach i wstrzymaroadt,

- zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zani@jch i ulegaicych zakryciu, cgciowych i kaaicowych odbioréw robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

* dane dotyczce czynnéci geodezyjnych,

* dane dotyczce sposobu realizacji zabezpieczenia robét,
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- dane dotycgce jakdci materiatéw, pobieranych probek oraz wyniki prazepadzonych bada

- inne informacje istotne dla przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinmy przedizone Zamawiajcemu do
ustosunkowania si Decyzje Zamawiafpego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpigug@aznaczeniem ich przgia
lub zagciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowliguje Zamawiajcego do ustosunkowaniaesiProjektant nie

jest jednak stronkontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

Rejestr obmiaréw stanowi dokument na rozliczenie faktycznego ¢gmskazdego elementu robo6t. Obmiary wykonywanych robét
przeprowadza siw jednostkach przgfych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejesbhmiarow.

Pozostate dokumenty budowpozwolenie na budoyy protokoty przekazania placu budowy, umowy cywiirewne z osobami

trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieniowe, protokoly odbioru robét, protokoly z rhra ustalé,
korespondencja na budowie. Dokumenty powinng prizechowywane na placu budowy w miejscu odpowiedabezpieczonym.
Zaginicie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jegtychmiastowe odtworzenie w sposéb przewidziaaypm.
Wszystkie dokumenty budowy powinnydygawsze dogpne dla Zamawiafego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robét okréda faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie kufnentaci projektows i specyfikacy technicza. Wyniki
obmiaru leda wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych tob¢dzie przeprowadzany z ¢stotliwoscia i w czasie

okreslonym w umowie.
7.2 Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowany w czasie obmiaru rob6t myska akceptag Zamawiajcego. Jeeli sprzt
wymaga badaatestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacyjne ludwiadectwa wzorcowania.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalé zawartych w specyfikacji technicznej, roboty pagig nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez

Zamawiajicego przy udziale Wykonawcy:

a) odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbidr czsciowy,

C) odbiér ostateczny,

d) odbiér pogwarancyjny.
8.2 Odbidr robdét zanikajacych.

Odbidr robot zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegrzakryciu. R:dzie on dokonany w czasie utizviajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez

hamowania ogolnego paegpu rob6t. Odbioru dokonuje Zamawiey.
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SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

ST -EL
CPV: 45310000-3
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST-Ela svymagania dotyezce wykonania i odbioru robét elektrycznych, ktéostan, zrealizowane w

ramach zadania Budowy
INSTALACJA ELEKTRYCZNA POMIESZCZEN
REKTORATU ZASILANYCH NAPIECIEM 230/400V

w Kielcach przy ul. Zeromskiego 5

Niniejsza Specyfikacja odnosi sie do zakresu ujetego w dokumentaciji:

Projekt budowlany— INSTALACJA ELEKTRYCZNA POMIESZCZEN
REKTORATU ZASILANYCH NAPIECIEM 230/400V

w Kielcach przy ul. Zeromskiego 5

1.2. Zakres stosowania ST-EL

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczgace wykonania i odbioru Robét, ktore zostang
zrealizowane w ramach zadania — INSTALACJA ELEKTRYCZNA POMIESZCZEN

REKTORATU ZASILANYCH NAPIECIEM 230/400V

w Kielcach przy ul. Zeromskiego 5

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizac  ji
Robét wymienionych w punkcie 1.1 :

« Instalacje elektryczne

e Opracowanie stanowigce podstawe do sporzadzenia niniejszej ST-EL, zawiera nastepujace grupy robét instalacji
elektrycznych:

« Demontaz opraw oswietleniowych

« Demontaz osprzetu

e Montaz zaprojektowanych wewnetrznych linii zasilajgcych,

e Montaz zaprojektowanej rozdzielni gtownej budynku RG

e Montaz zaprojektowanych tablic rozdzielczych pietrowych TB
*  Przebudowe tablicy wezta cieplnego RWC

e Montaz tablicy piwnicy TP

«  Przebudowe tablicy auli TA

*  Montaz tablicy poligrafii R-POL

e Montaz instalacji ogélnych gniazd wtynkowych 230VAC
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* Montaz instalacji gniazd wtynkowych 400VAC

 Montaz instalacji oswietlenia podstawowego

e Montaz instalacji oswietlenia awaryjnego

« Montaz instalacji oswietlenia ewakuacyjnego

« Podiaczenie wszystkich istniejacych nieremontowanych instalacji pod nowe lub przebudowywane tablice

1.3. Zakres robét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zawartych w projekcie budowlanym:

i obejmuje zasilanie i rozdziat energii elektrycznej oraz instalacje i urzadzenia wymieniane wg niniejszego opisu:

1 Demontaz opraw oswietleniowych (do wykorzystania po wymianie instalacji)
2 Demontaz osprzetu

3 Wewnetrzna linia zasilajgce od ztacza kablowo-pomiarowego do RG i od RG do tablic pietrowych
4  Tablica rozdzielcza gtéwna RG +TP3

5 Tablice rozdzielcze pietrowe TB i TP

6 Tablica rozdzielcza poligrafii R-POL

7 Przebudowe Tablicy rozdzielczej AULI TA

8 Przebudowe Tablicy rozdzielczej wezta cieplnego RWC

9 Instalacja gtéwnych potaczen wyréwnawczych

10 Instalacja o$wietlenia podstawowego

11 Instalacja o$wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego

12 Instalacja monitoringu opraw awaryjnych i ewakuacyjnych

13 Instalacja gniazd wtykowych 230V AC

14 Instalacja gniazd sitowych 400VAC

15 Instalacja przeciw-przepieciowa

16 Ochrona przeciwporazeniowa

WLZ z proj. Zt acza kablowo do RG

Z projektowanego wg odrebnego opracowania ztgcza kablowo-pomiarowego zasili¢ kablem 5xYKY150 do
projektowanej tablicy gidwnej budynku RG w budynku rektoratu . Kable zabezpieczyé w ztaczu bezpiecznikami 315A
zgodnie z warunkami zasilania Ztacze kablowo-pomiarowe wykona Rejonowy Zaktad Energetyczny zgodnie z umowe
przytaczeniowa.

Kabel przy wprowadzaniu do budynku chronié rurg DVR 110. Rure uszczelni¢ z obu stron przed dostaniem sie wody do
budynku.

Tablica gtéwna RG.

Tablice gtéwna w budynku nalezy wykona¢ jako szafowg ,metalowa np. typu XL3-800. o stopniu ochrony min. IP 55,
zamykane na zamek patentowy, montowac¢ w piwnicy zgodnie z rysunkiem.

Metalowe czesci obudowy podtaczyé do szyny ochronnej PE , ktérg nalezy uziemic¢ poprzez podtaczenie do uziomu
zlacza kablowo-pomiarowego. Tablice gtdwng wyposazy¢ w gtdwny roztgcznik pradu z cewkg wybijakowg oraz
przyciskiem sterowniczym umieszczonym przy wejsciu gidwnym w portierni oznaczonym jako GEOWNY POZAROWY
WYLACZNIK PRADU.

Do wytaczenia wytacznika gtdwnego w rozdzielnicy RG — za pomocg przycisku gtéwnego wytacznika pozarowego

pradu, zaprojektowano kabel ognioodporny 90 min. n.p. HDGs 2 x 1,5 mm?Z.
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Tablice rozdzielcze pi etrowe

Tablice rozdzielcze wykonac jako rozdzielnice modutowe wnekowe i natynkowe IP40 np. typu XL3-160 i RWN. Tablice
pietrowe nalezy zamontowac¢ na korytarzach w miejscach pokazanych na rysunkach .Drzwi rozdzielnic wyposazy¢ w
zamki patentowe. Dane techniczne tablic wraz z wyposazeniem podano na rysunkach . Rozdzielnice montowa¢ tak aby

gorna krawedz rozdzielnicy byla na wysokosci 1,75m.

Wewnetrzne linie zasilaj ace od TG do tablic pi etrowych.

Wewnetrzne linie zasilajgce do tablic na parterze i piwnicy nalezy wykona¢ przewodami i kablami pieciozytowymi typu
YDYZz0750V lub YKYZo 0,6/1kV.

Przekroje kabli oraz wielko$ci zabezpieczeh podano na rysunkach.

WLZ w piwnicy w uktadzie poziomym wykona¢ na korytkach siatkowych a na pozostatych kondygnacjach w ukiladzie
pionowym wykonaé pod tynkiem. Przejsciach przez stropy i $ciany wykonaé tak aby nie naruszy¢ konstrukcji budynku .
Przy przejsciach przez stropy kable chroni¢ rurami ostonowymi PCV.

Instalacja pot gczen wyréwnawczych.

W pomieszczeniu wezta cieplnego w piwnicy nalezy wykona¢ gtéwne potaczenia wyréwnawcze. Szyne gtéwnych
potaczen wyréwnawczych podtaczy¢ do uziomu otokowego poprzez ztgcza kontrolne sSrubowe montowane w piwnicy .
Z gtéwna szyng wyréwnawczymi potgczong z uziemieniem otokowym bednarkg ocynkowang 25x4 nalezy potaczy¢
wszystkie metalowe czesci instalacji i metalowe czesci instalacji nie bedace pod napieciem w stanie normalnej pracy
urzadzen przewodem LgY25 izolacja z6to-zielona( woda ,gaz, wentylacja, kominy stalowe, ekrany kabli ). Do gtéwnej
szyny wyréwnawczej podiaczy¢ zaciski PE rozdzielnicyRG. Koryta kablowe potaczyé z zaciskiem PE Tablicy

rozdzielczej przewodem LgY4.

Instalacja o swietlenia podstawowego

Oswietlenie klatek schodowych zasili¢ z tablic pietrowych piwnicy. Oswietlenie klatek schodowych zapalane z kazdej
kondygnacji przy wejsciu na klatke schodowa. Kazda klatke schodowg podzieli¢ na dwa obwody parter-piwnica oraz
parter-3 pietro Stosowac osprzet p/t IP20 i oprawy $Swietlbwkowe [IP20. Instalacje wykonaé¢ pod tynkiem przewodami
YDYpzo 2x1,5, 3x1,5,4x1,5i 5x1,5 o izolacji 750V.

Instalacje oswietleniowg wykona¢ pod tynkiem uktadajac przewody pod katem prostym. Instalacje wykonac przewodami
typu YDYpzo 2x1,5 ,3x1,5 4x1,5 oraz 5x1,5 o izolacji 750V. Plan instalacji pokazano na rysunkach. W instalacji
zewnetrznej itazienkach oraz pomieszczeniach technicznych stosowaé¢ osprzet i oprawy hermetyczne. Obwody
zabezpieczy¢ wytacznikami nadmiarowymi S 301B10 Na klatkach schodowych sterowanie oswietleniem za pomoca
przekaznikoéw bistabilnych PB301 a na korytarzach szeregowych przekaznikéw bistabilnych EP580 lub podobnych
sterowanych przyciskami z kilku miejsc. Dodatkowo wykonaé sterowanie oswietleniem wszystkich korytarzy z portierni z

sygnalizacjq stanu pracy oswietlenia korytarzy. Instalacja powinna umozliwia¢ zalaczenie 25%,75% i 100% oswietlenia.
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W pozostatych pomieszczeniach zapalanie o$wietlenia konwencjonalne za pomoca wytacznikéw i przetacznikow .
Oprawy montowaé na tynku. W tazienkach wezle cieplnym oraz niektérych pom. w piwnicy oprawy IP65 montowac na

stropie a instalacje wykonaé pod tynkiem. Stosowac¢ osprzet hermetyczny p/t IP44 .

Przewody prowadzi¢ réwnolegle i prostopadle do podtogi tak aby omina¢ istniejacq instalacje stabopradows i siec
dedykowang utozong na tynku w listwach elektroinstalacyjnych w ciggach poziomych i pionowych a jedynie zblizenie z

instalacja stabopradowg moze nastapi¢ przy skrzyzowaniu przewodéow.

Instalacja o swietlenia awaryjnego i kierunkowego

Oprawy na ciggach komunikacyjnych i przed wejsciami i wyjsciami z klatek oznaczone na planach instalacji AW
wyposazone w inwertery z wkasnymi akumulatorami do pracy 1h. Do opraw awaryjnych dwufunkcyjnych doprowadzic¢
dodatkowa zyte do kontroli napiecia. Oprawy awaryjne powinny sie zapalaé bezzwlocznie po zaniku napiecia w sieci.
Oprawy os$wietlenia ewakuacyjnego wyposazy¢ w odpowiednie piktogramy pokazujgce kierunki ewakuacji i oznaczajace
wyjscia ewakuacyjne . Natezenie oswietlenia na ciggach komunikacyjnych powinno wynosi¢ co najmniej 1Lx .Oprawy
awaryjne powinny posiadac¢ odpowiednie atesty CN-BOP-PIB dopuszczajace do ich stosowania. Oprawy awaryjne
podtaczy¢ do monitoringu magistrala poprzez rozdzielacze przewodem YTKSYekw1x2x1 a potem do centralki systemu

monitorowania zlokalizowanej w portierni.

Instalacja og6Inych gniazd wtykowych 230V AC

Instalacje gniazd wtykowych wykonaé pod tynkiem przewodami YDYpzo 3x2,5 o izolacji 750V. Gniazda montowa¢ w
pomieszczeniach na wysokosci 0,8 m od podtogi ,modutowe podwaojne z bolcem ochronnym pod tynkiem. W pom.
technicznych pojedyncze z bolcem hermetyczne IP44 p/t montowaé na wysokosci 1,2m . W fazienkach gniazda
montowaé powyzej istniejacej glazury hermetyczne z bolcem 1P44. Przewody prowadzi¢ réwnolegle i prostopadle do
podtogi tak aby oming¢ istniejaca instalacje staboprgdows i siec dedykowang utozong na tynku w listwach
elektroinstalacyjnych w ciggach poziomych i pionowych a jedynie zblizenie z instalacjg stabopragdowa moze nastgpic¢

przy skrzyzowaniu przewodow.

Obwody zabezpieczy¢ wytgcznikami nadmiarowymi S301B16A oraz wyt. réznicowo-prgdowym delta I=30mA

Instalacja ogélnych gniazd wtykowych 400V AC

Instalacje gniazd wtykowych wykonaé pod tynkiem i na korytach siatkowych przewodami YDYpzo 5x2,5 o izolacji
750V.. Gniazda 16A /IP44 z wytgcznikami montowaé na wysokosci 1,2m od podtogi na tynku. Przewody prowadzi¢
réwnolegle i prostopadle do podtogi tak aby oming¢ instalacje stabopradowa w ciggach poziomych i pionowych a jedynie

zblizenie z instalacja stabopradowa moze nastapi¢ przy skrzyzowaniu przewoddw.

Obwody zabezpieczy¢ wytgcznikami nadmiarowymi S303B oraz wyt. roznicowo-prgdowym delta I=30mA
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Ochrona przeciw-przepi eciowa

Dodatkowsg ochrone przed skutkami wytadowan atmosferycznych oraz przed skutkami przepie¢ wywotanych
czynnosciami tgczeniowymi stanowi¢ bedg odgromniki typu B — 1 stopien + C 2 stopien zainstalowane w rozdzielnicy
gtéwnej RG i oraz ochronniki typu C 2 stopien zainstalowane w tablicach rozdzielczych pietrowych. Punkt PE
ochronnikéw przepie¢ potaczy¢ z instalacjg uziemienia przewodem LgY25 w tablicy RG izolacja z6lto-zielona dla

ochronnikéw B i C i LgY 16 dla ochronnikéw C w pozostatych tablicach .

Ochrona przeciwpora zeniowa .

Jako ochrone od porazen przez dotyk posredni zastosowac system _samoczynnego, szybkiego wyt aczenia zasilania
w uktadzie sieciowym TN - S, zgodnie z normg PN-HD 60364-4-41.

Ochronie podlegaja wszystkie rozdzielnie i tablice rozdzielcze oraz obwody z nich zasilane. Indywidualne
zabezpieczenie obwoddw odbiorczych gniazdowych wylacznikami instalacyjnymi nadpradowymi oraz jako ochrona
uzupetniajgca wytacznikami ochronnymi réznicowo-pragdowymi o czutosci 30mA zapewnig ochrone przed dotykiem
posrednim.

Przewody ochronne ,PE” nalezy doprowadzi¢ do wszystkich opraw o$wietleniowych i gniazd wtykowych oraz odbiornikéw
sitowych ( pompy, wentylatory i inne).

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST 0 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce Robdt

1. Ogodlne wymagania dotyczace Robét podano w ST — 0 ,Wymagania ogélne” .
2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa i
ST-EL.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatdw

Wedtug ST 0 poz. 2.1+2.4 wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN przewidujg
posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne
materialy powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inwestora. Przewody kabelkowe powinny miec
izolacje 750V a kable n.n. 1kV.

2.2. Deklaracja zgodno_$ci

Wyroby i materiaty elektryczne, wymienione w zarzadzeniu dyrektora Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji z 28 marca
1997 r. (MP nr 22 z 1997 r. poz. 216), powinny posiada¢ aktualny certyfikat na znak bezpieczenstwa.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST -0 ,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace Transportu podano w ST — 0 ,Wymagania ogolne”. Materialy moga by¢ przewozone
dowolnymi $rodkami transportu. Urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu
elementéw, konstrukcji itp. niezbednych do wykonania rob6t. Przewozone $rodkami transportu elementy powinny byé
zabezpieczone przed ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych wymaganiami producenta.

18



pesyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
ST 0 — Cgsé ogdlna

ST EL - Instalacje elektryczne - CPV 4531000-3

Zaleca sie dostarczanie materiatow do stanowisk montazowych bezposrednio przed ich montazem w celu unikniecia
dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robot

1. Ogoélne wymagania dotyczace wykonania Rob6t podanow ST -0 ,Wymagania ogoéine”.
2. Instalacje elektryczne nalezy wykonywa¢ z uwaga na inne instalacje stabopradowe i siec gniazd dedykowanych
istniejace w budynku .

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robét podano w ST — 0 ,Wymagania ogéine”.

Kontrola jakosci robét obejmuje sprawdzenie w trakcie realizacji : odpowiedniego przygotowania pracownikéw
wykonawcy (Swiadectwa, dopuszczenia, przeszkolenia); wlasciwej dokumentacji projektowej z klauzulg ,do realizacji” ;
zgodnosci materiatéw ze specyfikacjg projektowg i ich stanu technicznego; prawidtowo$¢é montazu; prawidtowego
prowadzenia pomiaréw i testow.

6.1 Trasy kablowe

Po wykonaniu instalacji nalezy jg sprawdzi¢ wg PN-IEC 60364-6-61 2000 ,Sprawdzenie odbiorcze”.

1 nalezy sprawdzi¢ czy nie pozostawiono ostrych krawedzi koryt kablowych przy zejsciach kabli

2 nalezy sprawdzi¢ czy izolacja kabli posiada widoczne uszkodzenia powloki zewnetrznej

3 nalezy sprawdzi¢ tuki kabli sg odpowiednie i nie majg zagie¢

4 sprawdzenie Kkabli i osprzetu kablowego polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm
przedmiotowych lub dokumentéw wedtug ktérych zostaly wykonane, na podstawie atestéw, protokotéw odbioru albo
innych dokumentéw.

5 sprawdzenie ciggtosci zyt (roboczych i powrotnych) oraz zgodnosci faz nalezy wykonaé¢ przy uzyciu przyrzadéw o
napieciu nie przekraczajacym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uznaé za dodatni, jezeli poszczegélne zyly nie majg
przerw oraz jesli poszczegolne fazy na obu koncach linii sg oznaczone identycznie.

6  pomiar oporu izolacji przewodéw nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza 0 napieciu nie mniejszym niz 0,5 kV,
dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik pomiaru nalezy uzna¢ za
dodatni, jezeli opor izolacji wynosi co najmniej 0,5Mom

7  pomiar oporu izolacji kabli nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o napieciu 2,5 kV, dokonujgc odczytu po
czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik pomiaru nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli opor izolaciji
Wynosi co najmniej:

- 0,75 dopuszczalnej wartosci oporu izolacji kabli wykonanych wg PN-77/E-90270, PN-76/E90300 i ZN-
70/MPM-13-K1099.

WYTYCZNE REALIZACJI ROBOT ELEKTRYCZNYCH

e Calos¢ nalezy wykonac¢ zgodnie z obowigzujacymi normami i przepisami oraz zgodnie z ,Warunkami wykonania i
odbioru robét budowlano- montazowych. - instalacje elektryczne .”

e Po wykonaniu instalacji dokona¢ pomiaru :
- rezystanciji izolacji,

- impedancji petli zwarcia
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- badania wytacznikéw réznicowo —pradowych

- skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej
-rezystancji uziemien i ciagtosci przewoddw ochronnych
-natezenia oswietlenia ogélnego

-natezenie o$wietlenia na drogach ewakuacyjnych

Wyniki zaprotokotowa ¢ i w formie pisemnej dostarczy € inwestorowi

9.

Wykonawca w uzgodnieniu z inwestorem moze wybra¢ urzadzenia innych niz podanych w projekcie producentéw
pod warunkiem zachowania takich samych jak w projekcie parametréw technicznych .

Inwestor zadecyduje o stopniu zuzycia opraw pochodzacych z demontazu i zadecyduje o zakupie ilosci opraw
potrzebnych do montazu zgodnie z opracowanym przez siebie harmonogramem etapowania pra¢ remontowych.

OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Rob6t podano w ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru Robét podano w ST — 0 ,Wymagania ogoélne”.

PRZEPISY ZWIAZANE

W zakresie robot elektrycznych objetych projektem nalezy stosowaé wymagania zawarte w nastepujacych normach:

PN-HD 60364-4-41 ,Ochrona przeciwporazeniowa’

PN-IEC 60364-4-43 ,Ochrona przed prgdem przetezeniowym?”;

PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napiecia.

PN-IEC 60364-4-443 ,Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi”;

PN-HD 60364-5-54 ,Uziemienia przewody ochronne i przewody potaczeh ochronnych”;
PN-IEC 60364-5-523 , Obcigzalno$¢ dtugotrwata przewodow”

PN-EN 1838 ,Oswietlenie awaryjne”

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

9. PN-EN-12464-1 ,Swiatlo i os$wietlenie miejsc pracy’cz.1 Miejsca pracy we wnetrzach

10. PN-EN 62305-1 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdine

11. N-SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe”

12. Rozporzadzenie Ministra spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010 r. , W

wh P

ONoGaA

sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow i terenéw” (Dz. U. Nr 109 poz.719 z dnia

22.06.2010),
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