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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczgace wykonania i odbioru robét elektrycznych, ktére zostang
zrealizowape w ra[nach zadania — DOSTOSOWANIE BUDYNKU HOTELU ,ASYSTENT” DO AKTUALNYCH
PRZEPISOW P.POZ. opracowany dla UNIWERSYTETU JANA KOCHANOWSKIEGO w Kielc ach

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét, ktére zostang
zrealizoque w ram_ach zadania zadania —- DOSTOSOWANIE BUDYNKU HOTELU ,ASYSTENT” DO AKTUALNYCH
PRZEPISOW P.POZ. opracowany dla UNIWERSYTETU JANA KOCHANOWSKIEGO w Kielc ach

, W zakresie wykonania i odbioru robét polegajacych na rozbudowie istniejacej instalacji elektrycznej wewnetrznejw w
HOTELU ,ASYSTENT"
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t
wymienionych w punkcie 1.1 ,:

» Instalacje elektryczne wewnetrzne,

Opracowanie stanowigce podstawe do sporzadzenia niniejszej ST, zawiera nastepujace grupy robot instalacii
elektrycznych:

e Montaz zaprojektowanej rozdzielni pozarowej TP.poz.

e Montaz linii sterowniczych z istn. centralki SAP.

e Montaz pod tynkiem instalacji zasilania sterowania wentylatorami pozarowymi

* Montaz instalacji elektrycznej zasilania i sterowania wytwarzaniem nadcisnienia w szybach windowych i na klatce
schodowej w celu zapobieganiu zadymienia szybéw windowych i klatki schodowej

* Montaz instalacji elektrycznej zasilania i sterowania wytwarzaniem nadcisnienia w korytarzach zapobiegajacych
rozprzestrzenianiu sie dymu

e Montaz centralki z sitownikiem do otwierania okna i drzwi nawiewu powietrza dla wentylatoréw pozarowych .

1.3. Zakres robo6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zawartych w projekcie budowlano-
wykonawczym:

DOSTOSOWANIE BUDYNKU HOTELU ,ASYSTENT” DO AKTUALNYCH PRZEPISOW P.POZ. opracowany dla
UNIWERSYTETU JANA KOCHANOWSKIEGO w Kielcach

i obejmuje zasilanie i rozdziat energii elektrycznej oraz instalacje i urzadzenia wymieniane wg niniejszego opisu:
1 Montaz wewnetrznych linii zasilajgcych od ztgcza pomiarowego do rozdzielnicy Ppoz..
2 Instalacje sterownicze
3 Instalacja zasilania wentylacjg pozarowa,

Tablica TPpo z

Tablica rozdzielcza wykona¢ jako rozdzielnice modutowe skrzynkowe nascienne. Tablice zamontowa¢ w wiatrotapie
obok istn. RG w miejscach pokazanych na rysunkach. Dane techniczne tablicy wraz z wyposazeniem podano na
rysunku .

Instalacja sterownicza.

Do zatgczania ukladu wentylatoréw utozy¢ przewdd YDYzo 3x1,5 z istniejacej Centralki SAP do tablicy Ppoz..
Do sterowania sitownikami w piwnicy utozyé przewdéd HDGs3x1,5 od tablicy TPpoz. Do centralki sterowania
sitownikami. Instalacje wykona¢ pod tynkiem.
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Instalacja elektryczna zasilania i sterowania oddym  ianiem klatek schodowych i szybéw windowych

W piwnicy nalezy zabudowaé okno nawiewne zgodnie z projektem zawartym w czesci budowlanej niniejszego
projektu. Zasili¢ sitownik okna i drzwi zgodnie ze schematem blokowym lub D.T.R. zastosowanego sitownika z
centralki sterowania oknem zamontowanym w piwnicy i drzwi (nawiew powietrza) w poblizu otwieranego okna oraz
wentylatoréw pozarowych do wytworzenia nadcisnienia w klatce schodowej i szybach wind . Wyzwalanie otwarcia okna
nastepuje w po wykryciu dymu przez instalacje odymiania klatki schodowej lub po wykryciu przez centrale sygnalizacji
pozaru alarmu lI°lub po zat aczeniu przyciskéw alarmowych oddymiania. Zasilanie wntylatoréw pozarowych wykonaé z
rozdzielnicy TP.POZ. zasilanej z przed giéwnego wytacznika pradu. Instalacje wykonaé pod tynkiem przewodami
HDGs o wytrzymatosci 90min.

Instalacja elektryczna zasilania i sterowania wytw  arzaniem nadci $nienia w korytarzach zapobiegaj acych
rozprzestrzenianiu si e dymu

Na kazdym pietrze zgodnie z projektem wentylacji zabudowane bedg wentylatory do wytworzenia nadcisnienia w
korytarzach zapobiegajacych rozprzestrzenianiu sie dymu.. Wentylatory uruchomia sie po otrzymaniu sygnatu z istn.
centralki sygnalizacji pozaru po stwierdzeniu przez nig alarmu lI°Instalacje wykona ¢ pod tynkiem przewodami HDGs o
odpornosci 90min. Zasilanie wntylatoréw pozarowych wykonaé z rozdzielnicy TP.POZ.

zasilanej z przed gtéwnego wytacznika pradu

Ochrona przeciwpora zeniowa .

Jako ochrone od porazen przez dotyk posredni zastosowaé system _samoczynnego, szybkiego wyt aczenia
zasilania w ukiadzie sieciowym TN - S, zgodnie z normg PN-IEC 60364-4-41.

Ochronie podlegajg wszystkie rozdzielnie i tablice rozdzielcze oraz obwody z nich zasilane. Indywidualne
zabezpieczenie obwodéw odbiorczych wytgcznikami nadpragdowymi zapewnig ochrone przed dotykiem posrednim.

Przewody ochronne ,PE” nalezy doprowadzi¢ do wszystkich odbiornikéw ( pompy, wentylatory).

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST 0 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce Robdt

1. Ogodlne wymagania dotyczace Robét podano w ST — 0 ,Wymagania ogélne” .

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét oraz za ich zgodno$é z Dokumentacjg Projektowsg i
ST.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatéw

Wedtug ST 0/1 poz. 2.1+2.4 i 2.6 wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktérych normy PN i BN
przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki
dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inwestora. Przewody kabelkowe
powinny mie¢ izolacje 750V.

2.2. Deklaracja zgodno_$ci

Wyroby i materialy elektryczne, wymienione w zarzgdzeniu dyrektora Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji z 28
marca 1997 r. (MP nr 22 z 1997 r. poz. 216), powinny posiada¢ aktualny certyfikat na znak bezpieczenstwa.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST — 0/1 ,Wymagania ogolne”.
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4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace Transportu podano w ST — 0 ,Wymagania ogélne”. Materiaty moga by¢ przewozone
dowolnymi $rodkami transportu. Urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu
elementéw, konstrukgciji itp. niezbednych do wykonania robét. Przewozone $rodkami transportu elementy powinny by¢
zabezpieczone przed ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych wymaganiami producenta.
Zaleca sie dostarczanie materialdw do stanowisk montazowych bezposrednio przed ich montazem w celu unikniecia
dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robot

1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robét podanow ST — 0 ,Wymagania ogdine”.
2. Instalacje elektryczne nalezy wykonywac¢ po zakonczeniu wszystkich innych prac instalacyjnych w budynku .

WYTYCZNE REALIZACJI ROBOT ELEKTRYCZNYCH

e Calosc¢ nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi normami i przepisami oraz zgodnie z ,Warunkami wykonania i
odbioru robét budowlano- montazowych. Czes$¢ V - instalacje elektryczne .”

* Po wykonaniu instalacji dokona¢ pomiaru pradu uptywu, pomiaru petli zwarciowych, wymusi¢ za wytacznikami
réznicowo-pragdowymi prad zadziatania i wyniki zaprotokétowac .

e Wykonawca w uzgodnieniu z inwestorem moze wybraé urzadzenia innych niz podanych w projekcie producentéw
pod warunkiem zachowania takich samych jak w projekcie parametréw technicznych .

e Wszystkie przewidziane do demontazu nalezy odtaczy¢ w miejscu ich zasilania ( w rozdzielniach i tablicach
rozdzielczych) i zabezpieczy¢ instalacje przed niepozadanym wigczeniem pod napiecie. .

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jako$ci Rob6t podano w ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

Kontrola jakosci robét obejmuje sprawdzenie w trakcie realizacji : odpowiedniego przygotowania pracownikéw
wykonawcy ($wiadectwa, dopuszczenia, przeszkolenia); wtasciwej dokumentacji projektowej z klauzulg ,do realizacji” ;
zgodnos$ci materiatdw ze specyfikacjg projektowg i ich stanu technicznego; prawidtowo$¢ montazu; prawidtowego
prowadzenia pomiaréw i testow.

6.1 Trasy kablowe

Po wykonaniu instalacji nalezy jg sprawdzi¢ wg PN-IEC 60364-6-61 2000 ,Sprawdzenie odbiorcze”.

1 nalezy sprawdzi¢ czy nie pozostawiono ostrych krawedzi koryt kablowych przy zejsciach kabli

2 nalezy sprawdzi¢ czy izolacja kabli posiada widoczne uszkodzenia powloki zewnetrznej

3 nalezy sprawdzi¢ tuki kabli sg odpowiednie i nie majg zagie¢

4  sprawdzenie kabli i osprzetu kablowego polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm

przedmiotowych lub dokumentéw wedtug ktérych zostaly wykonane, na podstawie atestow, protokotéw odbioru
albo innych dokumentow.

5 sprawdzenie ciagtosci zyt (roboczych i powrotnych) oraz zgodnosci faz nalezy wykona¢ przy uzyciu przyrzadow o
napieciu nie przekraczajacym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli poszczegdlne zyly nie
majg przerw oraz jesli poszczegodlne fazy na obu koncach linii sg oznaczone identycznie.

6  pomiar oporu izolacji nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz 0,5 kV, dokonujgc
odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik pomiaru nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli
opor izolacji wynosi co najmniej:

- 0,75 dopuszczalnej wartosci oporu izolacji kabli wykonanych wg PN-77/E-90270, PN-76/E90300 i ZN-
5
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70/MPM-13-K1099.

WYTYCZNE REALIZACJI ROBOT ELEKTRYCZNYCH

9.

Catos¢ nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami oraz zgodnie z ,Warunkami wykonania i
odbioru robét budowlano- montazowych. - instalacje elektryczne .”

Po wykonaniu instalacji dokona¢ pomiaru opornosci izolacji i skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej a wyniki
zaprotokétowac .

Wykonawca w uzgodnieniu z inwestorem moze wybra¢ urzadzenia innych niz podanych w projekcie producentow
pod warunkiem zachowania takich samych jak w projekcie parametréw technicznych .

OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Rob6t podano w ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

ODBIOR ROBOT

Ogblne wymagania dotyczace odbioru Robét podano w ST — 0 ,Wymagania ogoélne”.

PRZEPISY ZWIAZANE

W zakresie robot elektrycznych objetych projektem nalezy stosowaé wymagania zawarte w nastepujacych normach:

1.
2.
3.

ONo O~

PN-IEC 60364-4-41 ,Ochrona przeciwporazeniowa’

PN-IEC 60364-4-43 ,Ochrona przed prgdem przetezeniowym?”;

PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napiecia.

PN-IEC 60364-4-443 ,Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi”;
PN-93/E-08390/11 , Systemy automatycznej sygnalizacji pozaru”

PN-IEC 60364-5-54 ,Uziemienia i przewody ochronne”;

PN-IEC 60364-5-523 , Obcigzalno$¢ dtugotrwata przewodow”

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.
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