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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjvgymagania dotyce wykonania i odbioru

robot instalacji wentylacji nawiewnej do korytarizgzybow windowych

1.2 Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentaegetargowej i stanowi jeden z
dokumentéw kontraktowych przy zlecaniu i realizaofp6t zwhzanych - nazwa i lokalizacja

podana w tytule dokumentacji.

1.3 Zakres robét objych Specyfikacj Techniczia
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuyymagania dotycgce realizacji robot

wentylacji nawiewnej do korytarzy i szybow windosty

* N1 — zapewnia nawiew do Kkorytarzy za pomogentylatorbw zamontowanych w
scianie zewntrznej korytarza. Zatzanie wentylatora na sygnat z centralkignowej.
Nawiew do szybéw windowych za pompowentylatorow osiowych zatzanych na
sygnat z centralki p@rowej . Uzupetnianie powietrza przez okno otwieragm
samym sygnatem. Nadcienie w klatce schodowej wytwarzane jest przeztyator
kanatowy zaiczany sygnalem z centralki jmrowej. . Uzupetnianie powietrza przez

okno otwierane tym samym sygnatem.

1.4. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za fgkich wykonania raz ich zgode®z
dokumentagj projektowa, specyfikacj techniczi i poleceniami Zamawiagego. Pozostate ogdlne

warunki dotyczce robo6t podano w egci ogolnej specyfikacii.

2. MATERIALY

2. Ogolne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskania i skiadowania podan@zsci
0golnej specyfikacji technicznej.

2.2. Materialy:

- Kratki wentylacyjne nawiewne

-Kratki wentylacyjne wywiewne

Dla obstugi poszczegoélnych uktadéw wentylacyjnpechewiduje s zastosowanie:

- wentylatoréw kanatowych



- wentylatoréw osiowych.

3. SPRZET

Do wykonania robot instalacji wentylacji Wykonawmabot powinien wykaza sii mazliwoscia
korzystania co najmniej z paisizego sprau:
- do rob6t montzowych zestawem specjalistycznych nr@iz i elektronarzdzi z

uwzgkdnieniem najnowszych rozg#an technicznych.

4. TRANSPORT

Ogdllne wymagania dotygeze transportu zostaly przedstawione wsck ogolnej specyfikacji
technicznej.

Dobdér transportu technologicznego nl@rzeprowadzi w uzgodnieniu z Zamawiggym.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady wykonywania robot podano ggagolnej specyfikacji technicznej.

5.2. Instalacja wentylaciji i klimatyzacji

- Calds¢ robot wykoné zgodnie z ,Warunkami Technicznymi Wykonania i Quibi Robot
Budowlano-Montaowych cz. Il Instalacje sanitarne i przemystowazor obowizujacymi
normami i przepisami

- Przewody i ksztaltki prostakne wykon& zgodnie z BN-88/8865-04 o pgkzeniach
kotnierzowych z blachy ocynkowane.

- Przed przysipieniem do bada i uruchomieniem urglzer nalezy dokona& przeghdu
zamontowanych ugzlzeh co do zgodnéxi z dokumentagj

- W czasie probnego ruchu gdzen nalezy wykona regulacje i pomiary uszizen.

- Po zakaczeniu ruchu prébnego nale wykona sprawozdanie z pomiaréw i regulacji z
naniesieniem rzeczywistych wydafod urzadzen. Zamawiagcy dokonuje weryfikacji
sprawozdania

- Zmiany wprowadzone do rozg#an projektowych s mozliwe po uzyskaniu jednoznacznej
akceptacji projektanta i Zamawaagpgo, jedynie w przypadku zaproponowania razef
mniej kosztownych, ale co najmniej réwneinych konstrukcyjnie, funkcjonalnie i
technicznie. Propozycji takiej winna towarzy§zyompletna informacja: rysunki, obliczenia,
specyfikacje, kalkulacja cenowa, proponowana teldgi® budowy — niezfina do oceny

przez Biuro Projektéw i Inwestora.



NORMY:

PN-B-76001:1996 Wentylacja mechaniczna. Przewody ntylecyjne.  Szczelng.
Wymagania i badania.

PN-78/B-10440 Wentylacja mechaniczna. ddizenia wentylacyjne. Wymagania i badania przy

odbiorze.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jaikd robot.
6.2.Zasady kontroli jalkkgi robot.

6.3.Badania i pomiary

6.4 Raporty z bada

6.5 Badania prowadzone przez Zamawi&go
6.6 Certyfikaty i deklaracje

6.7 Dokumenty budowy

Zgodnie ze specyfikagjogdlm i specyfily robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robot
7.2 Uradzenia i sprg pomiarowy
Zgodnie ze specyfikagjogdlm i specyfikacy robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano wécizogolnej specyfikacji technicznej.

Odbiorowi midzyoperacyjnemu podlegapastpujace elementy robot:

- odcinki kanatow dla ktérych wymagana jest probazehwici, w zakresie podanym w
dokumentacji projektowej i uzgodnionej z Zamawigm

- konstrukcji wsporczej, otworow i bruzd,

- przy odbiorze urgdzer i elementdw od producenta: edkiny zewwrtrzne, wymiary,
kompletnaé¢, sztywndé konstrukciji, dziatanie mechanizméw, wzrokowo shoa& polczen

- odbiér izolacji akustycznej i termoizolacji

- odbiér techniczny urdzen wentylacyjnych nagpi po zakaéczeniu montau |
przeprowadzeniu prob. Ma on na celu stwierdzerdg,wwzdzenia i instalacja nadapie do

eksploatacji i ogsigaja zakladane parametry.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lkedzie uwzgédniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktade¢ s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w

dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej



