SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-7
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Z ZAKRESU
INSTALACJI

ELEKTRYCZNYCH StABOPR ADOWYCH

dla inwestycji polegapcej na remoncie i przebudowie budynku ,Hotel Asysteta” na

Dom Studenta Uniwersytetu Jana Kochanowskiego w Kieach
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1. DANE OGOLNE ZAMIERZENIA INWESTYCYJNEGO
A) INWESTOR

Uniwersytet Jana Kochanowskiego w Kielcach
ul. Zeromskiego 5, 25-369 Kielce

NIP: 657-02-34-850 Regon: 000001407

B) JEDNOSTKA PROJEKTOWA
InwestprojekiSwictokrzyski

ul. Targowa 18, Kielce

Telefon:41 344 23 16

C) LOKALIZACJA

Kielce ul.Slaska 11

D) STADIUM OPRACOWANIA

PROJEKT WYKONAWCZY

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

e Umowa z Inwestorem

* Uzgodnienia programowe z Inwestorem



» Uzgodniona i zaakceptowana koncepcja architektoriez padziernika 2015r.

* Obowigzujace normy, normatywy i warunki techniczne

3. CEL | ZADANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Opracowanie zawiera podstawowe wymagania w zakregikonywania i odbioru robét
instalacyjnych przewidzianych do realizacji proggktbudowlanym i wykonawczym.

Ma ono na celu uniiwienie wszystkim uczestnikom budowlanego procdéswestycyjnego
prawidtowe technicznie i na wymaganym poziomie wydkoie przewidzianych do realizacji robot.
Opracowanie zawiera ta& zasady wykonywania odbiorow rob6t zanikgch, odbioréw fragmentow
realizowanego obiektu, odbioréw ¢dizyoperacyjnych, a wreszcie odbioréw nkowych
wykonywanych bezpwednio przed przekazaniem obiektu Inwestorowi.

4. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Przetargowa Dokumentacja Projektowa powinna zawieaatpujace elementy skiadowe:
* PROJEKT WYKONAWCZY INSTALACJE ELEKTRYCZNE SLtABOPRDOWE

Nazwa inwestycji:
REMONT | PRZEBUDOWA BUDYNKU ,HOTEL ASYSTENTA” NA DM STUDENTA
UNIWERSYTETU JANA KOCHANOWSKIEGO W KIELCACH
Lokalizacja:
Kielce ul.Slaska 11
Inwestor:
Uniwersytet Jana Kochanowskiego w Kielcach
ul. Zeromskiego 5, 25-369 Kielce
» Specyfikacg techniczia wykonania i odbioru robo6t z zakresu instalacji kedgcznych

stabopadowych,

* Przedmiary robét (jeli w umowie realizacyjnej zawartej pogdizy Inwestorem a
Wykonawa przyjeto wynagrodzenie ryczattowe przetargowa dokumeatpgpjektowa mize
nie obejmowa przedmiaréw robot),

» Informacg dotyczca bezpieczastwa i ochrony zdrowia (BiOZ) stanoawh cze$¢ sktadove
projektu budowlanego dla przedmiotowego zadaniastycyjnego,

» Specyfikac} Istotnych Warunkéw Zamowienia (SIWZ) opracowgmzez Inwestora,

* Projekt umowy realizacyjnej,

* Pozwolenie na budow

5. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJ A PROJEKTOW A | SPECYFIKACJA
TECHNICZN A

* Przetargowa Dokumentacja Projektowa, Specyfikaejehiiczne oraz dodatkowe dokumenty

przekazane Wykonawcy przez Nadzér Inwestorski stan@zes¢ umowy (kontraktu), a
Wymagania wyszczegoélnione aiiy w jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy, tak

jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.



 Wykonawca nie mze wykorzystywda bledoéw lub brakéw w przetargowej Dokumentacji
Projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmigsbwiadomé Inwestora lub Nadzor
Inwestorski, ktéry w porozumieniu z autorem opraani® dokona odpowiednich zmian lub
poprawek. W przypadku rozlieosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytow ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczorsgenaty kda zgodne z przetargaw
Dokumentacj Projektove i Specyfikacy Technicza.

» Dane okrélone w przetargowej Dokumentacji Projektowej i weSyfikacji Technicznej éda
uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalneosichylenia w ramach oldlenego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementbwdowli musz by¢ jednorodne i
wykazywa bliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

* W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z przetargavidokumentacj
Projektowy lub Specyfikaci Techniczi i wplynie to na niezadowakga jakos¢ elementu
budowili, to takie materiatydala niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

6. Zakres stosowania Specyfikaciji Technicznej

Specyfikacje Techniczne stanawizs¢ Dokumentéw Przetargowych i najeje stosowé w zlecaniu
i wykonywaniu Robét opisanych.
7. Okreslenia podstawowe

Uzyte w opracowaniu, wymienione papj okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

Nadzor inwestorski — osoba wyznaczona przez Zamawéepo, upowzniona do nadzoru nad
realizacjy rob6t i do wysgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umdwaytraktu.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umdwytraktu.

Rejestr obmiaréw — akceptowany przez Nadzor Inwestorski rejestoaumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonanych robo6t w formie wyligzeszkicow i
ewentualnie dodatkowych aaknikbw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajotwierdzeniu przez
Nadzor Inwestorski.

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeeguie przez Zamawigjego,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich hadarob zwhzanych z ocepjakasci materiatdw oraz
robot.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robot, zgodne z Dokument&rpjektowvy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przedz8alnwestorski.

Polecenie Nadzoru Inwestorskiego- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przedzda
Inwestorski, w formie pisemnej, dotyrz sposobu realizacji rob6t lub innych spraw azanych z

prowadzeniem budowy.



Polecenie Inwestora— wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeges$tora, w formie
pisemnej, dotycgce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw azanych z prowadzeniem budowy.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczrddza autorem dokumentacji projektowe;.
Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

Slepy kosztorys— wykaz robét z podaniem ich éld (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z oba&ujacymi przepisami, stanowgy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarteokolicznagci zachodzcych w toku
wykonywania robot.

Budynek — nalery przez to rozumig taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwmany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pomggrzegrod budowlanych oraz posiada fundamentyh.dac
Tymczasowy obiekt budowlany— naley przez to rozumi& obiekt budowlany przeznaczony do
czasowego iytkowania w okresie krétszym od jego trwadb technicznej, przewidziany do
przeniesienia w inne miejsce lub rozbidrki, azeakbiekt budowlany niepggzony trwale z gruntem,
jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzegaulicznej i wystawowe, przykrycia namiotowe i
powtoki pneumatyczne, wdzenia rozrywkowe, barakowozy, obiekty kontenerowe.

Roboty budowlane - natg przez to rozumie budove, a take prace polegage na przebudowie,
montau, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

Budowa - nalezy przez to rozumie wykonywanie obiektu budowlanego w oflienym miejscu, a
takze odbudow, rozbudow, nadbudow obiektu budowlanego.

Rekonstrukcja — czyli odbudowa, odtworzenie zniszczonego obiektu

Przebudowa— jako praca dokonywana w istrieym obiekcie budowlanym, prowaga wyhcznie
do zmian w ramach dotychczasowego uktadu funkcjega, zostata zaliczona do kategorii robot
budowlanych.

Rozbudowa, nadbudaeva — powtgkszenie istniejcego obiektu, przede wszystkim jego kubatury przez
dobudowanie nowych struktur konstrukcyjnych, wigzeniowych i instalacyjnych.

Remont - naley przez to rozumie wykonywanie w istnieicym obiekcie budowlanym robdt
budowlanych polegagych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stéuyeh bieacej
konserwaciji, przy czym dopuszcza stosowanie wyrobéw budowlanych innyctt nizyto w stanie
pierwotnym.

Renowacja, restauracja, rewaloryzacja, rehabilitacd, sanacja, rewalidacja — okrélenia
stosowane w przypadku dziatmajacych na celu konserwacje obiektoéw, gmaiors czesto z pracami
odtworzeniowych ich fragmentow.

Termomodernizacja— przedsiwziecie budowlane zakladgje popraw parametrow energetycznych

obiektow.



Urzadzenia budowlane- naley przez to rozumie urzadzenia techniczne zwdane z obiektem
budowlanym, zapewnigge maliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczenierk, ja
przylacza i uradzenia instalacyjne, w tym sface oczyszczaniu lub gromadzeritiekow, a take
przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i placespudtniki.

Teren budowy - nalery przez to rozumieprzestrze, w ktérej prowadzoneagoboty budowlane wraz

Z przestrzenizajmowan przez uradzenia zaplecza budowy.

Prawo do dysponowania nieruchaioi@ na cele budowlane — najeprzez to rozumietytut prawny
wynikajacy z prawa wiasnii, uwzytkowania wieczystego, zay@u, ograniczonego prawa rzeczowego
albo stosunku zobowzaniowego, przewidagego uprawnienia do wykonywania robo6t budowlanych.
Pozwolenie na budow — naley przez to rozumie decyzg administracyjn zezwalagca na
rozpoczcie i prowadzenie budowy lub wykonywanie rob6t butimych innych ni budowa obiektu
budowlanego.

Dokumentacja budowy — naley przez to rozumie pozwolenie na budoyvwraz z zajczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokohb@mtéw czsciowych i kaacowych, w miag
potrzeby, rysunki i opisy skace realizacji obiektu, operaty geodezyjne iakls¢ obmiaréw, a w
przypadku realizacji obiektéw metpdhontau — take dziennik montau.

Dokumentacja powykonawcza— naley przez to rozumie dokumentag budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét orapdezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Aprobata techniczna— nalery przez to rozumiepozytywry ocere techniczm wyrobu, stwierdzajca
jego przydatn& do stosowania w budownictwie.

Wyrob budowlany — naley przez to rozumiewyrob w rozumieniu przepiséw o ocenie zgognp
wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zairstalnia lub zastosowania w sposob trwaly w
obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jakodlypojedynczy lub jako zestaw wyrobdéw do
stosowania we wzajemnym pokeniu stanovgicym integrala cata¢ uzytkowa.

Obszar oddziatywania obiektu— naley przez to rozumie teren wyznaczony otoczeniu obiektu
budowlanego na podstawie przepiséw ¢bdych, wprowadzapych zwihzane z tym obiektem
ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

Optata — nalery przez to rozumie kwotg naleznosci wnoszom przez zobowjzanego za okione
ustavy obowhzkowe kontrole dokonywane przez wdavy organ.

Odpowiednia (bliska) zgodnéé¢ — zgodnéé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat oldleny z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych.

Podtoze — grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchrnido gkbokaici przemarzania.

Zadanie budowlane— cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoaga odebmg catas¢ konstrukcyjn
lub technologicza, zdolrm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkegghniczno-
uzytkowych. Zadanie mae polega na wykonywaniu rob6t zwkanych z budow modernizag,

utrzymaniem oraz ochrarbudowli lub jej elementu.



Instalacja elektryczna (w obiekcie budowlanym)— zespo6t wspétpracagych ze sobp elementéw
elektrycznych o skoordynowanych parametrach teehyich, przeznaczonych dla okienych celéw.
Ztacze instalacji elektrycznej— punkt, z ktérego energia elektryczna jest dogtara do instalacji
elektrycznej.

Przewdd neutralny (zerowy) symbol N- przewdd peaiczony bezpgrednio z punktem neutralnym
ukfadu sieciowego i magy stury¢ do przesytania energii elektrycznej.

Napiecie znamionowe (instalacji)— napg¢cie, na ktore instalacja elektryczna lub jegézzostata
zaprojektowana (zbudowana).

Napiecie dotykowe — napecie pojawiagce s migdzy czsciami jednoczénie dosgpnymi w
przypadku uszkodzenia izolaciji.

Napigcie dotykowe, spodziewane- najwy:sze napicie dotykowe przewidywane w instalacji
elektrycznej w przypadku uszkodzenia izolacji, gebrtas¢ impedancii jest pomijalna.

Napiecie dotykowe bezpieczne (symbol UL)- najwysza dopuszczalna wafto napkcia
dotykowego, ktore me sk diugotrwale utrzymywaw okreslonych warunkach otoczenia.

Czes¢ czynna — przewod lub ogé przewodzca instalacji elektrycznej maga znaléc¢ sig pod
napiciem w warunkach normalnej pracy instalacji elgdtnej wraz z przewodem neutralnym N
lecz z wyhczeniem przewodu ochronno-neutralnego PEN.

Czes¢ przewodzca dosepna — cz$¢ przewodzca instalacji elektrycznej, ktéra by dotknita i
ktéra w warunkach normalnej pracy instalacji ni@jdnje s¢ lecz mae sk znalex¢ pod napiciem w
wyniku uszkodzenia.

Czes¢ przewodzca obca— czs¢ przewodzca nie lgdaca czscia instalacji elektrycznej, ktéra me
znalez¢ sig pod okrélonym potencjatem, zazwyczaj pod potencjatem ziemi.

Porazenie pradem elektrycznym — skutki patofizjologiczne wywotane przeptywem agu
elektrycznego przez ciato cztowieka lub zwigia.

Dotyk bezpasredni — dotkngcie przez cztowieka lub zwiegzzzsci czynnych.

Dotyk posredni — dotkngcie przez cziowieka lub zwiegzczsci przewodzcych dostpnych, ktore
znalazly st pod napgciem w wyniku uszkodzenia izolacji.

Prad razeniowy — piad przeptywagcy przez ciato cztowieka lub zwieraa, ktory mae spowodowéa
skutki patofizjologiczne.

Prad uptywowy (instalacji elektrycznej) - prad przeptywagcy z obwodu elektrycznego do ziemi lub
do innych czsci przewodzcych obcych w warunkach nromalnych.

Prad réznicowy, prad resztkowy - algebraiczna suma waéto chwilowych padu ptyracego przez
wszystkie czsci czynne w okrdonym punkcie instalacji elektrycznej.

Zasieg reki — przestrzé (obszar) zawarta rulzy dowolnym punktem powierzchni stanowiska, na
ktorym czlowiek zwykle stoi lub siporusza a powierzchyiktdra moze dos¢égnac reka w dowolnym

kierunku bez gycia srodkédw pomocniczych.



Obudowa; ostona— element zapewnigy ochror przed niektérymi wpltywami otoczenia i przed
dotykiem bezpé&rednim z dowolnej strony.

Przegroda, ogralzenie — element zapewniey ochror przed dotykiem bezgeednim ze wszystkich
ogolnie dosipnych stron.

Bariera, przeszkoda — element chroacy przed niezamierzonym dotykiem beg@uinim
spowodowanym dziataniem rozéiyym.

Ziemia - przewodzaca masa ziemi, ktorej w kdym punkcie przyjmuje si umownie potencjat
réwny zeru.

Uziom — przedmiot lub zespoét przedmiotow umieszczonycruncie (ziemi) tworacy elektryczne
potaczenie przewodow z tym gruntem (ziejni

Caltkowita rezystancja uziemienia— rezystancja mdzy gtdbwnym zaciskiem uziemigym a ziemi.
Uziom niezaleny — uziom umieszczony w takich odleggtach od siebieze maksymalny pd
mogacy przeptywa w jednym uziomie nie wpltywa w sposob zngmzna zmiar potencjatu w innych
uziomach.

Przewdd ochronny (symbol PE)- przewdd lulzyta przewodu (wymagany przez okliene srodki
ochrony przeciwpotgeniowej) przeznaczony do elektrycznegoappénia nagpujacych czsci:

e dostpnej przewodzcej,

* obcej przewodxej,

» gtdwnej szyny (zacisku uziemigjego),

s uziomu,

* uziemionego punktu neutralnegebdta zasilania lub punktu neutralnego sztucznego.
Przewdd ochronno-neutralny; przewdéd PEN- uziemiony przewddz{ta przewodu) spetniagy
jednoczénie funkcg przewodu ochronnego i przewodu neutralnego.

Przewod uziemiapcy — przewod ochronnyézacy gtowm szyre (zacisk) uziemiajca z uziomem.
Gtéwna szyna (zacisk) uziemigjca — szyna (zacisk) przeznaczona do pezenia do uziomu
przewoddéw ochronnych, w tym przewodéw qualen wyréwnawczych oraz przewoddéw uziernie
roboczych, j&li one wystpuja.

Potaczenia wyrownawcze— elektryczne patzenie cgsci przewodzcych dosgpnych lub/ i czsci
przewodzcych obcych w celu uzyskania wyréwnania potencjatéw

Przewdd wyrownawczy— przewod ochronny zapewrsiay wyrownanie potencjatow.

Obwod (instalacji elektrycznej) — zespét elementéw instalacji elektrycznej wspmdlnasilanych i
chronionych przed przegteniami wspllnym zabezpieczeniem.

Obwod rozdzielczy: wewrtrzna linia zasilajaca — w.l.z. (obiektu budowlanego) — obwadd
elektryczny zasilacy tablig rozdzielcz (rozdzielnie)

Obwod odbiorczy: obwdd kaicowy (obiektu budowlanego)— obwod do ktéregoasprzylaczone

bezpgarednio odbiorniki energii elektrycznej lub gniaaggczkowe.



Prad obliczeniowy (obwodu)— prad przewidywany w obwodzie elektrycznym podczas radney
pracy.

Obciazalnos¢ pradowa dtugotrwata (przewodu)— maksymalna war§é pradu, ktory mae ptymé
diugotrwale w okréonych warunkach bez przekroczenia dopuszczalngyeeatury przewodu.

Prad zwarciowy (przy zwarciu metalicznym) —agrprzetzeniowy powstaty w wyniku patzenia ze
soly — poprzez impedangp pomijalnej wartéci — przewodow, ktére w normalnych warunkach pracy
instalacji elektrycznej majrézne potencjaty.

Oprzewodowanie/okablowanie — przewod, przewody Ilub przewody szynowe i element
zapewniajce ich zamocowanie i ochr@przed uszkodzeniami mechanicznymi.

Urzadzenia elektryczne — wszystkie wiizenia i elementy instalacji elektrycznej przezioaer do
takich celow jak wytwarzanie, przeksztalcanie, pyt@nie, rodzaj lub wykorzystanie energii
elektrycznej, & to np. maszyny, transformatory, aparaty, pragyz pomiarowe, urglzenia
zabezpieczafe, oprzewodowanie, odbiorniki.

Odbiornik energii elektrycznej — uradzenie przeznaczone do przetwarzania energii gbdtiej w
inng forme energii, np. wwiatto, ciepto, energimechanicza.

Rozdzielnice i sterownice; aparatura rozdzielcza sterownicza — urzdzenia, przeznaczone do
wilaczenia w obwody elektryczne, spelaig jedm lub wiecej z nastpujacych funkcji;
zabezpieczenie, sterowanie, gadanie, 4czenie.

Urzadzenie przendne (przemieszczalne) — uradzenie, ktére podczas zytkowania jest
przemieszczane lub me by z tatwdicia przylaczone do innegdrodia zasilania w innym miejscu
uzytkowania.

Urzadzenie reczne — uradzenie przenme przeznaczone do trzymania wce podczas jego
uzytkowania, przy czym silnik (jeeli jest) stanowi integrainczgs¢ tego urzdzenia.

Urzadzenie stacjonarne— urzdzenie nieruchome lub bez uchwytéw agj tak mag, ze nie mae
by¢ tatwo przemieszczane.

Urzadzenie state— urzadzenie przytwierdzone do podew okrglonym miejscu lub przymocowane
w inny sposaob.

Prad obliczeniowy (obwodu)- przy okrdlaniu wartdci pradu obliczeniowego naky bra pod
uwag: wspotczynnik jednoczeska. Przy zmieniajcych sé warunkach, jako pd obliczeniowy
przyjmuje s¢ prad ciagly powodujcy takie same skutki cieplne i doprowadzgj elementy instalacji
elektrycznej do takiej samej temperatury, jakdoptymacy w tych zmieniajcych sé warunkach. Rid
ten oznacza sisymbolem IB.

Obcigzalnosé pradowa dtugotrwata (przewodu)— prad ten oznacza ssymbolem |z.

Oprawa oswietleniowa — urzdzenie staace do rozdzialu, filtracji i przeksztalcania stremia
swietlnego, wysylanego przezrédio $wiatta zawierajce wszystkie niezigine detale do
przymocowania i patzenia z instalagjelektryczma.

a) Obowizujace w Polsce regulacje prawne



» Ustawy, rozporzdzenia:
o] ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlan&gjednolity: Dz. U. z 2006 r., Nr 156, poz.
1118 z péniejszymi zmianami),
o] ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o planowaniu ogpgdarowaniu przestrzennym (Dz. U. z
2003 r., Nr 80, poz. 717 z pdiejszymi zmianami),
o] rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwcaO20r. w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiartstea i ochrony zdrowia (Dz. U. z
2003 r., Nr 120, poz. 1126),
o] rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020r. w sprawie rodzajow
obiektow budowlanych, do zytkowania ktorych mena przysipi¢ po przeprowadzeniu przez
wiasciwy organ obowjzkowej kontroli (Dz. U. z 2003 r., Nr 120, poz. B)2
o] rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. w sprawie wzoru i sposobu
prowadzenia ewidencji rozpoczynanych i oddawanyahugtkowania obiektéw budowlanych (Dz.
U. z 2003 r., Nr 120, poz. 1130),
o] rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie warunkow i trybu
postpowania dotycacego rozbidrek oraz zmiany sposobiytbowania obiektu budowlanego (Dz. U.
z 2003 r., Nr 120, poz. 1131),

o] rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie ksizki obiektu
budowlanego(Dz. U. z 2003 r., Nr 120, poz. 1134),
o] rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie bezpiecastwa i

higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanfzh U. z 2003 r., Nr 47, poz. 401),

o] rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni®Q2 r. w sprawie warunkow

technicznych jakim powinny odpowiaglaudynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r., Nr, pgz. 690

z p&niejszymi zmianami),

o] ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zalwtkopiece nad zabytkami (Dz. U. z 2003 r.,
Nr 162, poz. 1568 z géaiejszymi zmianami),

o] rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych z dnia 03 listopada 1992 r. w sprawie ogiro

przeciwporaeniowej, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Ibk.z 1992 r., Nr 92, poz. 460 z

pé&zniejszymi zmianami),

o] ustawa z dnia 19.04.1997 r. Prawo Energetyczree (D Nr 54, poz. 348 z paiejszymi
Zmianami),
o] rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 19.12.1994 r. w

sprawie aprobat i kryteriéw technicznych dotymzh wyrobéw budowlanych (Dz. U. z 1995 r., Nr
10, poz. 48, Dz. U. 2 1995 r., Nr 136, poz. 672),
o] rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 r. w sprawie dziennika

budowy, montau i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. @@ nr 198 poz. 2042),



o] rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@801 r. w sprawie rodzajow
obiektéw budowlanych, przy ktoérych realizacji jesymagane ustanowienie inspektora nadzoru
inwestorskiego (Dz. U. 2001 nr 138 poz. 1554),
o] ustawa z dnia 12 wrgeia 2002 r. o normalizacji (Dz. U. z 2002 r., Nr91goz. 1386 z
pézniejszymi zmianami),
o] ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrgogowiska (DZ. U. z 2001 r., Nr 62, poz.
627 z péniejszymi zmianami),
o] ustawa z dnia 27 lutego 2003 r. o zmianie ustawgchronie przeciwp@arowej (Dz. U. z
2003, Nr 52 poz. 452),

» standardy, normy, normatywy i zasady sztuki budoejla

8. Prowadzenie robot

Roboty podstawowe, towarzyge i tymczasowe wynikage z zakresu Dokumentacji Projektowej
wykonawczeyj:

* Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za ich zgodidoz
przetargowy Dokumentacj Projektowa, Specyfikacg Technicza oraz pisemnymi
poleceniami Nadzoru Autorskiego i Inwestorskiego.

* Niezalenie od postanowie Warunkéw Szczegétowychetla stosowane przez Wykonawc
Normy Pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w ninigjszopracowaniu.

9. Przekazanie terenu budowy

Inwestor w terminie oki&onym w Umowie Realizacyjnej przed&a Wykonawcy (Generalnemu
Wykonawcy) teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyuzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa egzeanpé przetargowej Dokumentacji Projektowej
i dwa komplety Specyfikacji Technicznych obejaaych caty zakres realizowanych prac.

10. Zabezpieczenie terenu budowy

» Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresieniamvaalizacji
budowy, & do zakdéczenia i odbioru ostatecznego robot.

« Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedaie utrzymywa tymczasowe utglzenia
zabezpieczafe, w tym ogrodzenia, pgize, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inngodki niezledne do ochrony robét.

* Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w
sposOb uzgodniony z Inwestorem oraz przez umiesEgzen miejscach i ilgciach
okreslonych przez Inwestora, tablic informacyjnych, kidn tre¢ bedzie przez niego
zatwierdzona. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie
przez caty okres realizacji robét.

» Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje size jest

wiaczony w cea umown.



11. Koordynacja robét budowlanych na placu budowy

niezalenie od przygtych ogdélnych ustafte koordynacyjnych i wytycznych Dokumentaciji
Projektowej Kierownik Budowy powinien koordynowaprace zwizane z bigacym
przebiegiem Robét, przy wspoétudziale przedstawaci@eneralnego Wykonawcy, Inwestora
oraz kierownikdéw poszczegoélnych rodzajow Robot,

harmonogram realizacji prac budowlanych powinierwiegee¢ terminy rozpocgcia i
zakaiczenia poszczegdllnych rodzajow Robot lub ich etgpélwaby zapewnit prawidtowy i
rytmiczny przebieg wykonywania Robét ogdélnobudowlen a jednoczmie umaliwiat
wykonanie Robét specjalistycznych i brawych w odpowiednich terminach,

0goélny harmonogram budowy powiniencbyzgodniony ze wszystkimi podwykonawcami
oraz powinien stanowi podstaw do opracowania harmonograméw szczegoOtowych dla

poszczegodlnych rodzajow Robot.

12. Zagospodarowanie placu budowy

Przed przysipieniem do wykonywania Robét budowlanych Wykonawsawinien przygotowa

Teren Budowy zgodnie z wytycznymi opracowanego eghnin przez Niego i zatwierdzonego przez

Nadzér Inwestorski projektu organizaciji robot, zapmjac wykonanie stosowanych ogrodzé

oznakowa, organizagj drog dojazdowych i prz& dla pieszych, drég transportu poziomego i

pionowego, usytuowanie budynkéw tymczasowych zaplgdacu budowy, zabezpieczenia punktéw

poboru energii i wody oraz wyznaczenie i oznaczetrigf zagreenia bezpieczestwa i zdrowia itd.

13. Sprzet zmechanizowany i pomochiczy na placu budowy

wraz ze sprgem zmechanizowanym i pomocniczym podleggin przepisom o dozorze
technicznym powinny by dostarczone aktualne dokumenty upravgo@j do jego
eksploatacji,

sprzt zmechanizowany i pomocniczy powinien migwaly i wyrazny napis okrélajacy
istotne jego wiciwosci techniczne, jak np. dopuszczalnyzwity, nasnos¢, cisnienie i
temperatug lub inne dane wane dla prawidtowej i bezpiecznej eksploataciji nddwie,

sprzt zmechanizowany znajdiy sk w miejscu wykonywania Roboét nie we by
udostpniony osobom nie stanoyaym bezpéredniej jego obstugi,

przed rozpocxiem pracy i przed kalorazows zmiary zalogi sprzt i urzadzenia nalgy
sprawdzt pod wzgkdem sprawngci technicznej i bezpiecznego ichytkowania,

ruchome cgsci mechanizmow spetu zmechanizowanego i pomocniczego powinny by
zaopatrzone w ostony zapobiegag wypadkom,

przecizanie sprztu ponad dopuszczalne ohiggnie robocze jest zabronione,

naprawa, smarowanie i czyszczenie ejurzpowinno by dokonywane w stanie jego

spoczynku,



14.

15.

przewody spgzonego powietrza i gazow technicznych powinny dgstosowane do &iienia
roboczego i atestowane,

haki stosowane na placu budowy powinny posiaddualne atesty,

zawieszenia linowe lub d@uchowe uwywane do przemieszczania elementéw lub fadunkdéw
powinny by wykonane z materiatow atestowanych,

wytwarzanie wztow na linach i tacuchach, a tale faczenie ze saplin stalowych na
diugdsci jest zabronione,

petle zawiesi wykonanych z lin powinny byaczone za pomacsphtania lub za pomac
zaciskow, a lina powinna byabezpieczona przed przecieraniegn si

do zawieszania tadunkéw na hak rglstosowa elementy w postaci pigieni, ogniw, tli
itp., ktérych wymiary umgliwiaja swobodne ich utgenie na dnie gardzieli haka.

Przemieszczanie elementdéw konstrukcji i tadunkéw naniejsce ich przeznaczenia

przed podniesieniem elementu lub fadunku haleprawdzé poprawné¢ zamocowania
zawieszenia do hakarawia, aby nie spowodowadeformowania podnoszonego elementu i
nie dopyci¢ do wysungcia sk zawieszenia z gardzieli haka,

zawieszenie powinno Byzamocowane powgj srodka cézkosci podnoszonego elementu lub
tadunku, a lina nima powinna w trakcie podnoszenigpronowa,

przemieszczanie w kierunku pionowym lub poziomymwipmo by¢ dokonywane powolnym,
jednostajnym ruchem, bez nagltych zrywdw i zahanfpwaytacznie w obszarach pracy
wyznaczonych w projekcie organizacji Robot,

w trakcie podnoszenia i przemieszczania element@mgch wymiarach zalecacskelement
lub konstrukag prowadzé za pomog konopnych lin kierunkowych, zaczepionych do rigro
elementdw i obstugiwanych przez 2 pracownikow,

opuszczanie elementu na miejsce wbudowania luldzaka na transport kotowy powinno
by¢ dokonywane wolno z réwnoczesnym ustawianiem goiami@ i poziomie za pomac
odpowiednich nakglzi. Elementy po ustawieniu powinny zastgsztywnione odpowiednimi
podporami i paczone z innymi elementami lub konstrukci

kazda zmontowana konstrukcja stanged obiekt lub jego wyodbnioma geometrycznie
cze$¢ powinna by skontrolowana na prawidiowd® montau, aby nie dopicic do
powstawania w zmontowanym elemencie lub obiekc@at@wych napgzen.

Urzadzenia pomocnicze

zaladunek i rozladunek materiatow, elementow i kahksji na srodki lub urzdzenia
transportowe powinien By dokonywany w zasadzie mechanicznie; zatadunedzny
dopuszczalny jest tylko w przypadkach techniczrzi@sadnionych,

stosowane na budowie wdzkicene i taczki powinny mie konstrukcg zapewniajca ich

statecznét przy petnym zaladunku oraz mivosé tatwego ich zatadowania i roztadowania,



a take zapewniajca mazliwie najmniejszy opor jazdy; na wozku nayeumiesci¢ napis
okreslajacy jego n@nosc,

wozki do przewozu butli z gazami technicznymi pomyinby¢ wyposaone w urzdzenia
zabezpieczafe tadunek przed spadniem,

zurawie budowlane aywane na budowie powinny odpowig&darzadzeniom okréonym w
dokumentacji projektowej (projekt organizacji rop& w przypadku zastosowania innych ich
typdw powinny by one dostosowane do przewidywanychzwigidw wystpujacych w
pracach rozbiorkowych i momtawych; zurawie powinny by obstugiwane w sposoéb ustalony
w dokumentacji techniczno-ruchowej producenta,

kazdy zuraw powinien by zaopatrzony w tablicz oznaczeniem dopuszczalnegowidu
maksymalnego przy ok§l®nych wysggach,

wspotczynnik bezpiecistwa dla lin nénych zurawi nie powinien by mniejszy nk 5, jezeli
przepisy dozoru technicznego nie stanpiwvaczej,

zuraw powinien by tak ustawiony, aby odlegté pomidzy skrajni platformy obrotowej a
zewrgtrznymi cz:sciami budynku lub jego zabezpieézymczasowych nie byta mniejszazni
0.75m,

przy stosowanidurawi na budowie jest zabronione:

skladowanie materiatow porudzy skrajni zurawia, a konstrukgj budynku lub jego
tymczasowymi zabezpieczeniami,

poziome przemieszczanie tadunku na wysokamniejszej nt 1.0m nad przedmiotami
znajdupcymi sk na drodze przewonego fadunku,

pozostawienie w czasie przerw w pracy lub po j&paazeniu fadunku na hakiurawia,
podnoszenie tadunku przy ukym utazeniu liny,

podnoszenie zurawiem przymarzetych lub zakleszczonych przedmiotéw, jakzte
przedmiotow o nieznanej masie,

przewaenie ludzi w pojemniku, skrzyni lub w jakikolwiekny sposaéb,

przechodzenie oséb pogdzy budynkiem a podwozierurawia i wychylanie s w czasie
pracyzurawia przez otwory znajcage s¢ w budynku,

monta lub demonta zurawia powinien b§ wykonywany zgodnie z instrukgcjproducenta
przy dobrej widocznixi i bezdeszczowej pogodzie oraz przgdkosci wiatru ponzej 10m/s,

w czasie eksploatacjurawi powinny by przestrzegane przepisy o dozorze technicznym oraz
przepisy dotyczce bezpieczestwa i higieny pracy przy obstudzarawi,

monta wyciagOw przyéciennych powinien by wykonywany zgodnie z instrukciechniczi
producenta, a kay wyciag budowlany powinien ky wyposaony w uradzenia

sygnalizacyjne,



» stanowisko operatora wygju przyciennego powinno liytak usytuowane, aby znajdowato
si¢ w odlegtéci nie mniejszej i 6.0m od konstrukcji wysgu i aby istniata madiwos¢
obserwowania ruchu platformy na catej wysak@racy,

* nad miejscem zatadunku materiatow z poziomu terenplatforng wyciagu naley wykona
daszek ochronny, ktéry powinien wystawao najmniej 2.0m poza zewinzna krawedz
platformy,

* ladunek na platformie wyagiju powinien by zabezpieczony przed przemieszczeniem,

» dostp do platformy tadunkowej wyagoéw przysciennych z pomostow roboczych powinien
by¢ zabezpieczony barierkami ochronnymi o wys@kao najmniej 1.10m ustawionymi w
odlegtaici okoto 0.3m od krawdzi pomostu roboczego,

* narzdzia wywane na budowie powinny byrzystosowane do wykonywania danego rodzaju
robot i wytkowania oraz kontrolowane zgodnie z instrakmjoducenta,

* nie wolno uywa¢ do wykonywania rob6t budowlanych nadzi uszkodzonych oraz nie
odpowiadajcych aktualnym normom przedmiotowym lub ustalonyla dich warunkom
technicznym,

e narzdzia kczne o nagdzie elektrycznym powinny gy co najmniej raz na 10 dni
kontrolowane, jeeli instrukcja producenta nie przewiduje innychntigrdw kontroli ich
sprawndgci technicznej,

» wyniki kontroli narzdzi roboczych powinny kiy odnotowywane i przechowywane przez
kierownika budowy,

» $rodki i uradzenia transportowe powinny dprzystosowane do transportu danego rodzaju
materiatéw, elementoéw lub konstrukcji. W czasieng@ortu nalgy zabezpieczy przewaone
materialy, elementy lub konstrukcje w sposéb wykhpcy zmiare ich wiasciwosci
technicznych lub uszkodzenie,

* przemieszczanie materiatdw, elementow Ilub konsjruk@ budowie powinno hy
dokonywane za pomadaczek, wozkowzurawi lub innych urzdzer nie powodujcych ich
uszkodzenia.

16. Ograniczenie obcazen osi pojazdéw

Wykonawca stosowasig bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na & przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie rgdmb zezwolenia od wiadz, co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkdéw i w sposiagly bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat Inwestora. Pojazdy i fadunki powedej nadmierne obgienie osiowe nie dulg
dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie Terenu Budowy i wykonawcadizie
odpowiadal za naprawwszelkich Robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnipoleceniami
Inwestora.

17. Ochrona i utrzymanie terenu budowy




Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremlacu budowy oraz wszystkich materiatow i
elementow wyposenia wytych do realizacji robot od chwili rozpogza do ostatecznego
odbioru robot. Przez caly ten okres agizenia lub ich elementygla utrzymane w sposéb
satysfakcjonujcy zaradzapcego realizagj umowy. Maze on wstrzymarealizacg robot jeli

w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swojewiazki konserwacyjne.

W trakcie realizacji rob6t wykonawca dostarczy nstdluje i utrzyma wszystkie niegine,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu iadeenia takie jak: bariery, sygnalizadjuchu, znaki
drogowe etczeby zapewri bezpieczéstwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie
znaki drogowe, bariery i inne wdzenia zabezpiecza@ie musz by¢ zaakceptowane przez
zarzadzapcego realizag umowy.

Wykonawca hdzie take odpowiedzialny do czasu zakaenie robdt za utrzymanie
wszystkich reperéw i

innych znakéw geodezyjnych istrieych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lu
zniszczenia do odbudowy na whasny koszt.

Przed rozpoczxiem rob6t wykonawca poda ten fakt do wiadéonozainteresowanych
uzytkownikOw terenu w sposéb ustalony z z@zapcym realizaci umowy. Wykonawca
umiesci, w miejscach i iléciach okrélonych przez zargzapcego, tablice podage
informacje o zawartej umowie zgodnie z rozpdzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez
Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.

. Ochrona wiasngci i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgastniegcych instalacji naziemnych i podziemnych
urzadzea znajdupcych sé w obrbie placu budowy, takich jak ruragji i kable etc. Przed
rozpoczciem robét wykonawca potwierdzi u odpowiednich vtalitore g wiascicielami
instalacji i uradzen, informacje podane na planie zagospodarowanianted®starczonym
przez zamawiagcego. Wykonawca spowodujeeby te instalacje i usadzenia zostaly
wiasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzenignakcie realizacji robot .

W przypadku gdy wygpi konieczné¢ przeniesienia instalacji i wdzen podziemnych w
granicach placu budowy, Wykonawca ma ob@e&k poinformowé zaradzapcego realizagj
umowy o zamiarze rozpogza takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje zgizapcego realizagi umowy o kadym
przypadkowym uszkodzeniu tych gdzer lub instalacji i kdzie wspéipracowat przy
naprawie udzielag wszelkiej maliwej pomocy, ktéra mge by potrzebna dla jej
przeprowadzenia.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowe@ne przez jego
dziatania, w instalacjach naziemnych i podziemnykgzanych na planie zagospodarowania

terenu dostarczonym przez zamawagago.



19. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania robot Wykonawcaztizie:

* utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody gtgjj,

* podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowanieggilo przepisOw i norm
dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oragldie unika
uszkodzé lub uckzliwosci dla oséb lub wlasrsgi spotecznej i innych, a wynikgych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astvie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga, bedzie miat szczegdélny wzgl na:

» lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drég ztigavych,

» $rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

0 zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitam substancjami toksycznymi,

0 zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

0 mozliwoscia powstania pzaru.

20. Zapewnienie bezpieczistwa i ochrony zdrowia

 Wykonawca dostarczy na budewi bedzie utrzymywal wyposaenie konieczne dla
zapewnienia bezpiecastwa. Zapewni wypogania w uradzenia socjalne, oraz odpowiednie
wyposaenie i odzie wymagaa dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na
placu budowy. Uwza sk, ze koszty zachowania zgodiod z wspomnianymi powsej
przepisami bezpiecastwa i ochrony zdrowiaasvliczone w ceg umowry.

 Wykonawca kdzie stosowat si do wszystkich przepiséw prawnych obemtijacych w
zakresie bezpiecastwa przeciwpparowego. RBdzie stale utrzymywal wyposanie
przeciwpgarowe w stanie gotowéoi, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpiéashsa
przeciwpaarowego, na placu budowy, we wszystkichadezeniach maszynach i pojazdach
oraz pomieszczeniach magazynowych. Materialy tablap lzda przechowywane zgodnie z
przepisami przeciwp@rowymi, w bezpiecznej odledglc od budynkéw i skiadowisk, w
miejscach niedogpnych dla os6b trzecich. Wykonawcedkie odpowiedzialny za wszelkie
straty powstate w wyniku garu, ktory mogtby powstaw okresie realizacji robot lub zostat
spowodowany przez ktdregokolwiek z jego pracownikow

21. Ochrona przeciwpazarowa

» Wykonawca hdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

 Wykonawca hkdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpgarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie baz produkcyjnyeh, pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd

* Materialy tatwopalne &da sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisa

zabezpieczone przed dgstm o0sdb trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie



22.

23.

24,

straty spowodowane parem wywotanym jako rezultat realizacji Robot affraez personel
Wykonawcy, w tym podwykonawcéw.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dozycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wiekszym od dopuszczalnhego, ollanego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyde do Robot &da mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniog jednostk, jednoznacznie okékjace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw narodowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, &pkaiczeniu Robot ich
szkodliwagi¢ zanika (np. materiaty pylaste), mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. 288 wymagas tego odpowiednie przepisy
Inwestor powinien otrzyntazgod; na uycie tych materiatbw od wiaiwych organow
administracji pastwowej. Jeeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia
zgodnie ze Specyfikacjami, a ichygie spowodowato jakiekolwiek zagmreniesrodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Inwestor.

Ochrona wtasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheorinstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadggalbych
wiascicielami tych uradzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przewdstora w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni seh&e oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i aotizeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca jest zobowzany umidci¢c w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i
urzadzean podziemnych na Terenie Budowy i powiadéniladzor Inwestorski i wladze
lokalne o zamiarze rozpogza robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tiyctalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Nadzoér Inwestorskiainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspoétpracowal, dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca golzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Inwestora.

Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiadze centraine
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktgevgakikolwiek sposob zvazane z Robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tyrhw, przepisow i wytycznych

podczas prowadzenia Robat,



Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dgzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob gty bedzie informowé Inwestora o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

25. Projekt organizaciji rob6t wraz z towarzyszcymi dokumentami

a) Przygotowanie dokumentéw wchagych w skiad projektu organizacji robét
Zgodnie z umow, w ramach prac przygotowawczych, przed pegyishiem do wykonania
zasadniczych rob6t, wykonawca jest zohgmainy do opracowania i przekazania adeapcemu
realizach umowy do akceptacji nagtujacych dokumentow:

» projekt organizacji robot,

» szczegobtowy harmonogram robot i finansowania,

» plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

e program zapewnienia jaka.

b) Projekt organizacji robot

Opracowany przez wykonawaorojekt organizacji rob6t musi bydostosowany do charakteru i
zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma gueranc zaplanowany sposoéb realizacji robot,
w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organigasyktdre zapewanirealizacg rob6t zgodnie z
dokumentagj projektowa, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zaglzapcego realizag
umowy oraz harmonogramem robét. Powinien zawiera

» organizagt wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaembot

» projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy

» organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drég

» wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne

» wykaz o0séb odpowiedzialnych za jakoi terminow@é wykonania poszczegolnych
elementow robdt

c) Szczegodtowy harmonogram robét i finansowania

» Szczeg6towy harmonogram robot i finansowania musizglednia¢c uwarunkowania
wynikajace z dokumentacji projektowej ustalezawartych w umowie. Mdiwosci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie robo6t budowlanyamontazowych, kolejnéé¢ robot
oraz sposoby realizacji winny zapewmiykonanie robét w terminie okiienym w umowie.

* Na podstawie dyrektywnego harmonogramu robo6t wykmaa przestawi zasglzapcemu
realizaci umowy do zatwierdzenia szczegotowy harmonograntroptatngci, opracowany
zgodnie z wymaganiami warunkow umowy. Harmonograimem wyranie przedstawiaw
etapach tygodniowych proponowany p@strobdt w zakresie gtéwnych obiektow i zada

kontraktowych.



e Zgodnie z postanowieniami umowy harmonogragdzZie w miag potrzeb korygowany w
trakcie realizacji robot.

d) Program zapewnienia bezpiefigeva i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji robot wykonawcadrie stosowat gido wszystkich obowzujacych przepisow i
wymaga w zakresie bezpiecagstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robét, zgodnie z wgami ustawy — Prawo budowlane jest
zobowhzany opracow@i przedstawd do akceptacji zantizapcemu realizagj umowy, program
zapewnienia bezpiecéstwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi rape zeby personel nie
pracowat w warunkach, ktére siebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spganapowiednich
wymaga sanitarnych.

e) Program zapewnienia jaka.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za jé&korobdt. W tym celu przygotuje program
zapewnienie jaki i uzyska jego zatwierdzenie przez zg@zapcego realizagi umowy. Program
zapewnienia jakai bedzie zawierat:

* Cz$¢ 0gOlm opisupca:

0 system (sposoOb i proceddrproponowanej kontroli i sterowania jalm wykonywanych
robot,

0 wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumeshego lub
wytypowanego do wykonania badaleconych przez wykonaw)y

0 sposob oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,

0 ustawienia mechanizmow stegoych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposohridoprzekazywania tych informacji
zarzdzapcemu realizag umowy;

» Cze$¢ szczegOtow opisupca dla kazdego asortymentu robaot:

0 wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozroraz
wyposaeniem mechanizmy do sterowania i 4dzenia do magazynowania i zatadunku
materiatow.

0 sposob zabezpieczenia i ochrony materiatow admeh przed utrat ich wiasciwosci w czasie
transportu i przechowywania na budowie

0 sposob i procedgr pomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢ bada, pobieranie probek

legalizacja i sprawdzanie udze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw,
wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegolrsieimentéw robot,

sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom umowy.
organizaci wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaeiobot

projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy

organizaci ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drdog

O O O O o o

wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne



o0 wykaz oséb odpowiedzialnych za jakoi terminow@é wykonania poszczegdlnych
elementow robdt

f) Szczegbétowy harmonogram robdt i finansowania

» Szczeg6towy harmonogram robot i finansowania musizglednia¢c uwarunkowania
wynikajace z dokumentacji projektowej ustalezawartych w umowie. Midiwosci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie robo6t budowlanyamontazowych, kolejnéé¢ robot
oraz sposoby realizacji winny zapewmiykonanie robét w terminie okiienym w umowie.

* Na podstawie dyrektywnego harmonogramu robot wykmaa przestawi zasgzapcemu
realizaci umowy do zatwierdzenia szczegdtowy harmonogramtroptatngci, opracowany
zgodnie z wymaganiami warunkéw umowy. Harmonograimem wyranie przedstawiaw
etapach tygodniowych proponowany ppstobét w zakresie gtownych obiektow i zada
kontraktowych.

» Zgodnie z postanowieniami umowy harmonogragdzie w miag potrzeb korygowany w
trakcie realizacji robot.

g) Program zapewnienia bezpiefigeva i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji rob6ét wykonawcadizie stosowat gido wszystkich obowgzujacych przepisow i
wymaga w zakresie bezpiecastwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robét, zgodnie z wgami ustawy — Prawo budowlane jest
zobowhzany opracowd i przedstawd do akceptacji zantizapcemu realizagi umowy program
zapewnienia bezpiecéstwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi rap& zeby personel nie
pracowat w warunkach, ktére siebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spganapowiednich
wymaga sanitarnych.

h) Program zapewnienia jas.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za j&korobot. W tym cwelu przygotuje program
zapewnienie jaki i uzyska jego zatwierdzenie przez z@izapcego realizag umowy. Program
zapewnienia jaki bedzie zawierak:

* Cz$¢ 0gOlm opisupca:

0 system (sposéb i proceddrproponowanej kontroli i sterowania jalim wykonywanych
robot,

0 wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
wytypowanego do wykonania badaleconych przez wykonaw)y

0 sposob oraz formgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, ustawienia
mechanizmow steragych, a take wyckhganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposéb i dopreekazywania tych informacii
zaradzapcemu realizag umowy;

* Cz$¢ szczegOtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:



0 -wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania idgdzenia do magazynowania i zatadunku
materiatow.

0 sposob zabezpieczenia i ochrony materiatow admeh przed utrat ich wiasciwosci w czasie
transportu i przechowywania na budowie

0 sposo6b i procedgr pomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢ bada, pobieranie probek
legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,

0 wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegolrsleimentéw robot,

0 sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom umowy.

26. Obowiazki Inwestora

Przekazanie dokumentacji - Inwestor przekazuje Wigkey 2 egzemplarze Przetargowej
Dokumentaciji Projektowej, Pozwolenie na Buddw ile wymagane) oraz Dziennik Budowy.
Przekazanie placu budowy - Inwestor przekplac budowy w cakei lub we fragmentach w czasie
uzgodnionym z Wykonawecpo przedstawieniu przez Wykonawiczaakceptowaniu przez Inwestora
projektu zagospodarowania placu budowy i progragalizacji inwestycji.

Ustanowienie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Zawiadomienie wigciwych organow oraz Jednostki Projektowej/Projetdaco najmniej na 7 dni
przed rozpoogxiem robo6t daczapc oswiadczenie Kierownika Budowy i Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o przygiu obowhzkdw.

27. Obowiazki Wykonawcy

* organizacja rob6t budowlanych: opracowanie plarapieez@éstwa i ochrony zdrowia (BiOZ)
w oparciu o informag dotycaca BiOZ zawarg w Projekcie Budowlanym, projektu
zagospodarowania placu budowy, projektu technolagiganizacji oraz zabezpieczenia robot
w czasie trwania budowy, projektow technologiczniyelarsztatowych konstrukcji stalowych
i robdt systemowych. Wykonawca instaluje tymczasawedzenia zabezpieczgje oraz
sporazdza harmonogram i terminarz wykonania roboét - zapt@vany przez Inwestora,

» przegcie placu budowy, zabezpieczenie i oznakowanie migodz wymogami prawa
budowlanego. Trg tablic i miejsce ustawienia naleuzgodné z Inwestorem. Wykonawca
ponosi peta odpowiedzialné za utrzymanie placu budowy od momentu py@ej placu
budowy do odbioru kitcowego. W miag postpu robot, plac budowy powinien by
porzdkowany, usuwane zdne materiaty, spet i zanieczyszczenia,

e zorganizowanie terenu budowy,

» zabezpieczenie dostawy medidw,

» ochronasrodowiska: Wykonawca ma oboyziek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotygze ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i
wykanczania Rob6t Wykonawcathizie miat szczegoiny wadl na:

o lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog ztigavych,



srodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytarm substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscia powstania pzaru.

przed rozpoozxiem robét budowlanych Wykonawca ma obgmek zabezpieczZywszelkie
sieci i instalacje przed uszkodzeniem,

w przypadku natrafienia w czasie wykopow na przedynimogice mie€ wartas¢ zabytkovg
lub archeologiczy Wykonawca zobowizany jest zabezpieczyte przedmioty, przerwa
roboty i niezwlocznie powiadomi o tym fakcie Inwestora, Projektanta i whadze
konserwatorskie, wznowroboty stosownie do dalszych decyzji,

zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom owdpdniego zaplecza socjalno-
sanitarnego, nie dopuszdézalo pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwydih
zdrowia,

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedzie utrzymywa tymczasowe utglzenia
zabezpieczafe, w tym ogrodzenia, pegize, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcédw, wszelkie innérodki nieztzdne do ochrony Robét. Koszt zabezpieczenia Terenu
Budowy nie podlega odbnej zaptacie i przyjmuje Gize jest whczony w cen umowrs,
Wykonawca jest zobowzany do przywrocenia do stanu pierwotneggytkowanych
odcinkéw drog i chodnikéw publicznych na wiasny Xosraz do uzyskania stosownych
uzgodnié z wytkownikami (o ile zachodzi taka potrzeba) i zalzami drogi. Wykonawca
bedzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego

pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdachetenu Budowy.

28. Materiaty
Materiaty stosowane do wykonywania Robot powinny rgodne z PrzetargawDokumentacj

Projektova i obowiazujacymi normami, posiadaodpowiednie atesty dwiadectwa dopuszczenia do

uzycia na terenie Polski, oraz akceptaddpdzoru Inwestorskiego.

Zrodta uzyskania materiatow:

€O najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi spotaeg informacje dotycxe
proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyctateriatdw i
odpowiednie swiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inwestora,

zatwierdzenie partii materiatbw z danegdia nie oznacza automatycznies wszelkie

materialy z danegerodia uzyskaj zatwierdzenie,



Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegoddia w sposob eglty spetniajg wymagania warunkow

technicznych w czasie p@pu robot.

Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych:

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wi&cicieli i odngnych wiladz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiegkodet miejscowych vdczapc w to zrédia wskazane
przez Inwestora i jest zoboagiany dostarczy Inwestorowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacijizrodia,

Wykonawca przedstawi dokumentacjzawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inwestorowi,

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakaciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrodia,

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatéw do Robot,

humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdw i ukopow formowane powinny by
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjetau po ukaczeniu Robdét,

wszystkie odpowiednie materialty pozyskane z wykop@vTerenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umovegadwykorzystane do Robo6t lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymafiaimowy lub wskazalnwestora,

z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inwestora, dWigkvca nie &dzie prowadz
zadnych wykopéw w olbie Terenu Budowy poza tymi, ktdre zostaty wyszcéheigne w
dokumentach umowy,

eksploatacja zrodet materialbw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi

obowiazujacymi na danym obszarze.

Inspekcja wytworni materiatéw:

wytwornie materiatbw magby¢ okresowo kontrolowane przez Inwestora w celu sgesnia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamobR materiatow mog byc¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $aavosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw
akceptacji okrdonej partii materialéw pod wzellem jakdci,

w przypadku, gdy Inwestorelzie przeprowadzatl inspekcjwytworni, beda zachowane
nastpujace warunki:

Inwestor ledzie miat zapewnian wspolprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

Inwestor ledzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych @zi wytworni, gdzie

odbywa s¢ produkcja materiatdbw przeznaczonych do realiaatiowy.



Przechowywanie i skladowanie materiatow

przechowywanie i sktadowanie materiatbw odbywae musi w sposéb zapewriay ich
wihasciwg jakasé i przydatné¢ do Robdt,

sktadowanie materiatdw odbywasie musi wg. asortymentu z zachowaniem wymogow
bezpieczéstwa i umaliwieniem pobrania reprezentatywnych prébek,

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerido czasu gdy dola one
potrzebne do Rob6t, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaly swgpkos¢ i
wihasciwos¢ do Robot i byty dogpne do kontroli przez Inwestora,

miejsca czasowego skltadowania materiatdw zlokal@ov w obgbie terenu budowy
wynikaly beda z wytycznych projektu organizacji placu budowypeza terenem budowy
zorganizowane zostamprzez Wykonawe

Kontrola materiatow i urgzen

Zarzmdzapcy realizagg umowy mae okresowo kontrolowa dostarczane na budew
materiaty i uradzenia,zeby sprawd czy s one zgodne z wymaganiami szczegotowych
specyfikacji technicznych.

Zarzmdzapcy realizacp umowy jest upowaniony do pobierania i badania probek materiatu
zeby sprawdd jego wilasnéci. Wyniki tych prob stanowi mog podstaw do aprobaty
jakosci danej partii materiatow. Zagdzapcy realizaci umowy jest réwnig upowaniony do
przeprowadzania inspekcji w wytworniach materiatawzadzen.

W czasie przeprowadzania badania materiatdw admeh przez zarzdzapcego realizag)
umowy, wykonawca ma obog#ek spetnia nastpujace warunki:

W trakcie badania, zagdzapcemu realizagj umowy ledzie zapewnione nieztine wsparcie i
pomoc przez wykonawed producenta materiatow lub udzen;

Zarzadzapcy realizacy umowy kzdzie miat zapewniony w dowolnym czasie dpstlo tych

miejsc, gdzie swytwarzane materialy i ugdzenia przeznaczone dla realizacji robét.

Atesty materiatow i urgzen.

W przypadku materiatdw, dla ktorych w szczegotowyshecyfikacjach technicznych
wymagane $ atesty, kada partia dostarczona na budomusi posiadé atest okréajacy w
sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonanienezprwykonawe bada jakoici
materiatow, zargdzapcy realizacy umowy mae dopyci¢ do wycia materialy posiadage
atest producenta stwierdzey petrn zgodndé tych materialtdw z warunkami podanymi w
szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Produkty przemystowe muszposiada atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego haddopie wynikow tych badamusz by¢
dostarczone przez wykonagearzdzapcemu realizag) umowy.



Materialy posiadajce atesty, a uadzenia — wana legalizacg, mog by¢ badane przez
zaradzapcego realizagj umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostatwaerdzona
niezgodné¢ wiasciwosci przewidzianych do zycia materiatow i uradzer z wymaganiami
zawartymi w szczegotowych specyfikacjach technicknynie zostap one przygte do

wbudowania.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom

materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z Terenu
Budowy, kadz ziozone w miejscu wskazanym przez Inwestorasli Jewestor zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatbw do innych Robot, znie, dla ktorych zostaty
zakupione, koszt tych materiatow zostanie przeweidvany przez Inwestora,

kazdy rodzaj Robdt, w ktérym znajdugic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,

Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dozycia.
Nie dopuszcza siuzycia materialtdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wiekszym od dopuszczalnhego, ollanego odpowiednimi przepisami,

wszelkie materialty odpadoweryte do Robdt &da mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniosjednostk, jednoznacznie okétjace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw narodowisko.

materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robo6t, azakaiczeniu Robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste), mp@y¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. z&i wymagaj tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajcy powinien otrzymé zgocd: na wycie tych materialtdbw od wgiwych organow
administracji pastwowej.

jezeli Wykonawca uyt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodnieSeecyfikacjami, a
ich wzycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie

Inwestor.

Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Przetargowa Dokumentacja Projektowa lub Speeyik Techniczne przewidujmozliwosé

wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wyl@mych Robotach Wykonawca powiadomi

Inwestora 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodniee@ wyciem materiatu, albo w okresie

dluzszym, jéli bedzie to wymagane dla batlaprowadzonych przez Inwestora. Wybrany i

zaakceptowany rodzaj materiatéw niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody Inwestora.

29. Sprzet

Wykonawca zobowszany jest do iywania tylko takiego spetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Rob6t. Spgzuzywany do Robaét powinien



by¢ zgodny z ofert Wykonawcy i odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie technologii i orgacji robot zaakceptowanym przez
Nadzor Inwestorski. W przypadku braku ustiale takich dokumentach sgtzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przez Nadzoér Inwestorski

Sprz:t bedacy wiasndcia wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t musi byutrzymany

w dobrym stanie i gotowioi do pracy oraz kiyzgodny z wymaganiami ochrodgodowiska i
przepisami dotycymi jego uytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami,
wykonawca dostarczy zajzapcemu realizagi umowy kopie  dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie sptn do wytkowania.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie Robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniabladzoru Inwestorskiego w
terminie przewidzianym umaw

Wykonawca dostarczy Nadzorowi Inwestorskiemu kodmkumentéw potwierdzagych
dopuszczenie spgi do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisaratell
Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Technigareewiduj mazliwos¢ wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmiwestora o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptagrzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po
akceptacji Inwestora, nie m® by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkow
umowy, zostas przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszezdao robdét.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegotowe specyfikatgehniczne przewidajmaozliwosé
wariantowego #ycia sprztu przy wykonywaniu Robot wykonawca przedstawi vayyr
sprzt do akceptacji przez zaidzapcego realizagj umowy. Nie mae by p&zniej zmieniany
bez jego zgody.

Sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkoéw umowy
zostam przez zarzdzapcego realizag) umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do

robot.

30. Transport

Wykonawca stosowsasig bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na  przy transporcie
materiatéw/spretu na i z terenu Robét. Uzyska on wszelkie néelme pozwolenia od wiadz
co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposailgi bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat Nadzor Inwestorski.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takicirodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych Robot i wiiwosci przewaonych

materialow.



Liczba srodkéw transportu dilzie zapewni@ prowadzenie Robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniabladzoru Inwestorskiego, w
terminie przewidzianym umaw

Wykonawca kdzie usuwa na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu Budowy.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszelnid wymagania dotycce przepisow
ruchu drogowego, szczeg6lnie w odniesieniu do dommanych obazen na osie innych
parametréw technicznycKrodki transportu nie odpowiacdae warunkom umowydala przez
Inzyniera usunite z terenu budowy na polecenie zdwapcego realizagj umowy.

Srodki transportu nie odpowiadage warunkom dopuszczalnych aben na osie mog byé
uzyte przez Wykonawg pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotneggtkowanych

odcinkéw drdog publicznych na koszt Wykonawcy

31. Wykonanie robot

Ogodlne zasady wykonania robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ralgimidnie z Umow oraz za jakét
zastosowanych materiatobw i wykonywanych Robét, za izgodné¢ z Przetargow
Dokumentacj Projektowa wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robo6tazor
poleceniami Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaici wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiaramizgdnymi okrelonymi w
Dokumentaciji Projektowej lub przekazanymi néngie przez Nadzor Inwestorski.

Nastpstwa jakiegokolwiek kidu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczaniu Robét zostanjesli wymaga: tego lkkdzie Nadzor Inwestorski, poprawione
przez Wykonawe na wihasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robo6t Wwywznaczenia
wysokdaici przez Nadzér Inwestorski nie zwalnia Wykonawa adpowiedzialnéci za ich
dokfadndc.

Wykonawca zatrudni uprawnionego geadetodpowiednim wymiarze godzin pracy, ktory w
razie potrzeby d&zie shiyt pomoa zarzdzapcemu realizagy umowy przy sprawdzaniu
lokalizaciji i rzdnych wyznaczonych przez wykonawc

Stabilizacja sieci punktow odwzorowania zadnej przez geodetedzie zabezpieczona przez
wykonawe, za& w przypadku uszkodzenia lub usgmia punktéw przez personel wykonawcy,
zostam one zat@aone ponownie na jego koszt, rownie przypadkach gdy roboty budowlane
wymagaj ich usungcia. Wykonawca w odpowiednim czasie powiadomi orzmdiie ich

usungcia i bedzie zobowdzany do przeniesienia tych punktéw.



e Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienikoppw naley do obowizkdw
wykonawcy | uwaa sk, ze ich koszty zostaly uwzglnione w kosztach jednostkowych
pozostatych robot.

» Decyzje zaradzapcego realizagj umowy dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementéw robdét dua oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie,jefie
wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach techmjch, a take w normach i
wytycznych wykonania i odbioru rob6t. Przy podejnamiv decyzji zaradzapcy realizacy
umowy uwzgédnia wyniki badé materiatdw i jakéci robo6t, dopuszczalne niedoktadob
normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,wliadczenia z
przeszigci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvege na rozwzan kwestk.

* Polecenia zargzapcego realizagi umowy keda wykonywane nie piniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykongwiod grdba wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

» Jezeli przedmiotem umowy jest wykonanie catego zadanigstycyjnego, wykonawca Robot

(Generalny Wykonawca) jest gospodarzem na terardewy od daty jego przgjia do czasu

oddania obiektu i Rob6t wykonanych w tym tereniey azczegdlngci jest on zobowdzany

do:

koordynowania robo6t podwykonawcow,

ochrony mienia i zabezpieczenia przecivkgrowego,

nadzoru nad bezpieartwem i higien pracy,

ustalania i utrzymywania paaku,

O O O O o

swiadczenia ustug.

Przy wegciu lub wjezdzie na budow powinna by ustawiona tablica informacyjna budowy
odpowiadajca warunkom okrdonym przez aktualne przepisy prawne.

* Wykonawca (podwykonawca) jest zobamany wykond Roboty nie olijte umowy, jezeli 1
one niezhdne ze wzgldu na bezpiecZstwo lub zabezpieczenie wznoszonego obiektu przed
awari lub katastrof. Podstaw do podgcia tych Rob6t stanowi wpis do Dziennika Budowy
dokonywany przez upowmionych przedstawicieli Inwestora, Wykonawcy lub dxaru
Budowlanego (autorskiego lubfqsiwowego).

Przepisy ogolne wykonywania rob6t budowlano - mamiaych

» ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Tjeksolity: Dz. U. z 2006 r., Nr 156, poz.
1118 z péniejszymi zmianami),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni®Q2 r. w sprawie warunkow

technicznych jakim powinny odpowiaglaudynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r., Nr, 75

poz. 690 z pgniejszymi zmianami),



* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020r. w sprawie rodzajow
obiektow budowlanych, dozytkowania ktorych mena przysipi¢ po przeprowadzeniu przez
wiasciwy organ obowgzkowej kontroli (Dz. U. z 2003 r., Nr 120, poz. B)2

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. w sprawie wzoru i Sposobu
prowadzenia ewidencji rozpoczynanych i oddawanych dzytkowania obiektow
budowlanych (Dz. U. z 2003 r., Nr 120, poz. 1130),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie warunkow i trybu
postpowania dotyczcego rozbiorek oraz zmiany sposobiytkowania obiektu budowlanego
(Dz. U. z 2003 1., Nr 120, poz. 1131),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie ksizki obiektu
budowlanego (Dz. U. z 2003 r., Nr 120, poz. 1134),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003~ sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanfizh U. z 2003 r., Nr 47, poz. 401),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020r. w sprawie informacji
dotycacej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecsteva i ochrony zdrowia
(Dz. U. 22003 r., Nr 120, poz. 1126).

32. Kontrola jako §ci robot

Program zapewnienia jas@ (PZJ):
Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Nadzoru
Inwestorskiego programu zapewnienia j@ho(PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania Robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratejwykonanie Robot
zgodnie z DokumentagjProjektova, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyrmepmadzor
Inwestorski.
Program zapewnienia jaé@ bedzie zawieré&:

*  Czs$¢ 0gOlm opisupca:
organizac wykonania Robot , w tym terminy i sposéb prowadadrobot,
organizaci ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdét,
BHP,

wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikadjprzygotowanie praktyczne,

O O O o o

wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jdkoi terminow@¢é wykonania poszczegolnych

elementow Robot,

0 system (sposoéb i proceddrproponowanej kontroli i sterowania jalim wykonywanych
Robot,

0 wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigogowadzenie bad,
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sposob oraz formgromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i §oprzekazywania tych informacji
Nadzorowi Inwestorskiemu);

Czg$¢ szczegoOtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i umdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techpiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilég¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zaladunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitia wiasciwosci w czasie transportu,
sposob i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i castotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uedlzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdow, \ayhania
mieszanek i wykonywania poszczegoélnych element6hoRo

sposob pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgini wymaganiom.

Dokumentacja techniczna

podstawy prowadzenia robot budowlanych jest przekazana \Wgkmy przez Inwestora
uzgodniona Przetargowa Dokumentacja Projektowacydiacja Techniczna wykonania i
odbioru robét budowlano-mortawych oraz sporgizone przez Wykonawc projekty i
opracowania zwjzane, w tym projekt technologii i organizacji ropptan bezpieczestwa i
ochrony zdrowia, projekty technologiczne i warsateg konstrukcji stalowych i robot
systemowych itd.,

Inwestor wywhzuje sk z obowhzku dostarczenia Wykonawcy robdt budowlanych
Dokumentacji Projektowe] z chwil dorgczenia &éwiadczenia o kompletsoi wraz z
wykazami opracowadokumentacji,

Inwestor nie jest zobowzany dokonywé sprawdzenia jakei wykonane] Dokumentacji
Projektowej,

o0 zauwaonych wadach Dokumentacji Projektowej Inwestor poen zawiadond pisemnie
jednostk projektova w terminie 7 dni od daty ich ujawnienia i ponosi adpowiedzialnée

za szkod wynikta wskutek zaniechania zawiadomienia jednostki ptojkj o zauwaonych
wadach dokumentaciji,

jezeli roboty wykonywane $ w systemie generalnego wykonawstwa, to Generalny
Wykonawca powinien dostarozypodwykonawcy danego rodzaju rob6t dokumertatg
pézniej niz na 90 dni przed umownym terminem rozpgia robdt,

bezpdredni Wykonawca robo6t powinien przed ich rozpmigm przeprowadzi analiz
otrzymanej Dokumentaciji Projektowej i w przypadkiwisrdzenia brakéw lub wad w

projekcie zawiadondi o tym Inwestora, Generalnego Wykonawaraz kierugcego biurem
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projektéw/generalnego projektanta (lub projektangektantow) w cigu 7 dni od
otrzymania dokumentacji lub jej €i, lub zawiadomd o zauwaonych brakach w trakcie
wykonywania robét; jednocgeie Wykonawca (Generalny Wykonawca) ponosi catkowit
odpowiedzialné¢ za szkod wynikta wskutek zaniechania zawiadomienia wgei 7 dni od
dnia otrzymania dokumentaciji lub jejegei (lub zauwaenia brakéw w trakcie wykonywania
robot) jednostki projektowej o zaun@nych wadach dokumentacji.

Dokumentacja prawna

przed przysipieniem do wykonywania Robdét budowlanych mglegodnie z aktualnymi
przepisami w tym zakresie uzyskeod wiaciwego organu administracji pistwowej
pozwolenie na budogvobiektu w zakresie oktiym uzgodnionym i zatwierdzonym projektem
budowlanym,

Inwestor lub Generalny Wykonawca ob@rany jest do poinformowania Wykonagwobot o
stanie prawnym przejmowanego przez Wykonatecenu i obiektu,

plac budowy powinien yprzegty protokolarnie od Inwestora lub Generalnego Wykeoy.
W protokole z przeria przez Wykonawg placu budowy powinien znajdowai¢ tez zapis
dotycacy uzbrojenia terenu w obce instalacje, stanu zamgmrowania przejmowanego
terenu i obiektu, usytuowania w planie i wysédiastnieacych przewodoéw energetycznych,
przekazania geodezyjnych punktéw pomiarowych itp.,

dokumentacja prawna powinna zawietakie dokumenty jak: protokoty uzgodnjeumowy,
decyzje i inne. Dokumenty te mpgy¢ w odpisach jako zat¢zniki,

prawna dokumentacja po wykonaniu obiektu powinnaieza® zaktualizowane dokumenty
odzwierciedlajce przebieg wykonywania rob6t i aktualny stan témy wykonanego
obiektu, a midzy innymi: dziennik budowy, ewentualnie réwhidzienniki wykonywania
okreslonych rodzajow robdt, ksgi obmiaru robo6t, protokoty odbioru robot zanid@jch,
protokoty odbioru kéacowego i odbioru pogwarancyjnego, korespondemsfpca istotne
znaczenie prawne lub techniczne.

Dokumenty budowy

Dziennik Budowy:

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovaazujacym Inwestora i
Wykonawe (Generalnego Wykonawr w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu
Budowy do kaca okresu gwarancyjnego. Odpowiedziath@a prowadzenie Dziennika
Budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Robdt,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioainy budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,

ktéra dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazaviskaz stanowiska stiowego. Zapisy
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beda czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden

pod drugim, bez przerw.

Zafaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokunyebtda oznaczone kolejnym

numerem zalcznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru

Inwestorskiego.

Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa w szczegolngci:

dak przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

dak przekazania przez Inwestora Dokumentacji Proje&jow

uzgodnienie przez Nadzér Inwestorski programu zajenvia jakdci i harmonogramoéw
Robot,

terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow Robat,

przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w
Robotach,

uwagi i polecenia Nadzoru Inwestorskiego,

uwagi i polecenia Nadzoru Autorskiego,

daty zaradzania wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw Robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych

i ostatecznych odbioréw Robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania Robét podlegggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

zgodnad¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisev Dokumentacji
Projektowej,

dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed itrakcie
wykonywania Robdét,

dane dotycace jakaci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wypmienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowydd

przediazone Nadzorowi Inwestorskiemu do ustosunkowargia si

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Nadiowvestorski do ustosunkowania si

Projektant nie jest jednak stmprumowy i nie ma uprawnie do wydawania polege

Wykonawcy Robot.

Prawo do dokonywania zapisow w dzienniku budowyygitguje kierownikowi budowy i

kierownikom robét oraz, w granicach kompetencji eskmych aktualnymi przepisami

szczegOlnymi, nagbujacym osobom:
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pracownikom wiaciwych organow pastwowego nadzoru budowlanego oraz innych organéw
zainteresowanych w zakresie ich uprauiniewtasciwosci w przestrzeganiu przepiséw na
budowie,

majstrom budowlanym,

inspektorom Nadzoru Inwestorskiego i osobom peynin Nadzor Autorski,

pracownikom kontroli technicznej wykonawcy,

pracownikom shiaby BHP,

pracownikom organow nadi@nych i inspekcyjnych Wykonawcy i Inwestora,

osobom wchodcym w sklad personelu Wykonawcy na budowie (kier@am montau,

brygadzistom i innym) ale tylko w zakresie bezpestwa wykonywania robot budowlanych.

Rejestr Obmiarow:

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwagdgj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementéw Rob6t. Obmiary wykonanych Robdémowadza siw sposob cigly

w jednostkach przytych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru ObmiardW. przypadku
rozliczenia ryczattowego calej inwestycji Rejestbrlarow nie jest wymagany ale jego
prowadzenie mge wynika& z warunkébw umowy zawartej pogdizy Inwestorem a

Wykonawa (Generalnym Wykonavag.

Dokumenty laboratoryjne:

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodnbp lub certyfikaty zgodnai materiatow,
orzeczenia o jakei materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy leda

gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapeniaijakdci. Dokumenty te stanowi
zakczniki do odbioru Robét. Powinny byudostpnione na kade zyczenie Nadzoru

Inwestorskiego i Nadzoru Autorskiego.

Pozostate dokumenty budowy:

O O O o o

(0]

Do dokumentow budowy zaliczacstakze nas¢pujace dokumenty:
pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

protokoty przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umaosywilnoprawne,
protokoty odbioru Robdét,

protokoty narad i ustafe

korespondenegjna budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy:

Dokumenty budowy ddla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiaed
zabezpieczonym. Zagigtie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziangwem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dogpne dla Nadzoru Inwestorskiego i przedstawione dtadu nazyczenie

Inwestora.
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Przekazanie terenu budowy

Inwestor w terminie oki&onym w dokumentach umowy przeia Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami uzgodnieniggrawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperdw, Dziennikd®wvy oraz dwa
egzemplarze Przetargowej Dokumentacji Projektowejdwa komplety Specyfikaciji
Technicznej,

na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtoza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru kKmowego Robdét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

Nadzér nad wykonawstwem robét budowlano-montzowych

Nadzor Autorski Projektanta powinien obejma@wa szczegolngci:

czuwanie w trakcie realizacji nad zgodoa rozwigzan technicznych, materiatowych i
uzytkowych z DokumentagjProjektova i obowiazujacymi przepisami,

uzupelnienie szczegbtow Dokumentacji Projektowejazor wyjagnienie Wykonawcy
watpliwosci powstatych w toku realizaciji,

uzgodnienie z Inwestorem i Wykonayvmazliwoéci wprowadzenia rozwizan zamiennych w
stosunku do materiatow i konstrukcji przewidzianyelokumentaciji Projektowej,

udziat w komisjach i naradach technicznych, odkdorgechnicznym, w rozruchu
technologicznym i w czynrciach majcych na celu doprowadzenie do aggiiecia
projektowanych zdolnii produkcyjnych lub ustugowych.

Kierownik budowy powinien przez caly okres wykonyia Robo6t budowlanych
przechowywa dokumenty stanowce podstaw ich wykonywania oraz udaginia je
uprawnionym organom, Nadzorowi Autorskiemu i Inveeskiemu na miejscu budowy.
Wiasciwy organ mae zaadac zmiany kierownika budowy lub kierownika robotzédi osoby
te:

nie posiadaj potwierdzonych kwalifikacji fachowych,

nie wywiazuja sie ze swoich obowaizkéw, co mae by powodem zagraenia bezpieczsstwa,
zdrowia i mienia, obrenia trwaldci obiektu budowlanego, mtiwosci powstania katastrofy
budowlanej lub nieszegliwego wypadku, co powinno Byprotokolarnie stwierdzone przez
wiasciwy organ nadzoru budowlanego,

Osoby petnice Nadzér Inwestorski i Autorski mgpbowirzek powiadomi niezwtocznie
wihasciwy organ, jeeli w czasie odbioru lub kontroli rob6t budowlanyatwierdzono
niezgodnéci z projektem lub przepisami techniczno-budowlangtho wykonanie w sposob
mogacy spowodowé zagraenie bezpieczestwa, zdrowia i mienia.

Zasady kontroli jakosci robot




Celem kontroli robét &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok Robot i jakdci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,askapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia nieztdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz Robdét,

przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inwestor zenozaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest
zadawalajcy,

Wykonawca kdzie przeprowadZa pomiary i badania materialbw oraz Robot z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i warunkangheicznymi,

minimalne wymagania co do zakresu hadéch czstotliwos¢ sa okreslone w odpowiednich
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostae tam okréone, Inwestor ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwiykonanie Robo6t zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy Inwestorodwiadectwa,ze wszystkie stosowane gozenia i spre
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada

wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhadaateriatbw ponosi
Wykonawca,

prébki do bada beda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadagewszystkie jednostkowe elementy produkcji mog
by¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do badla

wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w warunkach
technicznych, stosowamazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegpi® przez
Inwestora,

przed przystpieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykooapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Inwestora,

Wykonawca hdzie przekazywé& Inwestorowi kopie raportow z wynikami badgak
najszybciej, nie pfiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaki.
Wyniki bada (kopie) Ikeda przekazywane Inwestorowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych,

Wszystkie Roboty okje kontraktem powinny kiywykonane zgodnie z obogzujacymi

normami, Dokumentagj Projektowa, udzielonymi pozwoleniami na budew
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Odpowiedzialné¢ za jak@¢ wykonywania wszystkich rodzajow Robot wehaeckzech w skiad
zadania w cakxi ponosi Wykonawca.

Wykonawca ustanawia Kierownika Budowy posiadepgo przygotowanie zawodowe do
petnienia samodzielnych funkcji technicznych w bwdtwie (do kierowania, nadzoru i
kontroli rob6t budowlanych).

Pobieranie prébek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Nadzor Inwestorskidnzie mi€ zapewnion mazliwosé udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Nadzoru Inwestorskiego Wykonawedzie przeprowadZadodatkowe badania
tych materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostam przez Wykonawe usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzeniatewek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamavdiey.

Pojemniki do pobierania prébeledn dostarczone przez Wykonagv¢ zatwierdzone przez
Nadzor Inwestorski. Probki dostarczone przez Wykerado badéa wykonywanych przez
Nadzoér Inwestorski d¢tla odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaéhwepy przez
Nadzor Inwestorski.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, zme
stosowa wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptenarzez Nadzér Inwestorski.
Przed przysipieniem do pomiaréw lub batldVykonawca powiadomi Nadzoér Inwestorski o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Wgkonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi naspnie ich wyniki do akceptacji Nadzoru Inwestorskiego
Zarzmdzapcy realizacy umowy Izdzie mial nieograniczony dag do pomieszcze
laboratoryjnych w celu ich inspekcjieBzie on przekazywat wykonawcy pisemne informacje
0 jakichkolwiek niedocignieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub thetmdawczych. Zeli niedocigniecia te
beda na tyle powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada zaradzapcy realizacy
umowy natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i déguje dopiero
wtedy, gdy niedoagniccia w pracy laboratorium wykonawcy zosjamsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakdtych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Badasaterialtdbw ponosi

Wykonawca.
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Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, zagglzapcy realizacy umowy jest uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badangtenatow uzrodet ich wytwarzania, a ze
strony wykonawcy i producenta materialdw zapewnionalkdzie wszelka potrzebna do tego
pomoc.

Zarzmdzapcy realizacg umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrofobot
prowadzonego przez wykonagychbedzie ocenid zgodndé¢ wykonanych robot i izytych
materiatbw z wymaganiami szczego6towych specyfikatgichnicznych, na podstawie
dostarczonych przez wykonagwynikdéw bada.

Raporty z badai

Wykonawca hdzie przekazywé& Nadzorowi Inwestorskiemu kopie raportow z wynikami
bada jak najszybciej, jednak nie pdiej niz w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakdi.

Wyniki bada (kopie) lkda przekazywane Nadzorowi Inwestorskiemu na formaleinz
wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub inngahprobowanych przez niego.

Badania prowadzone przez Nadzor Inwestorski

Nadzor Inwestorski m@ pobieréd probki materialdw i prowadé&i badania niezammie od
Wykonawcy. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyashiewiarygodne, to
Nadzor Inwestorski poleci Wykonawcy lub zleci niezaemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych baflaalbo oprze si wytacznie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodrii materiatow i robot z DokumentacProjektows i ST. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badgobierania probek poniesione zogtan
przez Wykonawe.

Certyfikaty i deklaracje

Nadzor Inwestorski mae dopuyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj

certyfikat na znak bezpieazstwa, wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wihasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodn<xi z:

Polsky Normy lub

aproba4 technicza, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowidpolskiej Normy,
jezeli nie s objgte certyfikacy okreslona w pkt. 1. i ktore spetniajwymogi Specyfikacji
Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengyvgymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robotktizie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej

cechy.
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Produkty przemystowe mugsposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami ba@laryykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbeda
dostarczone przez Wykonagvbladzorowi Inwestorskiemu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetnidych wymagé beda odrzucone.

Obmiar robot

obmiar Rob6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robo6t zgodnie z
Dokumentacj Projektova i warunkami technicznymi, w jednostkach ustalonyeh
kosztorysie,

obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powngdniu Inwestora o zakresie
obmierzanych Roba6t i terminie obmiaru, co najmniej3 dni przed terminem,

wyniki obmiaru leda wpisane do rejestru obmiardw,

jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) wsdmch podanych wlepym kosztorysie
lub gdzie indziej w warunkach technicznych nie aviel Wykonawcy od obowgku
ukonczenia wszystkich robot,

btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inwestora n&rmpie,

obmiar gotowych Robdétehlzie przeprowadzony z eztdscia wymagan do celu miesicznej
ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawgi Inwestora,

diugcéci i odlegtgci pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymegda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej,

jezeli warunki techniczne wiaiwie dla danych Robdét nie wymagajego w innej formie,
objetosci beda wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekroj,

ilosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowogda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami warunkow technicznych,

wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robaidab
zaakceptowane przez Inwestora,

urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvcleeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to wykonawca duizie posiada wazne swiadectwa
legalizacji,

wszystkie uradzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania Robdét,

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anzenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom warunkéw technicznychedie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w
Sposob ciglty zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przez Inwestora,

obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robdét,

a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w Robotach,



» obmiar Robo6t zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania,

» obmiar Robét podlegagy zakryciu przeprowadzaggprzed ich zakryciem,

* roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiGebeda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny,

* wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaMwrazie braku miejsca szkice mpigyc¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiaréw, ktdrego wzér zostanie
uzgodniony z Inwestorem.

45. Urzadzenia i sprat pomiarowy

» Wszystkie urzdzenia i sprzt pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiabdt i
dostarczone przez wykonagycmusa by¢ zaakceptowane przez zagzapcego realizag
umowy. Jeeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestupcych, to wykonawca musi
posiadé wazne swiadectwa legalizacji. Mugzone by utrzymywane przez wykonawon
dobrym stanie, w catym okresie trwania Robot.

Czas przeprowadzania obmiaru

» Obmiar gotowych roboétdulzie przeprowadzany z gtotliwoicia i terminach wymaganych w
celu dokonywania miesiznych ptatnéci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie,
okreslonym w umowie lub uzgodnionym przez wykonawt zaradzapcego realizag)
umowy.

» Obmiary lzda takze przeprowadzone przedeéziowym i kahcowym odbiorem robét, a tak
w przypadku wysipienia dhiszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

» Obmiar rob6t zanikapych i podlegajcych zakryciu przeprowadzagdbezpdrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

46. Odbidr robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

» odbiorowi Robdt zanikagych i ulegaicych zakryciu,

» odbiorowi czsciowemu,

e odbiorowi kmmcowemu,

» odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbiér Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu:

Odbior Robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb i jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realfiz ulegry zakryciu. Odbior Robot
zanikapcych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie udlviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania aggnposipu Robo6t. Odbioru Rob6t dokonuje
Nadzor Inwestorski. Gotowd danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do

Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem NadZnwestorskiego.



Odbidr czsciowy:

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czsci Rob6t. Odbioru cgciowego

Robdét dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. @dbRobot dokonuje Nadzor

Inwestorski. Do odbioréw eZciowych Wykonawca przygotowuje nagtijace dokumenty:

Dokumentagj Projektova,

Dziennik Budowy i ksigi obmiaru,

atesty jakéciowe wbudowanych elementéw konstrukcyjnych,
ocerg stanu faktycznego,

sprawozdanie techniczne,

operat kalkulacyjny.

Sprawozdanie techniczne powinno zawera

przedmiot, zakres i lokalizagjvykonanych Robét,

zestawienie zmian wprowadzonych do pierwotnej, iatizonej Dokumentacji Projektowej
oraz formala zgod: Inwestora na dokonywane zmiany,

uwagi dotyczace warunkdéw realizacji Robdét,

dat rozpoczcia i zakdiczenia Robot.

Odbior kaxcowy:

Odbidr kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaadrobot w odniesieniu do
zakresu (iléci) oraz jakdéci. Catkowite zakaczenie Robot oraz gotow® do odbioru
ostatecznegoddzie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do Dziennika Budowy. Odbiér
ostateczny Rob6t nagi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez Nadzér Inwestorski zakzenia Robot.

Odbioru ostatecznego Robdét dokona komisja wyznacpopez Zamawiagego w obecnii
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj Roboty dokona ich oceny jakiowej
na podstawie przedtonych dokumentow, wynikéw badla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania Rob6t z Dokumentadprojektove i Specyfikacjami Technicznymi.

W toku odbioru ostatecznego Robot, komisja zapaiga realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw Robdét zanikglych i ulegajcych zakryciu oraz odbioréw egiowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robo6t uzupedoigih i Robét poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych Rob6t @egowych Iub Robdt
uzupetniagcych w poszczegdélinych elementach konstrukcyjnywhikionczeniowych, komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych Robot w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] ektacy Projektowg i ST z

uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wlkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
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komisja oceni pomniejszanwarta¢ wykonywanych Robdét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

Podstawowym dokumentem jest protokét odbiorddawego Robét, spogdzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowé&nasgpujace dokumenty:
dokumentag powykonawcz, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania Robét oraz geodezyjngomiarami powykonawczymi,
szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentow umowy i ew. uzupetnigie
lub zamienne),

protokoty odbioréw Robot uleggych zakryciu i zanikagych,

protokoty odbioréw czsciowych,

recepty i ustalenia technologiczne,

Dzienniki Budowy i ksaizki obmiarow (oryginaty),

wyniki pomiarow kontrolnych oraz baflai oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i
programem zapewnienia jada (PZJ),

deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak
bezpieczéstwa zgodnie z ST i programem zabezpieczenigg@KBZJ),

rysunki (dokumentacje) na wykonanie Robot towaraggeh (np. na przef@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych Robot whacicielom uradzen,

geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robot i sieci uzbrojenia terenu,

kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawczej.
Termin wykonania Robo6t poprawkowych i Robo6t uzujmhtych wyznaczy komisja i

stwierdzi ich wykonanie.

Odbior pogwarancyjny:

47.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychdRawizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjnyduizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

Dokumentacja powykonawcza i jej przechowywanie

skompletowanie dokumentacji powykonawczej maldo obowizku Inwestora,
przechowywanie dokumentacji powykonawczej powiniyd dokonywane przez Inwestora
lub upowaniona, podlegh mu jednostk organizacyija,

dokumentacja powykonawcza powinna starfovebioér dokumentéw wymaganych przy
pracach komisji powotanej do odbiorurkmwego obiektu,

techniczna dokumentacja powykonawcza powinna zaivier

odpisy pozwolenia na budew przekazania placu budowy Wykonawcy,



uzupetniony dokonanymi zmianami lub poprawkami €kbj Budowlany i Projekt
Wykonawczy obiektu wraz z dodatkowymi rysunkamippawkami wniesionymi do innych
czesci dokumentacji technicznej danego obiektu,

Dziennik Budowy i dzienniki wykonywania poszczegdth rodzajow Robét, i takie byty
prowadzone,

protokoty odbioru technicznych Rob6t budowlanych linagmentéw obiektu, a zwlaszcza
protokoty odbioru Robét zanikgych,

za&wiadczenia (a w przypadku ich brakéwiadczenia Kierownika Budowy) o jakd
dostarczonych i wbudowanych materiatow, elementdwrnistrukcji wraz z wynikami bada
ich jakasci w laboratorium,

protokoty odbioru kéacowego obiektu i odbioru dokonanych poprawek oratbiaru
pogwarancyjnego,

korespondenej mapca istotne znaczenie dla prac komisji dokaeej odbioru kdcowego i
dla p&niejszej eksploatacji obiektu,

inne niezkdne dla danego obiektu dokumenty odzwierciad®jjego stan techniczny w

chwili przekazania obiektu Inwestorowi.

48. Posiepowanie w przypadku wysapienia katastrofy na placu budowy

Katastrofy budowlamn jest niezamierzone, gwaltowne zniszczenie wykomgga lub wykonanego

obiektu lub jego o®ci, a take zniszczenie konstrukcyjnych elementéw rusztgwsacianek

szczelnych, obuddéw wykopow itp.,

(0]

(0]

katastroi budowlamn nie jest:

uszkodzenie elementu wbudowanego w obiekt i nadgp st do naprawy lub wymiany,
uszkodzenie terenowych ydzexr budowlanych,

uszkodzenie instalaciji,

w razie katastrofy na placu budowy kierownik budabpwizany jest:

zorganizowa dorana pomoc poszkodowanym,

zabezpieczy miejsce katastrofy przed zmigntanu jaki powstat w zwkku z katastraf, jesli
nie zachodzi potrzeba ratowanigcia lub zabezpieczenia przed rozszerzanienskkitkdw
katastrofy; w tym przypadku nale szczeg6towo opisastan faktyczny po katastrofie oraz
wprowadzone zmiany, z oznaczeniem tych stanow rkdcazh i w miag mazliwosci

fotografiach.

W razie jej wysipienia o katastrofie natg niezwtocznie powiadonii

wiasciwy organ budowlany,
prokuratora wtéciwego dla miejsca katastrofy lub Podicparstwows,
inwestora,

jednostk nadrzdna wykonawcy,



* inne organy zainteresowane przyczynami i skutkaatadtrofy budowlanej z mocy przepiséw
szczegOlnych,
* jednostk wykonupca projekt budowlany.
Zawiadomienie o katastrofie budowlanej powinné dgkonane telefonicznie i zawiéra
e adres i charakterystylobiektu budowlanego,
* imig¢ i nazwisko kierownika budowy,
* nazw i adres wykonawcy robot,
»  krotki opis katastrofy,
» liczbe 0os6b poszkodowanych,
» imi¢ i nazwisko, stanowisko stbowe, zawdd i adres zawiadamizgo.

49. Podstawa ptatngci

Podstaw ptatncci jest oraz sposob jej realizacji okiee umowa zawarta porgdzy Wykonawa a
Inwestorem (Zamawiagym).
Ptaci st za jednostki obmiarowe wykonane zgodnie z obmian@mt i podziatem na typy prac oraz z

zapisami w Dzienniku Budowy.

ll.  CZESC SZCZEGOLOWA
SST0001 Instalacje teletechniczne: System sygnalgigpozaru i dzwigkowego systemu
ostrzegawczego (CPV: 45312100-8;)

1. Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem STaswymagania dotycgce wykonania i odbioru robét polegeych na montau
instalacji systemu sygnalizacji paru w obgbie przedmiotowej inwestycji. ST stanowi dokument
pomocniczy przy realizacji i odbiorze robot.

2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktkmmtraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

opisanych w przedmiocie specyfikacji.

3. Zakres robot objetych specyfikaci
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t zwanych z
zainstalowaniem centrali sygnalizacjizaou oraz wykonanie systemu sygnalizacjtgrol w obebie
przedmiotowej inwestycji.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu:
» utozenie i okablowanie pod system sygnalizacjiga,
» zamontowanie centrali sygnalizacjizaoowej,
e zamontowanie czujek wykrywgych paar,
* zamontowaniegcznych ostrzegaczy parowych,

» zamontowanie sygnalizatoréw akustyczno gtosowych,



zamontowanie central monitoggp- sterujcych.

4. Materialy i urz adzenia

Wszystkie zakupione przez Wykonawidaterialy, dla ktorych obowrujace przepisy przewidaj

posiadanie Zaviadczenia o jaki, powinny by zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny kiyzaopatrzone w taki dokument agzenie Inwestora. Materiaty na

budowie naley sprawdzté pod wzgtdem kompletnéci i zgodnaci z danymi producenta. W razie

stwierdzenia wad lub wysgtienia watpliwosci, co do jakéci materiatdw nalgy przed ich

zamontowaniem poddge badaniom okigonym przez dozér techniczny robét. Materiaty nie

spetniajice wymaga nie mog, by¢ uzyte, powinny by przechowywane jedynie w pomieszczeniach

przeznaczonych do tego celu, tj. zamskydh i suchych.

5. Zestawienie uradzen i materialdw systemu sygnalizacji p#arowej i dzwiekowego

systemu ostrzegawczeqo:

Zestawienie urdzen i materiatdw systemu sygnalizacjizaowej:

Lp. Typ Opis ll0§¢  [Jednostka
1. [FX808397 Centrala FlexES Control FX18 z procesorem, do 18 petli 1 szt.
2. |FX808328.RE Modut redundantnego kontrolera 1 szt.
3. [FX808324 Zespot obstugi wyswietlacz 5,7" QVGA 1 Szt.
4. |FX808405 Folia z opisami w jezyku polskim 1 Szt
5. [FX808322 Karta rozszerzen #1 z 4 gniazdami na moduty 1 szt.
6. [FX808323 Karta rozszerzen #2 z 4 gniazdami na moduty 2 szt
7. [FX808332 Modut petli esserbus GT z izolacjg galwaniczng 11 Szt.
8. [FX808341 Modut sieci essernet 500 kBd 1 szt.
9. [FX808364 Dodatkowy zasilacz 24V/2x26Ah 1 szt.
10. [FX808330 Przewdd 230VAC do dodatkowego zasilacza 1 szt.
11.1018006 IAkumulator 26Ah/12V, certyfikat VdS 4 szt.
12. [784766 Konwerter $wiattowodowy jednomodowy dla sieci essernet, ztacze F-ST 2 szt
13. 804905 Przycisk ROP 1Q8 adresowalny elektronika z izolatorem 13 Szt.
14. {704900 Obudowa ROP 1Q8 czerwona z szybka 13 Szt.
15. 704911 Folie opisowe dla ROP 1Q8 duze ROP - 70490X 10szt/op. 2 Szt.
16. 1960003.10 Zasilacz buforowy 5A/24V, 17Ah ZSP-135-DR, CNBOP, bez aku 2 szt.
17.1018007 IAkumulator 17Ah/12V 4 Szt.
18. [788600 (Obudowa modutu EBK szara, natynkowa 3 szt
19. (808623 Modut EBK 4G2R - 4 wejscia / 2 wyjscia 1A/30VDC, wbud. izolator zwar¢ 2 Szt.
20. 808610.10 Modut EBK 12R - 12 wyjs¢ 1A/30V 1 Szt.
21. (804867 Modut IQ8FCT 1 wejscie podwdjne / 1 wyjscie 1A/30V 1 Szt.
22.1704985 Podstawa n/t modutu IQ8FCT, matego przycisku 1Q8, szara 1 Szt.
23. 1802271 Czujka IQ8 TD, termordzniczkowa 67 Szt.
24.1802374 Czujka 1Q8 O2T, optyczno- temperaturowa 218  |szt.
25. 1805590 Gniazdo czujki 1Q8 285  |szt.




26.(784856 + 772386 +Modut SEI 1 kpl.
784841.10,+788606

27. Kabel z wtyczka typu DB9 (meska) na jednym z koncow 1 szt.

28. 683386.21 Konwerter TWI-RS232 wraz przej$cidwka RJ451DB9 1 Szt.

29. Kabel typu Patchcord z wtyczkami RJ45 1 Szt.

30. [UCS-6000 8A (2x4A)  [Uniwersalna centrala sterujaca, 2 strefy po 4A- system oddymiania klatki schodowej|1 Szt.

i szybdw dzwigowych

31. JUCS-6000 4A Uniwersalna centrala sterujaca, centrala zamknig¢ ogniowych 1 szt

32. 1018007 IAkumulator 17Ah/12V 4 Szt

33. |PO-63 Przycisk oddymiania, wtynkowy (3led+wigcznik), pomaranczowy) 10 szt.

34. RM-60-0 Ramka maskujaca, uzupetnienie do wersji natynkowej, pomarafnczowa 10 Szt

35. [EM-700N Stumet Trzymacz elektromagnetyczny podiogowy 11 szt.

36. [AWOP-225 PR Puszka przytaczeniowa, rozgatezna, 2x2,5mm?2 11 szt.

37. HDGs PH90 3x2,5 Przewdd instalacyjny 70

38. HTKSHekw PHI0 1x2x1 |Przewdd instalacyjny 200

39. [YnTKSYekw 1x2x1 Przewdd instalacyjny 4000 [m

40. [YnTKSYekw 4x2x1 Przewdd instalacyjny 150

41, Materialy instalacyjne (uchwyty, kotki, metalowa linka no$na, $ruba rzymskaiitp.) |1 kpl.

Zestawienie urdzen i materiatdw systemu sygnalizacjizawowej- czujnik zasysagy dym w

szybach dwigébw osobowych:

Lp. Typ Opis ll0s¢  [Jednostka
1. (801522.10 Detektor zasysajacy ESSER Titanus Pro Sens 2 EB, bez modutu detektora 1 Szt
2. 1801524.10 Modut detektora 0,10% DM-TP-10L do Titanus ProSens 2 szt.
3. 1801549 Zestaw serwisowy DIAG-3 do systemu Titanus 1 szt.
4. 1801544.10 Filtr powietrza PCV, zewnetrzny, z wktadem761533 1 szt.
5. [761546.10 NGz do ciecia rur ABS/PCV 1 szt.
6. [761536 Srodek czyszczacy 125ml Typ TM20N Tangit 1 szt
7. |761535 Klej do rur PCV i ABS 0,5kg 1 szt.
8. 1950101 Rura PVC, DN25 1 metr/ w odcinkach 4m 60 szt.
9. 1950116 Mufa PVC, DN25 1 szt/ opak. 10 szt 2 szt.
10. (950123 Uchwyty do rur, PVC, DN25 1 szt/ opak. 20 szt 5 szt.
11.1950119 fluk 90 st, PVC, DN25 1 szt/ opak. 10 szt 1 kpl.
12. (950110 Trojnik PVC, DN25 1 szt/ opak. 10 szt 1 kpl.
13. 950113 Zaslepka PVC, DN25 1 szt/ opak. 10 szt 1 kpl.
14.1801602 Zawoér 3 drogowy kulowy PCV DN25 2 kpl.
15. (950447 Trojnik 25mm PCV z korkiem do testowania systemu zasys. 2 kpl.
16. (801552 Folia redukcyjna, otwér 2,5 mm 1 szt/ opak. 10 szt 1 kpl.
17.1801553 Folia redukcyjna, otwor 3,0 mm 1 szt/ opak. 10 szt 1 kpl.
18.1801555 Folia redukcyjna, otwor 3,4 mm 1 szt/ opak. 10 szt 1 kpl.
19. (801550 Banderola zabezp. folie reduk. 1 szt/ opak. 10 szt 1 kpl.
20.1960005.10 Zasilacz buforowy 5A/24V, 40Ah ZSP-135-DR, CNBOP, bez aku 1 szt.




21.

18Ah/12V

IAkumulator 18Ah/12V

Szt.

22.

Materiaty instalacyjne (uchwyty, kotki, metalowa linka no$na, $ruba rzymska itp.)

—

kpl.




Zestawienie urzadzen i materiatow dzwiekowego systemu ostrzegawczego:

Lp. Typ Opis ll0§¢  [Jednostka
1. |583361.22 Kontroler DOM 4-8, 4 kanaty 500W/100V, 8 linii gtosnikowych 2 Sszt.
2. |583362.22 Kontroler DOM 4-24, 4 kanaty 500W/100V, 24 linii gto$nikowych 1 szt
3. |583331.21 Uniwersalny modut interfejsu UIM, 2 we/2 wy audio, 48 we/wy stykowych |1 Szt.
4. [583351 Modut VCM wskaznikdw stanu systemu 1 Szt.
5. [583341.21 Modut wejsé sterujgcych CIM, 8 we/wy stykowych 1 Szt
6. [583301.21 Stacja mikrofonowa DCS15, 12 przyciskéw, mikrofon 'gesia szyjka' 1 szt.
7. [683306.21 Klawiatura dodatkowa DKM18 stacji mikrofonowej DCS15, 18 przyciskow 1 Szt.
8. 1580231 \Wzmacniacz 2XD250 klasa D, 2x250W/100V, 2HU 6 Szt.
9. 583401.21 Kabel sygnatowy S12 do 12 wejs¢/wyjsé UIM, do 4 szt. na UIM 1 szt.
10. [583422.21 Kabel potaczeniowy RC 22, DOM - wzmacniacz rezerwowy 3 Szt.
11. (683451.21 Kabel podtaczenia linii glosnikowych DOM4-8, 1 szt. na DOM4-8 2 szt.
12. (583452.21 Kabel podtaczenia linii glosnikowych DOM4-24, max 4 szt. na DOM4-24 2 szt.
13.1583477.21 Kabel 100V potaczeniowy DOM - 2 wzmacniacze 2-kanatowe 3 Szt.
14. 1583481 Kabel DAL, STP Cat.5, niebieski, 1m 1 Szt.
15. 1583486 Kabel Ethernet, STP Cat5, zétty, 1m 2 Szt.
16. 583491 Kabel potaczeniowy DOM - wzmacniacz, STP Cat.5, zielony, 0,5 m 6 Iszt.
17. (581721 Zasilacz buforowy 150A/24VDC, 225Ah/24VDC, EN54-4/A2 1 szt.
18. 1581730 IAkumulator 105Ah/12V, wym. 502x111x236 mm 4 Szt.
19. 1584920.021 Szafa 42HU rack 19", 600x800, kompletna bez urzadzen 1 szt.
20. 1583708 Kratka wentylacyjna 1HU rack 19", Variodyn 4 szt.
21. 1581182 Gtosnik sufitowo-$cienny DAL165/6 PP, 6W/100V, CNBOP, stal 262  |szt.
22. [HDGs PH90 3x2,5 Przewdd instalacyjny 70 m
23. HDGs PH90 3x1,5 Przewdd instalacyjny 3500 |m
24, Materialy instalacyjne (uchwyty, kotki, metalowa linka no$na, $ruba rzymskaiitp.) |1 Kpl.

6. Sprzet
Wykonawca przyspujacy do wykonywania instalacji zavickowego systemu rozgtaszania DSR

winien wykazgé sig mazliwoscia korzystania z odpowiednich maszyn i spuz gwarantujcych
wihasciwa jakas¢ robot. Roboty mina wykona recznie lub przy #yciu dowolnego typu spetu.
Wykonawca ponosi odpowiedziakio za wszystkie szkody powstate podczas realizacjest
zobowhzany do ich usugrcia we wtasnym zakresie i na wiasny koszt.

7. Transport
Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéfodkoéw transportu, ktére nie wphyn

niekorzystnie na jak@é wykonywanych robot.



Liczbasrodkow transportu powinna gwarantaiarowadzenie roboét zgodnie z zasadami dkrg/mi

w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicgriewskazaniach przedstawiciela Inwestora
(Zamawiagcego), w terminie przewidzianym umew

Wykonawca winien wykazasic mazliwoscia korzystania z samochodu dostawczego gwarasggp
wihasciwa jakas¢ robot. Nasrodkach transportu przewone materialy powinny ldyzabezpieczone
przed ich przemieszczeniem i ukladane zgodnie zumkami transportu wydanymi przez ich
wytworcg, dla poszczegdlnych materiatow i elementow.

8. Wykonywanie robét

Roboty instalacyjne natg wykonywat zgodnie z przepisami i wymaganiami atomymi m.in. przez
zestaw norm i przepiséw budowlanych. @g@stwa od przedstawionej technologii wykonywania
robét s dopuszczalne po uzyskaniu akceptacji InwestorakdNgwstwo instalacji powinnécisle
odpowiadé wymaganiom niniejszej specyfikacji, a ponadto uwdgia® wymagania okrdone w
odnanych normach, przepisach i warunkach wykonanigbiard technicznego.
Catai¢ robot powinna b§ prowadzona z uwzedinieniem:

* przepisOw bezpiechstwa i higieny pracy,

* przepisdw dotycarych ochrony przeciwpg@arowej,

* przepisOw dotycarych pracy przy ukgdzeniach elektrycznych.
Wszystkie przewody systemu sygnalizacjizga prowadzone do gniazda czujki muszat by
jednorodne i nie nahy ich taczy¢ w jakikolwiek sposab.

9. Instalowanie linii dozorowych, wypustéw i ospratu

Przy wykonywaniu linii dozorowych natg przeprowadzi nastpujace roboty podstawowe:

+ trasowanie,

e mont& uchwytéw,

e przefcia przezciany i stropy, montaosprztu,

* laczenie przewodow,

» podejcia do gniazd i przyciskow,

» przylaczenie do gniazd, listew i zaciskow.
Trasa instalacji sygnalizacji paru powinna przebiegabezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna ky przejrzysta, prosta i daegina dla prawidiowej konserwacji oraz
remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniachigmych i pionowych. Nalg uwzgkdni¢
wszystkie wymagania zawarte w normie BN — 84/ 89840 ,Zaktadowe sieci telekomunikacyjne
przewodowe. Instalacje wtrzowe. Ogolne wymagania”.
Wszystkie przdicia obwodow instalacji przezciany i stropy musg byé chronione przed
uszkodzeniami. Prz&ia wymienione wyej naley wykonywa w przepustach rurowych. Przeip
przezsciany i stropy kdace granicami stref parowych naley uszczelnt mas, ognioochrona o

takiej samej odporrigi ogniowej jak odporng sciany lub stropu przez ktéry wykonany jest przepust



Instalacg sygnalizacji pearu naley wykonywa wytacznie kablami i przewodami aytach
miedzianych :

* minimalnejsrednicyzyty kabla 0,5 mm

* minimalnejsrednicyzyty przewodu 0,8 mm (przekroj poprzeczny 0,5 mm2).
Przy trasowaniu ggow instalacyjnych naiy dazy¢ do jak najmniejszej ikxi skrzyzowan i zblizen z
ciagami instalacji elektroenergetycznej i innymi inatami, jak siec wodochgowa i kanalizacy,
centralnego ogrzewania, kanatami wentylacji itp.plszczalne odlegéci przy skrzyowaniach i
zblizeniach z innymi instalacjami zgodnie z narm
Linie dozorowe naley prowadzt przelotowo przez ostrzegawczezne i samoczynne.

10. Instalowanie elementéw SSP

* Cuzujki naley instalow& w gniazdach osadzonych w miejscach przewidzianygirojekcie.
Typ gniazda uzalaiony jest od sposobu prowadzenia instalacji: goétiem, na podtau, do
montau wiszicego, w wykonaniu szczelnym itp.

* Przy montau czujek nalgy przestrzega m.in. zachowania odpowiednich odlegibczujek
termicznych odzrodet ciepta, czujek dymu od kratek wentylacji vagmwej i nawiewnej,
prawidtowego rozmieszczenia czujek w stosunku doribnych obiektéw ( np. regaly w
magazynach) oraz przeszkod budowlano-konstrukckjgp. podcigi, kasetony ).

» Powierzchnie dozorowe, wzajemne odldgtoczujek, odlegtéci od $cian oraz wysokg
zawieszenia naky dobierd wedtug instrukcji producenta , wytycznych CNBORDPN.

* Rgczne ostrzegawcze paru naley instalowa w miejscach widocznych i tatwo dgpnych.
Ostrzegawcze natg instalowa na wysokéci 1,3-1,5 m od podi@. Otwory dtawicowe do
wprowadzania przewoddéw powinnyduszczelnione.

e Liczba ostrzegawczy (czujek i przyciskéw) w jedtigji dozorowej nie mae przekroczy
liczby okreslonej przez w wytycznych projektowania i instrukigbrycznej producenta.

* Pomieszczenie , w ktérym instalowana jest centr8iR®, powinno znajdowai¢c na parterze.
Pomieszczenia to musi blatwo dost¢pne. W miejscu zainstalowania centralki SSP powinie
by¢ zapewniony staty nadzor. W miejscu odbierania algnalarmowego musi by
zainstalowany aparat telefoniczny.

» Centralka powinna iywyposaona w zasilacz (prostownik) i bateakumulatorow.

» Bateria akumulatorow powinna byabezpieczona bezpiecznikami o waetmie mniejszej
niz 10A , umieszczonymi jak najltj jej zaciskow.

» Linia zasilajca centralk powinna by bezpdrednio podiczona do skrzynki zEzowej lub do
najblizszej tablicy rozdzielczej zasilanej westrzrg linia zasilajca (przed wyhcznikiem
gtébwnym). Zabezpieczenie linii zasiagj centralk nalezy specjalnie oznakowa

* Zabrania s zasilania centralki sygnalizacji pmru z obwodu gniazd lub obwodu

oswietleniowego.



» Bateri akumulatoréw naley dobra& w taki sposdb , aby jej pojemétowystarczyta na 30-to
godzinry prag centrali w czasie dozorowania oraz na 30-minut@laym zakladagc , ze
alarm obejmuje maksimum 33,3% wszystkich linii daz@ych w tym samym czasie. W celu
ustalenia odpowiedniej pojemiw baterii akumulatorow natg okresli¢ catkowity pobor
pradu przez siésystemu sygnalizacji garu , a mianowicie :

0 W czasie dozorowania

0 w czasie alarmu.

Do baterii akumulatoréw nie wolno padka zadnych odbiornikbw nie naigcych do
systemu sygnalizacji paru.

* Do wiaczania zasilania lub przesytania sygnatow zdalngtgoowania naley wykorzystad
obwody sygnalizacyjne centralki.

» Centralka powinna ky mocowana nascianie nénej nie podlegace] wstrasom , w
odlegtcci 1,3-1,4 m od podiogi do dolnej kradzi obudowy. Odlegi® od grzejnikow
powinna wynosi co najmniej 0,8m.

» Montaz centralki SSP powinien odbyaie zgodnie z wymaganiami instrukcji fabrycznej.

» Pohkczenie baterii akumulatoréw z zasilaczem i centraflalery wykona przewodami
miedzianymi. Rezystancja tego patenia nie powinna przekra&z@,08Q.

11. Przej$cia przezs$ciany i stropy

Przefcia przezciany i stropy powinny spetntanastpujace wymagania:

» wszystkie przdicia obwodow instalacji elektrycznych przéaiany, stropy itp. muszbyé
chronione przed uszkodzeniami,

* przefcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

* przegcia pomegdzy pomieszczeniami o #dych atmosferach powinny ébywykonywane w
sposOb szczelny, zapewnigy nie przedostawaniegsivyziewow,

» obwody instalacji elektrycznych przechadz przez podiogi muaz by¢ chronione do
wysokaci  bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniamakoJ ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi,

* nalezy stosowa rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytkadzane itp.

» przepusty instalacyjne w elementach oddzieleniagivgpazarowego powinny mie klas
odporndci ogniowej (E 1) wymagandla tych elementow.

Dopuszcza sinieinstalowanie przepustéw, o ktérych mowa w @isdla pojedynczych rur instalacji
wodnych, kanalizacyjnych i ogrzewczych, wprowadzdmprzezsciany i stropy do pomieszaze
higienicznosanitarnych.

Przepusty instalacyjne drednicy wekszej ng 0,04 m w $cianach i stropach pomieszczenia

zamkngtego, dla ktérych wymagana klasa odpgoi@gniowej jest nie risza nk E 1 60 lub R E | 60,



a nieledacych elementami oddzielenia przeciwpoowego, powinny mieklas odporndci ogniowej

(E 1) $cian i stropOw tego pomieszczenia.



12.

13.

Préby montazowe

Proby dotyca bada i pomiarow. Wyniki prob stwierdzone protokolarnpowinny by
przedstawione komisji odbioru robot.

Pomiary rezystancjigili obwodu dozorowego natg wykona dla najdhiszych odcinkéw w
liczbie 20% ogolnej liczby obwoddéw dozorowych. Depozalna wart@ rezystancji powinna
by¢ przyjeta wedtug instrukcji fabrycznej dla centralki sypacji pozaru.

Pomiar rezystancji izolacjiyty nalezy wykona& wzgledem drugiepyty potaczonej z ziemj —
dla wszystkicheyt linii dozorowych.

Przed uruchomieniem sieci SAP nale

zmontow& i podhczy¢ wszystkie gniazda czujek , centralki inne uradzenia
wspotpracujce,

sprawdzé prawidtowa¢ podhczenia w gniazdach biegunow zasilania czujek

przygotowa& przewody 4czace bate akumulatoroéw do ich przytzenia,

przygotow& siet elektroenergetyczndo przyhczenia centralki (przed przyzeniem nalgy
wyjac bezpieczniki).

Po sprawdzeniu poprawfm wykonanych peiczer w gniazdach i we wszystkich czujkach
pozarowych w liniach dozorowych , uruchomienie instale&SAP naley przeprowadzi
zgodnie z ,Dokumentagijtechniczno-ruchow/ wydama przez producenta centralki.

Nalezy przeprowadzi proby dziatania centralki sygnalizacji 4@wu co najmniej w
nastpujacym zakresie:

alarm paarowy,

alarm uszkodzeniowy sygnalizgy przerwe , zwarcie lub doziemienie w przewodach linii
dozorowych i sygnatowych , bezpiecznikach lub uaitddzasilajcych centralk ,

alarm manipulacyjny spowodowany na skutek nigengych manipulacji, jak otwarcie drzwi
lub wyjecie z centralki jakiegokolwiek zespotu.

alarmy opisane powgj powinny by sygnalizowane optycznie w centralce.

Nalezy sprawdzt , czy zainstalowana bateria akumulatorow jesteidie dobrana i czy jest
natadowana.

Zalecenia i uwagqi

Wszystkie urzdzenia instalacji wentylacji parowej musz by¢ zasilane w sposob
umazliwiajacy ich prae podczas pegaru, po zadziataniu wytznika gtownego mdu.
Zasilanie kablami ognioodpornymi z dedykowanep@rowej) tablicy rozdzielczej pdu.
Lokalizacja oraz szczegoly przyych rozwhzar w opracowaniu projektu wykonawczego

instalacji sanitarnych oraz projekcie wykonawczystalacii elektrycznych.



(0]
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Instalacg kablowy do urzdzen sterowanych naky wykona przewodem niepalnym typu
HTKSH PH90 lub typu HDGs PH90. Sterowania realizogva poprzez moduty kontrolno
sterupce oraz centrale sterowania oddymianiem i cenameknié ogniowych. Na potrzeby
zasilania modutéw kontrolno steagych zaprojektowano zasilacze certyfikowane.
Urzadzenia sterowane mugsby¢ tak wyposaone przez dostawcow aby na zestyki modutu
kontrolno sterujcego SSP nie dostakgpotencjat zmienny- sytuacja taka imsospowodowa
uszkodzenie modutu SSP.

Instalacg kablowy do uradzea monitorowanych wykona przewodem typu YnTKSYekw
1x2x0,8 oraz YnTKSYekw 2x2x0,8 zgodnie ze schemathlokowymi oraz rysunkami
poglhdowymi.

Instalacg kablowg do zewwtrznych wskanikéw zadziatania czujek wykotigprzewodem
YnTKSYekw 2x2x0,8.

Przewiduje si monitorowanie poprzez moduty kontrolno stecgg SSP stan pracy
nastpujacych uradzea:

zasilacze systemowe,

centrale oddymiania steggp drzwiami i oknami,

Przewiduje si sterowanie i monitorowanie klap f@yowych,

Dostawcy urzdzen monitorowanych musz wyposay¢é urzdzenia w  wyjcia
bezpotencjalowe ze stanem wgipwym ze styku NO (normalnie otwartym) w czasie
normalnej pracy. W przypadku zadziatania alarmowemstyk wygciowy urzdzenia
powinien zmient stan z NO na NC ( zwarty).

Uzytkownik ma obowizek whczenia systemu sygnalizacji f@osowej do stacji
monitorowania alarmow do PSP.

Centrala sygnalizacji garu oraz inne ugtlzenia wymagage zasilania sieciowego 230 V AC
(zasilacze ZSP, centrale oddymiania, centrale weni@a klapami pzarowymi itp.) powinny
zost& zasilone z wydzielonego, oznaczonego polazapmwvej rozdzielni elektrycznej
dozorowanego obiektu zgodnie z projektem instaklejktrycznych.

Do tego pola nie wolno pragdza zadnych innych odbioréw elektrycznych.

Wszystkie urzdzenia projektowanego systemu utliwiaja jego poprawa prag przy zaniku
zasilania podstawowego 230 V AC.

Dobér akumulatoréw centrali sygnalizacjizamowej:

czas podtrzymania: 72 godziny z czego 30 mingtamie alarmu,

wymagana pojemré akumulatorow 40Ah / 12V

zalecany uktad akumulatorow: 2x12Ah

Kontrola jakdci wykonania robot



» Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem, abya@si¢ zatazona
jakasé robot.

* Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok roboét i jakdgci materiatow.

* Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbjpc personel, spet, zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezédne do wykonania robdét.

* Przed przysipieniem do robdt, Wykonawca powinien przekaZaspektorowi Nadzoru
wszystkie swiadectwa jakéci i atesty stosowanych materiatow. Materialy bexht
dokumentéw nie magby¢ zainstalowane.

* Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2éad mae zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonania jest
zadowalajcy.

* Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robét zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej ST.

* Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone, Inspektor
Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczaby zapewri wykonanie robét zgodnie z
umowg.

» Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzémiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia
posiadag wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrélajacych procedury bada

» Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem badaaterialdw ponosi
Wykonawca.

14. Préby wykonane przez producentow

Wszystkie urzdzenia, osprg, kable i inne elementy dostarczone przez wykomgawcramach
niniejszego kontraktu powinny byoddane prébom olkdi®enym w odnénych normach. Wykonanie
préb musi by potwierdzone atestem podanym nénpe.

15. Proby i badania wykonane w czasie budowy

Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obmjya pomiar rezystancji izolaciji,
biegunowdc¢ i ciagtos¢ pofaczen. Wykonawca zobowgany jest zapewdiwszystkie niezédne
przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W mggrostpu robot wykonawca zobowdany jest do
przeprowadzenia wszystkich niedmych prob i pomiaréw dla kolejnych fragmentéw atatji.
Wykonanie odnénych préb powinno hyniezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.
Badania w czasie wykonywania robot:

* Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przgwiodtalacyjne, nale sprawdzt

zgodnd¢ ich przebiegu z DokumentacProjektova . Wszelkie odspstwa nalgy uzgadnié

Z Inspektorem Nadzoru.



Ukfadnie Przewodow — Podczas ukladania przewod@e zakaczeniu robét kablowych
nalezy przeprowadz pomiary: zgodn& z trag opracowan w dokumentacji oraz zti#enia i
skrzyzowania z innymi instalacjami

Sprawdzenie @ptosci zyt — Sprawdzenie ggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz
zgodndci faz naley wykona przy wyciu przyraddw o napiciu nie przekraczagym 24V.
Wyniki sprawdzenia naky uzna& za dodatnie, jeli poszczegdlneyly nie map przerw oraz
jezeli poszczegoblne fazy na oburkach linii & 0znaczone identycznie.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lkynierowi na formularzach wymaganych przez
odpowiednie normy przedmiotowe. W przypadku zadajp@ych wynikéw pomiarow i bada
wykonywanych w czasie wykonywania robét, na wniosgkonawcy, irynier maze wyrazé

zgod: na nie wykonywanie badgo wykonaniu robaot.

16. Ogledziny po zakaiczeniu robot

Po zakaczeniu robdt, ich kolejnych etapow oraz przed pogtamapégci wykonawca zobowizany

jest dokoné ogledzin instalacji z projektem, wdaiwego odbioru i montal urzdzeh oraz braku

widocznych uszkodze szczegdlnie takich, ktére mogtyby spowodévpmgorszenie bezpieardwa

obstugi. Wykonanie powsgzych czynnéci powinno zost& odnotowane w dzienniku budowy. W

czasie przegHu po zakéaczeniu wykonywania robét nate wykona czynngci:

(0]

(0]

sprawdzenie stanu antykorozyjnych powlok ochronrigarstrukciji i ospretu

sprawdzenie doktadd§ol wykonywanych elementéw

stan przewodow i ospgia

ciagtos¢ zyt kabla i przewodow

prawidtowas¢ ochrony przed dotykiem bezfgednim i pdrednim czsci przewodzcych
dostpnych,

wykonywanie pomiaréw:

skutecznéci ochrony przed dotykiem gaednim czsci przewodzcych,

rezystancji izolacji kabli i przewodow.

17. Préby montazowe po zakaczeniu robét

Po zakaczeniu robot wykonawca jest zobagany (j&li wczesniej nie zostat z tego zwolniony)

wykona badania:

ciagtos¢ polaczen obwodow,
rezystancji izolaciji,
ochrony przez zastosowanie przegrod i obwodow wgkgoh podczas moria ,

skutecznéci dziataniasrodkow ochrony przeciwpg@arowej,

Metody pomiarowe powinny ldyzgodne z obowizujacymi przepisami.
18. Obmiar robot



Obmiar robét bdzie kadorazowo wykonany w obecfm Inspektora Nadzoru i powinien by
przeprowadzony zgodnie z obazujacymi zasadami zarbwno na etapie wykonania, jak i po
zakaczeniu wykonania elementu robot stangeeigo odgbna caté¢ obiektu. Obmiar powinien gy
prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami grayj w kosztorysowaniu. Przedmiary robot
sporadzono w oparciu o zatenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktadbeczowych
KNR.

Jednostk obmiarowy dla instalacji teletechnicznych:s

* przewody i kable -mb

e rury ochronne -mb

» listwy i kanaly elektroinstalacyjne PCV -mb

s osprzt - szt.

* przebiciai przekucia - diugd(cm) isrednica (cm)

19. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robot
Celem odbioru jest finalna ocena rzeczici wykonanych robot pod wzglem ich ilgci, jakdsci i
wartasci. Wykonawca zgtasza gotow®d do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedkiada
dokumenty potwierdzage wykonanie rob6t Inwestorowi do akceptacii.
Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnkentraktem i obowvazujacymi normami.
Odbiér systemu
Instalator systemu jest odpowiedzialny za:
» udostpnienie Inwestorowi wszystkich dokumentow informac;j
» za odpowiednie przeszkolenie pracownikéw Inwesterastopniu wystarczagym do
prawidtowego obchodzeniagst systemem.
Do szczego6lnych obowzkéw Wykonawcy naley:
* mont& i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjamilezaniami producenta wdzen, ze
sprawdzeniem wszystkich adzen
» sprawdzenie w trakcie odbioru popraweciodziatania wszystkich uggzen sktadowych i
catego systemu
» opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemaz dokumentacji powykonawczej
* zapewnienie zgodoi wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, prsépi budowlanych,
przepiséw ochrony przeciwparowej
* zapewnienie pomocy serwisowej podczagkowania systemu.
» przed rozpoaxiem rob6t wykonawca powinien zapoznsic z obiektem, oraz stwierdzi

odpowiednie przygotowanie frontu robdét.



odbiér kaxcowy robot mae sk odby po zakaczeniu wszystkich robét i technicznym
potwierdzeniu poprawrici i jakosci wykonanych robét poprzez wykonanie pomiaréwddsa
instalaciji.

po zakaczeniu robot lub etapu robdét wykonawca zolbxany jest do sposgdzenia i
przekazania zamawigemu dokumentacji powykonawczej zawiqcaj: protokédty z
wykonanych pomiaréw i badainstalacji, certyfikaty, atesty i deklaracje zgogki dla
zabudowanych materiatéw i wdzen, oraz dwiadczenie kierownika rob6t o wykonaniu robét
zgodnie ze specyfikacgamawiajgcego i wymogami obowkujacych przepiséw i norm.
doktadne terminy i sposéb przeprowadzenia prac kvezte dotycgcym modernizacji fdz
rozbudowy czynnych instalacji komputerowych i infatycznych nabtey kazdorazowo
uzgadni& z administragj obiektu.

trakcie wykonywania roboOt nalg przestrzega postanowié regulaminu poradkowego
obowiazujacego w danym obiekcie.

Wykonawca zobowazany jest do przywrdcenia substanciji budynku dowsfaerwotnego oraz

wykonania niezidnych prac wykaczeniowych, malarskich itp.

20. Podstawa ptatndci

Zapisy umowy zawartej pordzy Inwestorem a Wykonawc

Ptaci st za jednostki obmiarowe wykonane zgodnie z obmian@mt i podziatem na typy prac oraz z

zapisami w Dzienniku Budowy.

Podziat rob6t na obiekcie podlegaych odbiorom ogciowym i koacowym ustala przgty w

umowie wykonawczej harmonogram robét zaakceptovangz inwestora. Harmonogram tegdbie

stanowé podstaw do rozliczenia prac. Podstavptatngci jest pozytywny wynik odbioru komisji

odbiorczej.

21. Przepisy zwhzane (dokumenty odniesienia)

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje w obiektach budowtdmypobor i monta

wyposaenia elektrycznego. Olgialngsci pradowe diugotrwate przewoddw.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje w obiektach budowldmyBoboér i monta wyposaenia
elektrycznego. Aparaturadzeniowa i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje w obiektach budowldmyBobdr i monta wyposaenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-56 Instalacje w obiektach budowldmyBoboér i monta wyposaenia
elektrycznego. Instalacje bezpiesghva.

PN-EN 50086-2-1:2001 Systemy rur instalacyjnychpdmvadzenia przewodow — €2 2-1.:
Wymagania szczego6towe dla systemow rur instalacyjrsztywnych.

PN-EN 50086-1:2001 Systemy rur instalacyjnych dowardzenia przewodow — &£ 1:

Wymagania ogolne.



PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektryczne viektach budowlanych —Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed zaktoceniami
elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektbudowlanych.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych — Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

PN-EN 50090-2-2:2002 Domowe i budynkowe systemkiedaiczne (HBES) — G&¢ 2-2:
Przeghd systemu — Ogdlne wymagania techniczne.

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w oldiektbudowlanych — Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.

PN-EN 61537:2003 Systemy korytek i drabinek instglaych do prowadzenia przewodow.
PN-EN 50081-1:1996 Kompatybils® elektromagnetyczna — Wymagania ogoélne deiyez
emisyjndci — Srodowisko mieszkalne, handlowe i lekko uprzemyséowei.

PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe —4¢z4: Kompatybilng¢ elektromagnetyczna —
Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyce odpornéci urzadzen systemow
alarmowych, pgarowych, wiamaniowych i osobistych.

Rozporadzenie MPIPS z 26.09.1997 r. (Dz. U. Nr 129 z 199poz. 844) w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieamtwa i higieny pracy.

Rozporadzenie MG z 17.09.1999 r. (Dz. U. Nr 80 z 1999 0z.p912) w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy ugdzeniach i instalacjach energetycznych.
Rozporadzenie Ml z 12.04.2004 r. (Dz. U. Nr 109 z 20080z.1156) w sprawie warunkdéw
technicznych, jakim powinny odpowiadlBudynki i ich usytuowanie.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budawd - Montaowych. Cz$¢ V -
Instalacje elektryczne 1973 r.

Przepisy Budowy Urdzen Elektrycznych — PBUE z 1997 r.

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Stosowaniérodkow ochrony dla zapewnienia bezpigtteva.
Postanowienia ogoln&rodki ochrony przed poganiem padem elektrycznym

PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne wektzsich budowlanych. Dobor i
monta wyposéaenia elektrycznego. Instalacje bezpidrsteia

PN-EN 61140:2005  Ochrona przed pamaiem padem elektrycznym. Wspdlne aspekty
instalacji i uradzen

PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji zaocowej - Cezs¢ 3: Paarowe urzdzenia
alarmowe - Sygnalizatory akustyczne

PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe <£z4: Kompatybilné¢ elektromagnetyczna -
Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyce odpornéci urzadzen systemow

alarmowych pgarowych, wtamaniowych i osobistych



PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacjizpoowej. Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji zaoowe]. Czs¢ 2: Centrale sygnalizacji
pozarowej

PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji zpoowej. Czé¢ 3. Paarowe urzdzenia

alarmowe. Sygnalizatory akustyczne

PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacjzpoowej. Czsé¢ 4: Zasilacze

PN-EN 54-4:2001/A1:2004 Systemy sygnalizacjzgpowej. Czs¢ 4: Zasilacze (Zmiana
Al)

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji zaoowej. Cz§¢ 5: Czujki ciepta. Czujki

punktowe

PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji zpoowej. Czs¢ 7: Czujki dymu. Czujki

punktowe dziatajce z wykorzystaniemwiatta rozproszonegdwiatta przechodgcego lub

jonizaciji

PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacjizamowej. Czs¢ 10: Wykrywacze ptomieni.
Czujki punktowe

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji zamowej]. Cz$¢ 11: Riczne ostrzegacze
pozarowe

Specyfikacja Techniczna PKN-CEN/TS 54-14 Systemgnalizacji paarowej; Czs¢ 14:

Wytyczne planowania, projektowania, instalowanibioru, eksploatacji i konserwacji



SST0002 Instalacje teletechniczne: System telewizjozorowej (CPV: 45310000-3)

1. Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem STaswymagania dotyexe wykonania i odbioru robdt maych na celu wykonanie
instalacji systemu telewizji dozorowej CTTV w qbie przedmiotowej inwestycji. ST stanowi
dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze robo

2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktrkentraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
opisanych w przedmiocie specyfikacji.

3. Zakres robot objetych specyfikaci

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét elektrycznych
zwiazanych z zainstalowaniem telewizji dozorowej CTTofitoringu) w obgbie przedmiotowej
inwestycji.

4. Materiaty i urz adzenia

Wszystkie zakupione przez WykonawMateriaty, dla ktérych obowkujace przepisy przewidyj
posiadanie Zaviadczenia o jak&i, powinny by zaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materiaty powinny Ky zaopatrzone w taki dokument rgczenie Inwestora. Materialy na
budowie naley sprawdzé pod wzgédem kompletngci i zgodndci z danymi producenta. W razie
stwierdzenia wad lub wygbienia watpliwosci, co do jakéci materiatdbw nalgy przed ich
zamontowaniem poddaje badaniom oki&gonym przez dozér techniczny robét. Materialy nie
spetniajce wymaga nie mog by¢ uzyte, powinny by przechowywane jedynie w pomieszczeniach
przeznaczonych do tego celu, tj. zamkych i suchych.

5. Zestawienie urzadzen i materiatdw

Zestawienie urgzer i materialdw systemu telewizji dozorowe;j:

Lp. Typ Opis llos¢  [Jednostka

1. |NVIP-3DN3051H/IR-1P  [Kamera IP z o$wietlaczem IR w obudowie IP 66, dziefi/noc, 3.0 Mpx, CMOS 1/3", |8 szt.
maks. rozdzielczo$¢ 2048x1536 do 30kl/s; 0.011Ix (F1.4), Olx (wiaczony IR);
funkcje: AES, WDR, DNR, obiektyw F1.4, f=2.8-12mm, wyjscie analogowe wideo,
wejscie audio, trzy niezalezne

strumienie, kompresja H.264, sprzetowa detekcja ruchu, zapis alarmowy na
serwerze FTP, e-mail z zatacznikiem, strefy prywatnosci, zasilanie PoE, 12VDC,
[temperatura pracy od -40°C do +50°C,

loprogramowanie NMS

2. INVIP-xDN30x0H Puszka montazowa o klasie szczelno$ci IP66. Pasuje do kamer serii NVIP- 8 Szt
XDN30xxH. Do zastosowan wewnetrznych i zewnetrznych. Umozliwia
umieszczenie zasilacza oraz przewodéw kamery w swoim wnetrzu. Materiat
aluminium malowane proszkowo, kolor biaty

3. INVIP-3DN3052V/IR-1P  |Kamera IP z o$wietlaczem IR w obudowie IP 66, dzief/noc, 3 Mpx, CMOS 1/3", (3 Szt.




maks. rozdzielczo$¢ 2048 x 1536 pikseli, do 30 kl/s, 0.11Ix (F1.4), Olx (IR wt.);
funkcje: AES, WDR, DNR, obiektyw f=2.8~12mm, F1.4, wyjscie analogowe wideo,
wejscie/wyjscie audio, wejscie/wyjscie alarmowe, trzy niezalezne strumienie,
kompresja H.264, detekcja ruchu, zapis alarmowy na karcie MicroSD, na
serwerze FTP, e-mail z zatacznikiem, strefy prywatnosci, Srednica obudowy

150mm, zasilanie PoE, 12VDC, oprogramowanie NMS

4. [INMS NVR 3R-4U Rejestrator sieciowy NMS, 1 Szt.
e kanaty wideo i audio: 20
*  nagrywanie do 600 ki/s w rozdzielczo$ci 1280 x 720
»  obstugiwane rozdzielczosci do 3072 x 2048
o wielko$¢ nagrywanego strumienia: 120 Mb/s tacznie ze wszystkich
kamer
e obstuga do 3 monitoréw jednocze$nie
e opcjonalny montaz dysku: 5 x S-ATA 3,5"
o szybkie uruchomienie rejestratora dzigki dyskowi SSD
»  system operacyjny: Microsoft Windows Embedded 8
»  system rejestracji i nadzoru: NMS (Novus Management System)
»  wspdtpraca ze wszystkimi kamerami IP NOVUS
5. INMSNVR3-T Stacja kliencka 1 szt.
6. [NMSHDD 4TB SATA  |Dysk twardy 4TB (interfejs SATA, dedykowany do pracy 24/7) z instalacjq i 1 szt.
KIT ftestowaniem
7. |[UPS ARES 3000 RACK |Zasilacz bezprzerwowy UPS, moc 3000VA/1800W; do montazu w szafie 1 szt.
aparaturowej typu rack (2U). Wymaga zastosowania w komplecie minimum 1 szt.
modutu baterii MB 4814 Rack.
8. |UPSMB4814 RACK  [Modut baterii do ARES 1600 RACK i ARES 3000 rack (3U); 48V/14Ah. 1 szt.
9. [GS1920-24HP 24 porty 10/100/1000Mbps + 4 porty combo 10/100/1000Mbps (RJ45/SFP), 1 Szt.
Power over Ethernet (802.at), VLAN, QoS, IGMP snooping, GVRP, zarzadzanie
pasmem, agregacja pot., RSTP, Radius, SSL, MAC filtering, DHCP, SNMPv3
10. |PM-32 32" wySwietlacz LED pracujacy w rozdzielczosci Full HD. Dodatkowo wyposazony |1 szt.
w funkcje USB playback oraz zaawansowany tryb DLNA, Ztacza: BNC, D-Sub,
Display Port, DVI, HDMI, S-Video, Waska ramka 11.9 mm (lewa/prawa/gora) i
17.2 mm (dét), Technologia Anti-Burn-in™, Technologia poprawy obrazu: Filtr
grzebieniowy 3D / Usuwanie przeplotu / Redukcja zaktocen, RS-232 i RJ45
umozliwiajg uzywanie programowanego zdalnego sterowania, Wbudowany
harmonogram, mozliwo$¢ zaplanowania wigczania, wytgczania oraz zmiany
Zrodta obrazu
11. UMM Uchwyt montazowy monitora 1 szt.
12. 19” Panel krosujacy, 24 x RJ45, kat. 5e, klasa D — 100 MHz, nieekranowany z 1 szt.
lorganizatorem kabli, wyposazony
13. Modut Keystone, RJ45, kat. 5e, klasa D — 100 MHz, nieekranowany, 14 Szt.
beznarzedziowy
14, Patchcordy U/UTP kat. 5e, PVC, wtyk zalewany 7 szt.
15. |UIUTP PVC KAT5e Kabel U/UTP PVC KAT5e 300 |m
16. |RKSSP 23/18 Rura elektroinstalacyjna gietka 750N, samogasnaca nie rozprzestrzeniajgca ogniaj300 m




| 17. | |Materia’fy instalacyjne (uchwyty, kotki, metalowa linka nosna, $ruba rzymska itp.) |1 |ka. |
UWAGA:

Rozwigzania zamienne madyc¢ zastosowane jeli nie obnka standardu, parametrow technicznych,

funkcjonalndci oraz walorow aytkowych; rozwizania alternatywne musby¢ rownowane (nie
gorsze) lub lepsze w zakresie parametrow techyotzrmechanicznych, funkcjonalnych dla catego
petnego zakresu detekcji, poszczegolnychdren systemu wraz z wypoganiem. Zastosowanie
rozwiazan jednego producenta gwarantuje uzyskanie gwaranejoletniej oraz petm
wspotprag/komunikacg wszystkich elementéw telewizji dozorowe).

6. Sprzet
Wykonawca przyspujacy do wykonywania instalacji telewizji dozorowej TV wykaz& sig
mozliwoscia korzystania z odpowiednich maszyn i spuz gwarantujcych wiaciwa jakas¢ robot.
Liczba i wydajné¢ sprztu musi gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, Specyfikacji iskazaniach irynier4da w terminie
przewidzianym kontraktem. Spitzbgdacy wtasndcia wykonawcy lub wynajty do wykonywania
robot musi by utrzymany w dobrym stanie i gotowsd do pracy.
Wykonawca, ktéry przygpuje do wykonania rozbudowy sieci rozdzielczejrstvniczej w budynku
winien wykaz& sie mazliwoscia korzystania z nagbpujacych maszyn i spetu gwarantujcych
wiasciwa jakosé robot:

» Wiertarka udarowa z mtotem

e Zestaw urzdzen do zarabiania kacdwek przewodow gtkich

*  Wibromiot elektryczny

» Zestaw nargdzi do odizolowania przewodoéw i kabli

» Zestaw przyradéw do zaciskania kméwek gniazd RJ45

* Bruzdownica dacian z cegty

* Przyrady do gipsowania i osadzania puszek instalacyjmytynku

* Przecinarka kontowa docgiia profili metalowych pod koryta kablowe

* Podndnik koszowy do montar kamer na wysokai ok. 6,0m

» Szelki do pracy na wysokoiach, kaski ochronne z atestami

7. Transport
Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktore nie wptyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych roboét. Liczbd&rodkow transportu powinna gwarantaiva
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznej i wskazaniach przedstawiciela Inwes{@amawiajcego), w terminie przewidzianym
umowa. Wykonawca winien wykaza sig mozliwoscia korzystania z samochodu dostawczego

gwarantujcego widciwa jakos¢ robot. Nasrodkach transportu przewone materiaty powinny iy



zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i uszhane uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez ich wytworg dla poszczegolnych materiatéw i elementow.
Srodki transportowe stosowane przy wykonywanilettmh niniejsa Specyfikacy robot to:
» samochdd dostawczy
» samochdd skrzyniowy
Transport kabli naley wykona w nas¢pujacych warunkach:

» kable naley przewozt na kgbnach, dopuszczaesprzewaenie kabli w kegach, jeeli masa
kregu nie przekracza 80 kg, a temperatura otoczemigest nisza nz +4001C, przy czym
wewrgtrzna srednica kegu nie powinna by mniejsza ni 40-krotnasrednica zewetrzna
kabla.

» zaleca si przewaenie kebnéw na specjalnej przyczepie, dopuszczgpaiewaenie kabli w
skrzyniach samochoddw egarowych lub przyczepach.eBny z kablami przewimne w
skrzyniach samochoddw powinnydystawione na kragdzi tarcz, a tarczeebnéw powinny
by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu tak, affonyo nie mogly si przetacza
Stawianie bbnow z kablami w skrzyniach samochodu na ptaskozigsronione. Kggi kabla
nalezy uktada& poziomo.

» zabronione jest przebywanie os6b w skrzyni samachedczasie przewenia kgbna z
kablami.

» umieszczenie i zdejmowanielinéw z kablami ze skrzyni samochodu zalegangikonywa
za pomog zurawia. Swobodne staczaniebéw z kablami oraz zrzucanieekdw jest
zabronione.

Transport materiatow i elementéw malogabarytowygh osprzt i drobne urzdzenia elektryczne
winien by dokonywany w fabrycznych opakowaniach w warunkachiemaliwiajacych
uszkodzenie, zawilgocenie lub zdekompletowanie.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku orazadddvania materialdw i ospftm naley
przestrzega zalec& wytworcy. Wskazane jest dostarczenie materiatoosprztu na stanowisko
montau bezpaérednio przed ich zabudowaniem

8. Wykonywanie robét

Roboty instalacyjne natg wykonywat zgodnie z przepisami i wymaganiami atomymi m.in. przez
zestaw norm i przepiséw budowlanych. @gstwa od przedstawionej technologii wykonywania
robot s dopuszczalne po uzyskaniu akceptacji InwestorakdNgwstwo instalacji powinnécisle
odpowiadé wymaganiom niniejszej specyfikacji, a ponadto umdgiac wymagania okrdone w
odnanych normach, przepisach i warunkach wykonanigbiard technicznego.
Catai¢ robot powinna b§ prowadzona z uwzetinieniem:

* przepisOw bezpiecastwa i higieny pracy

* przepisow dotycrych ochrony przeciwp@rowej



» przepisow dotycrrych pracy przy uedzeniach elektrycznych

9. Linie elektroenergetyczne i sterownicze

Projektowane linie kablowe musza ¢cbyybudowane zgodnie z PN-76/E- 05125, N SEP-E-004
Warszawa 2004 i warunkami technicznymi obgaujacymi na terenie dziatania Rejonu
Energetycznego. Linie kablowe prowadzorge zeréwno w ziemi, w tynku, na uchwytach i w
korytkach kablowych.

10. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze przy realizacji instalacjisikgacych i sterowniczych maja na celu
wyznaczenie tras linii kablowych i lokalizacji udzen rozdzielczych. Podstawwytyczenia tras linii
kablowych oraz lokalizacji aparaturgckeniowej, konstrukcji wsporczych. Trasy linii okliene w
projekcie naley odtworzy na budowie przed przygtieniem do budowy.

11. Uktadanie kabli w kanatach i korytkach kablowych

Przed wprowadzeniem kabli do kanatu nglezdja¢ przykrycie kanalu. Podobnie papgic w
przypadku ukfadania kabli w korytkach kablowyclvee posiadaj pokrywy. Ukladanie kabli
powinno by wykonywane w sposéb wyklucaal ich uszkodzenie przez zginanie, ¢glamie lub
rozciaganie.

Promier gigcia kabla nie powinien ldymniejszy od 15-to krotngyrednicy kabla wielgytowego lub
wiazki kabli jednaytowych. Podczas uktadania kabli w kanatach i kacit kablowych oraz w czasie
prac na istniejcych liniach zachowaszczegolna ostbmos¢ na kable bdace pod nagiciem sieci i
zwrac& uwag; na bezpieczestwo pracy zagrmne ewentualnie ztym stanem izolacji przewodow.

12. Przej$cia przezs§ciany i stropy

Przejcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:

» wszystkie przdicia obwodow instalacji elektrycznych przéaziany, stropy itp. muszby¢
chronione przed uszkodzeniami,

* przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

* przepcia pomegdzy pomieszczeniami o #0ych atmosferach powinny &ywykonywane w
sposOb szczelny, zapewnigy nie przedostawaniegsivyziewow,

» obwody instalacji elektrycznych przechadz przez podiogi muaz by¢ chronione do
wysokasici  bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniamakoJ ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi,

* nalezy stosowa rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytkadzane itp.

* przepusty instalacyjne w elementach oddzieleniagwmgpazarowego powinny mie klas
odporndci ogniowej (E I) wymagamndla tych elementéw.

Dopuszcza sinieinstalowanie przepustow, o ktérych mowa w (istdla pojedynczych rur instalaciji
wodnych, kanalizacyjnych i ogrzewczych, wprowadzdnprzezsciany i stropy do pomieszaze

higienicznosanitarnych.



Przepusty instalacyjne érednicy wkkszej nz 0,04 m w écianach i stropach pomieszczenia
zamkngtego, dla ktérych wymagana klasa odpgai@gniowej jest nie risza nk E 1 60 lub R E | 60,

a nielzdacych elementami oddzielenia przeciwpmwego, powinny mieklas; odporngci ogniowej

(E 1) $cian i stropow tego pomieszczenia.

13. Instalacja uziemiajaca

Korytka kablowe winny b§ podhczone do instalacji uziemigjej. Podczas uktadania
nowych kabli sprawdzistan padczer korytek miedzy sabi uziomem.

14. Zalecenia i uwagi

Zabrania si:

* malowania przewodow i kamer;

e zastawiania kamer elementami ogranigeaini ich widocznéc.
Montaz kamer w windach wykoraw $cistej wspoétpracy z dostawcwind. Windy powinny by
dostosowane do przekazania sygnalu z zainstalowataya kamer do ugdzen CCTV. Kady z
przehcznikow sieciowych posiada movosé podiczenia do 24 kamer.

15. Kontrola jako $ci wykonania robét

» Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem, abya@si¢ zatazona
jakosé robot.

» Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robo6t i jakaci materiatow.

* Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, spet, zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezédne do wykonania robdét.

* Przed przysipieniem do robdt, Wykonawca powinien przelkiadaspektorowi Nadzoru
wszystkie swiadectwa jakéci i atesty stosowanych materialtbw. Materialy bezht
dokumentéw nie magby¢ zainstalowane.

* Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2éad mae zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonania jest
zadowalajcy.

* Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robét zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej ST

* Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone, Inspektor
Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczapy zapewri wykonanie rob6t zgodnie z
umowa.

* Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzémmadectwaze wszystkie stosowane gdzenia
posiadaj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom

norm okrélajacych procedury bada



» Wszystkie koszty zwaizane z organizowaniem i prowadzeniem badsateriatbw ponosi
Wykonawca

16. Préby wykonane przez producentow

Wszystkie urzdzenia, osprg, kable i inne elementy dostarczone przez wykorawcramach
niniejszego kontraktu powinny bypoddane prébom okiienym w odnénych normach. Wykonanie
préb musi by potwierdzone atestem podanym nénpe.

17. Préby i badania wykonane w czasie budowy

Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obmjyat pomiar rezystancji izolaciji,
biegunowd¢ i ciagtos¢ polczen. Wykonawca zobowkany jest zapewaiwszystkie niezédne
przyrzdy pomiarowe do wykonywania prob. W migrostpu robét wykonawca zobowdany jest do
przeprowadzenia wszystkich niegimych prob i pomiaréw dla kolejnych fragmentow abatji.
Wykonanie odnénych préb powinno hyniezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robét:

e Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewiodtalacyjne, naley sprawdzt
zgodndc¢ ich przebiegu z DokumentacProjektows . Wszelkie odspstwa naley uzgadnié
z Inspektorem Nadzoru.

* Uktadnie Przewoddw — Podczas uktadania przewod@e zaka@czeniu robot kablowych
nalezy przeprowad@ pomiary: zgodn& z trag opracowan w dokumentacji oraz zliéenia i
skrzyzowania z innymi instalacjami

e Sprawdzenie aptosci zyt — Sprawdzenie gglosci zyl roboczych i powrotnych oraz
zgodndci faz naley wykona przy wyciu przyradoéw o napiciu nie przekraczagym 24V.
Wyniki sprawdzenia naly uzna za dodatnie, jeeli poszczegoineyty nie map przerw oraz
jezeli poszczegolne fazy na oburkiach linii &t 0znaczone identycznie.

18. Ogledziny po zakaiczeniu robot

Po zakaczeniu robdt, ich kolejnych etapow oraz przed pogtamapégci wykonawca zobowizany
jest dokoné ogledzin instalacji z projektem, wdaiwego odbioru i montal urzdzeh oraz braku
widocznych uszkodze szczegdlnie takich, ktére mogtyby spowodévpmgorszenie bezpieardwa
obstugi. Wykonanie powsszych czynnéci powinno zostaodnotowane w dzienniku budowy.
W przypadku zadawalgych wynikéw pomiaréw wykonywanych przed i w czasigkonywania
robét, na wniosek wykonawcy, Agnier maze wyrazt zgod na nie wykonywanie badapo
wykonaniu robét. W czasie przedl robot po zakieczeniu wykonywania robdt nate wykona
czynnaci:

e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powlok ochronrigarstrukciji i ospretu

» sprawdzenie doktaddoi wykonywanych elementéw

e stan przewoddw i ospgid

» ciagtos¢ zyt kabla i przewodow



» prawidiowa¢ ochrony przed dotykiem bezgrednim i pdrednim czsci przewodzcych
dostpnych,
* wykonywanie pomiarow:
0 skutecznéci ochrony przed dotykiem pednim czsci przewodzcych,
0 rezystanciji izolacji kabli i przewodow,
Wyniki bada (kopie) keda przekazywane fkynierowi na formularzach wymaganych przez
odpowiednie normy przedmiotowe

19. Préby montazowe po zak@czeniu robot

Po zakdczeniu robét wykonawca jest zobazany wykona badania:

» ciagtos¢ polaczer obwoddw

* rezystancji izolacji

» ochrony przez zastosowanie przegrod i obwodow wgkgoh podczas moria

» skutecznéci dziataniasrodkOw ochrony przeciwp@arowej
Metody pomiarowe powinny ldyzgodne z obovazujacymi przepisami.

20. Obmiar robot
Obmiar robét bdzie kadorazowo wykonany w obecfm Inspektora Nadzoru i powinien by
przeprowadzony zgodnie z obaziljacymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po
zakaczeniu wykonania elementu robot stangneigo odebna caléé obiektu. Obmiar powinien Igy
prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami grapwi w kosztorysowaniu. Przedmiary robét
sporadzono w oparciu o zatenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu nakfaddeczowych
KNR.
Jednostk obmiarowy dla instalacji teletechnicznych:s

* przewody i kable -mb

* rury ochronne -mb

» listwy i kanaly elektroinstalacyjne PCV - mb

e osprzt - szt.

* przebicia i przekucia - dtugé (cm) isrednica (cm)
e 1komp.

« 1kg

* 1Im

21. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robét
Celem odbioru jest finalna ocena rzeczgi¢é wykonanych robét pod wzglem ich ilgci, jakasci i
wartasci. Wykonawca zgtasza gotowd do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedkiada
dokumenty potwierdzage wykonanie robot Inwestorowi do akceptacii.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodni@ntraktem i obowgizujacymi normami.



Odbior systemu

Instalator systemu jest odpowiedzialny za:

udostpnienie Inwestorowi wszystkich dokumentow informac;j
za odpowiednie przeszkolenie pracownikéw Inwesterastopniu wystarczagym do

prawidtowego obchodzenisest systemem.

Do szczego6lnych obowzkow Wykonawcy naley:

monta i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjamilezaniami producenta udzen, ze
sprawdzeniem wszystkich adzen

sprawdzenie w trakcie odbioru poprawciodziatania wszystkich usdzen sktadowych i
catego systemu

opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemraz dokumentacji powykonawczej
zapewnienie zgodsoi wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, praépi budowlanych,
przepisO6w ochrony przeciwparowej

zapewnienie pomocy serwisowej podczagkowania systemu.

przed rozpooziem robot wykonawca powinien zapoznsic z obiektem, oraz stwierdzi
odpowiednie przygotowanie frontu robot.

odbidér kaicowy robot mae skt odby po zakaczeniu wszystkich robot i technicznym
potwierdzeniu poprawriai i jakosci wykonanych robét poprzez wykonanie pomiarowddda
instalaciji.

po zakdiczeniu robot lub etapu robot wykonawca zolxpany jest do spogdzenia i
przekazania zamawigemu dokumentacji powykonawczej zawiqcaj: protokédty z
wykonanych pomiaréw i badainstalacji, certyfikaty, atesty i deklaracje zgoéri dla
zabudowanych materiatow i wdzen, oraz gwiadczenie kierownika robét o wykonaniu robot
zgodnie ze specyfikaggamawiagcego i wymogami obowrujacych przepiséw i norm.
doktadne terminy i spos6b przeprowadzenia prac kvesge dotycgcym modernizacii iz
rozbudowy czynnych instalacji komputerowych i infatycznych natey kazdorazowo
uzgadnié z administragj obiektu.

w trakcie wykonywania robét nale przestrzega postanowié regulaminu poradkowego
obowiazujacego w danym obiekcie.

Wykonawca zobowazany jest do przywrécenia substanciji budynku dowstaerwotnego oraz

wykonania niezkdnych prac wykaczeniowych, malarskich itp.

22. Podstawa ptatndci

Zapisy umowy zawartej pogdzy Inwestorem a Wykonawc

Ptaci sk za jednostki obmiarowe wykonane zgodnie z obmia@mt i podzialem na typy prac oraz z

zapisami w Dzienniku Budowy.



Podziat rob6t na obiekcie podlegaych odbiorom ogciowym i koacowym ustala przygty w

umowie wykonawczej harmonogram robot zaakceptovwmmrgz inwestora. Harmonogram tegdbie

stanowé¢ podstaw do rozliczenia prac. Podstavptatngci jest pozytywny wynik odbioru komisji

odbiorczej.

Przepisy zwjzane (dokumenty odniesienia)

23. Normy

PN-IEC 60364-4-41 — ,Instalacje w obiektach budowizh. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéastwa. Ochrona przeciwpamniowa”,

PN-IEC 60364-4-43 — ,Instalacje w obiektach budowtzh. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przed qmtem przetzeniowym”,

PN-IEC 60364-4-46 — ,Instalacje w obiektach budowizh. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Odicznie izolacyjne idczenie”,

PN-IEC 60364-4-47 — ,Instalacje w obiektach budowlzh. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa.Srodki ochrony przed pozaniem padem elektrycznym”,

PN-IEC 60364-4-473 — ,Instalacje w obiektach budowich. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa.Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym”,

PN-IEC 60364-5-523 — ,Instalacje w obiektach budowich. Dobor i montawyposaenia
elektrycznego. Obsgtralndsci pradowe diugotrwate przewodow”,

PN-IEC 60364-5-53 — ,Instalacje w obiektach budawlzh. Dobér i monta wyposaenia
elektrycznego. Aparaturadzeniowa i sterownicza”,

PN-IEC 60364-5-537 — ,Instalacje w obiektach budowich. Dobor i montawyposaenia
elektrycznego. Urtzenia do odiczania izolacyjnego aEzenia”,

PN-IEC 60364-5-54 — ,Instalacje w obiektach budaowlzh. Dobér i monta wyposaenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne”,

PN-IEC 60364-5-56 — ,Instalacje w obiektach budaowlzh. Dobér i monta wyposaenia
elektrycznego. Instalacje bezpieagava”,

PN-76/E-05125-,Elektroenergetyczne i sygnalizacyinie kablowe”

PN-93/E-90401-,Kable elektroenergetyczne o izolagjrzyw termoplastycznych i powtoce
poliwinitowej na napicie znamionowe 0,6/1 kV”

ZN-FKZ-21:1996-Norma zakladowa Fabryki Kabli ,ZatdmKable sterownicze na naggie
300/500 V,

PN-56/B-03260-,Konstrukcjeelbetowe”

PN-87/E-90054-,Przewody jedigtowe o izolacji poliwinitowej”

PN-74/E-90066-,Przewody wietgtowe o wspolnej izolacji poliwitowej”

BN-68/B-6353-03-,Folia kalandrowana techniczna lastycznionego polichlorku winilu”



* Prenorma SEP P SEP-E-0002 ,Instalacje elektryczrmdigktach budowlanych”, ,Instalacje
elektryczne w budynkach mieszkalnych”, ,Podstanwgnplwania’.
* PN-74/C-89200-,Rury z nieplastycznego polichlorkmiu. Wymiary ”.

Inne dokumenty
* Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatBwdowlanych w

* sprawie bezpiechstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budomdamontaowych

* irozbiérkowych. [ Dz. Ust. Nr 13 z 10. 04. 197P r.

» Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budamwich czs¢ D: Roboty Instalacyjne.
Warszawa ITB 2003.



SST0003 Instalacje teletechniczne: System sygnalifiawtamania i napadu oraz kontroli
dostepu, domofonowa (CPV: 45312200-9)

1. Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem STaswymagania dotyexe wykonania i odbioru robdt maych na celu wykonanie
instalacji systemu sygnalizacji wiamania i napadazokontroli dosfpu w obebie przedmiotowej
inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przylieeeji i odbiorze robot.

2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokairkentraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
opisanych w przedmiocie specyfikaciji.

3. Zakres robét objetych specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem sytemu sygnalizacji wlamania i napadaz deontroli dosipu w obebie przedmiotowej
inwestycji.

» Ulozenie okablowania pod system sygnalizacji wlamamniagadu,

e Zamontowanie czujek ruchu,

* Instalacja kontroli dogpu.

4. Materiaty i urz adzenia

Wszystkie zakupione przez WykonawMateriaty, dla ktérych obowkujace przepisy przewidyj
posiadanie Zaviadczenia o jak&i, powinny by zaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materiaty powinny ky zaopatrzone w taki dokument mgczenie Inwestora. Materialy na
budowie nalgy sprawdzé pod wzgédem kompletnéci i zgodndci z danymi producenta. W razie
stwierdzenia wad lub wygbienia watpliwosci, co do jakéci materiatdbw nalgy przed ich
zamontowaniem poddaje badaniom oki&gonym przez dozér techniczny robét. Materialy nie
spetniajce wymaga nie mog by¢ uzyte, powinny by przechowywane jedynie w pomieszczeniach
przeznaczonych do tego celu, tj. zamkych i suchych.

5. Zestawienie uradzen i materiatow:

Zestawienie urgzen i materiatdw systemu sygnalizacji wlamania i napad

Lp. Typ Opis llos¢  |[Jednostka

1. Centrala alarmowa, 8 linii dozorowych (max. 64), 8 podsystemow, max. ilo$¢ kodow

PC1864 uzytkownika 95, ilo$¢ wyjs¢ programowalnych na ptycie 4, max. ilos¢ klawiatur- 8, |1 kpl.

max. ilos¢ 8 liniowych ekspanderéw- 7, grade 2

2. PC5108 Modut rozszerzenia 8 wej$¢ alarmowych 1 szt.
3. 12v17Ah IAkumulator centrali alarmowej 1 szt.
4. JAWO 200 Obudowa centrali alarmowej i modutu 8 wej$é 1 szt.
5. |PSBS3012C Zasilacz buforowy 12V DC, 1A, 7Ah 1 Szt.
6. [12V &Ah IAkumulator 1 szt.
7.

BV-501 Sufitowa pasywna czujka ruchu, 12m, 360 st, grade 2 7 Szt.




8. [KBPN-01 Przycisk napadowy 1 szt.

9. |PTK5507 Dotykowa klawiatura LCD 7" TFT 1 szt.
10. (GSM/GPRS Uniwersalny nadajnik alarmowy 1 szt.
1. Sygnalizator akustyczno- optyczny wewnetrzny 108 dB, zabezpieczenie
SAW . 1 szt.
antysabotazowe, obudowa ABS
12. Sygnalizator akustyczno- optyczny zewnetrzny 115 dB, zabezpieczenie
SAZ . 1 szt.
antysabotazowe, obudowa ABS
13. [YnTKSYekw 2x2x0,8  |Przewad instalacyjny 150
14.lYnTKSYekw 3x2x0,8  [Przewdd instalacyjny 50
15. |RKSSP 18/13,5 Rura elektroinstalacyjna gietka 750N, samogasnaca, nie rozprzestrzeniajgca ognia {200
16. Materialy instalacyjne (uchwyty, kotki, metalowa linka no$na, $ruba rzymskaiitp.) |1 Kpl.

Zestawienie urdzen i materiatow instalacji kontroli dogpu:

Lp. Typ Opis llos¢  |[Jednostka
1. [PR-311SE Wewnetrzny kontroler dostepu, wbudowany czytnik zblizeniowy EM 125KHz 2|1 Szt.
klawiaturg

2. |DES-070-12ADU Elektrozamek 12 V DC z odblokowaniem 1 Szt.
3. |AST-EBG-Z Przycisk wyjscia ewakuacyjnego 1 szt.
4. JAST-EXIT-M Przycisk wyjscia 2 Szt.
5. |PSBS3012C Zasilacz buforowy 12V DC, 1A, 7Ah 1 Szt.
6. [12V &Ah IAkumulator 1 Szt.
7. [SM-20WG Czujnik magnetyczny 2 szt.
8. IPIP Puszka taczeniowa do sygnatu z SSP odblokowujacego drzwi 1 Szt.
9. [YLY 3x1,5 Przewod 20

10. [YnTKSYekw 1x2x1 Przewod 30

11. [UTP kat. 5e przewdd 60

12. Materialy instalacyjne (uchwyty, kotki, metalowa linka no$na, $ruba rzymskaiitp.) |1 kpl.

Zestawienie urzadzen i materiatow instalacji domofonowej:

Lp. Typ Opis llo$¢ |Jednostka
1. |DR-201A, DP-2HPR |Zestaw domofonowy: panel, unifon, zasilacz z akumulatorem 1 kpl
PSBS3012C,
AKUMULATOR Z-18
2. [YLY 3x1,5 Przewdd 20 m
3. [YnTKSYekw 1x2x1 Przewod 30 m
4. Materiaty instalacyjne (uchwyty, kotki, metalowa linka no$na, $ruba rzymska itp.) |1 kpl.
UWAGA:

Dopuszcza si zastosowanie ugdzen innych producentdw, nipodano w projekcie pod warunkiem
posiadania tych samych parametrow technicznychekititegrug wszystkie projektowane systemy
bezpieczéstwa w jednymsrodowisku (aplikaciji) programowej a przede wszystkpo uzyskaniu

zgody i akceptacji Projektanta oraz Inwestora.

6. Sprzet



Wykonawca przyspujacy do wykonywania instalacji systemu sygnalizadamania i napadu winien
wykaza& sig mazliwoscia korzystania z odpowiednich maszyn i spnz gwarantuicych wigciwa
jakas¢ robot. Do spratow tych zalicza simin:

* Wiertarka

* Mierniki do pomiaru Impedancjighli zwarcia, rezystancji izolacji oraz/

» Mierniki do pomiaru czasu i pdu zadziatania wcznikdéw r&nicowo-padowych

* Miot udarowy

7. Transport
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robaét.
Liczbasrodkow transportu powinna gwarantaiarowadzenie roboét zgodnie z zasadami dkrg/mi
w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicgrie wskazaniach przedstawiciela Inwestora
(Zamawiajcego), w terminie przewidzianym umew
Wykonawca winien wykazasie mazliwosécia korzystania z samochodu dostawczego gwargregp
wiasciwa jakos¢ robot. Nasrodkach transportu przewone materialy powinny lfyzabezpieczone
przed ich przemieszczeniem i ukladane zgodnie zumkami transportu wydanymi przez ich
wytworcg, dla poszczegdlnych materiatow i elementow.

8. Wykonywanie robét

Roboty instalacyjne natg wykonywat zgodnie z przepisami i wymaganiami atomymi m.in. przez
zestaw norm i przepiséw budowlanych. @gstwa od przedstawionej technologii wykonywania
robot s dopuszczalne po uzyskaniu akceptacji InwestorakdNgwstwo instalacji powinnécisle
odpowiadé wymaganiom niniejszej specyfikacji, a ponadto umdgiac wymagania okrdone w
odnanych normach, przepisach i warunkach wykonanigbiard technicznego.
Calai¢ robot powinna by prowadzona z uwzgtinieniem:
* przepisOw bezpiechstwa i higieny pracy
* przepisow dotycrych ochrony przeciwp@rowej
* przepisOw dotycrych pracy przy urglzeniach elektrycznych
Przewody
*  Wymiar i materiatl przewodu oraz jego izolacja pawirby¢ takie, aby nagicie dowolnego
urzadzenia lub elementu nie byto mniejsze jggo minimalna okrdona warté¢ robocza,
przy pomiarze w warunkach maksymalnegadpr
» Parametry izolacji przewodow muszapewnia ich utazenie w tynku, rurach winidurowych i
listwach instalacyjnych
* Do pohczer elementow systemédw SSWIN stos@warzewod YnTKSYekw 5x2x0,8,
YnTKSYekw 3x2x0,8, YnTKSYekw 2x2x0,8, YNnTKSYekw 2x2.
Pokczenia



» Polczenia przewoddéw powinny nii@dpowiedm wytrzymatdgé mechaniczai elektryczr

» Polaczenia powinny by od siebie elektrycznie odizolowane

» Do pohczen przewodow naley wykorzystywa listwy zaciskowe w elementach

» Do pohczer przewoddw ména wykorzystywa specijalne puszki pgtézeniowe, ktore réwnie

musz posiadé certyfikat

* Nie dopuszcza sitaczenia przewodow w listwach i korytkach instalaggjm.
Ochrona
Calte okablowanie powinno byodpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo zibezone w
celu uniknécia uszkodzenia rodowisku, w ktorym jest stosowane. W przedmiotowgpnacowaniu
zastosowano instalacyvtynkows, w rurach instalacyjnych karbowanych.
Uktadanie przewoddw oraz instalacjaadzen
Roboty instalacyjne wykoiazgodnie z dokumentacjprojektowy. Stosownie do dokumentacji
technicznej wykonywé@ instalacje w rurkach perforowanych z tworzywa P¥ifGzna wykorzysta
przestrzé nad podwieszanym sufitem czy instagaaytynkowa, w $cianach szkieletowych, w
prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukcjaglewowych, we wegkach kablowych.
SzczegoOtowe wymagania dotyce linii kablowych okréla norma PN-E-05125. Przewody nagle
uktad& zgodnie z4 normy i Dokumentac Projektow.
Instalacja w rurach instalacyjnych
Ukladanie instalacji pod tynkiem jest klasygzmetod, ukladania przewodéw w przypadku
stosowania rur PVC.
Instalacja wtynkowa
Polega na uktadaniu przewodow sw@anach lub sufitach i pokryciu warsiwynku. Zaleg instalaciji
jest niski koszt i szybki monta

« Trasowanie

* Wykonanie bruzdy

* Odmierzenie i ugcie przewodu

» Ukladanie przewodu z mocowaniem

* Pokrycie warstw tynku
Instalowanie kanatow i korytek instalacyjnych

* Trasowanie

» Odmierzenie i ugkie listwy

* Wykonanieslepych otworow

*  Wywiercenie otworéw

» Osadzenie kotkéw rozporowych

* Nawiercenie otworow w listwie

* Mocowanie listew za pomaavkretow



* Zmontowanie elementéw listwy
Instalowanie przewoddw w korytkach instalacyjnych
* Odmierzenie i ugcie przewodu
e Zdjecie pokrywek z listew
» Ulozenie przewodow z gciem na tukach i zalamaniach
* Woprowadzenie przewodu do puszeklbrozgatznikow
e Zalozenie pokryw
Instalacja czujek
» Zdjecie przedniej ogci obudowy
» Zdjecie modutu elektroniki
» Wyznaczenie miejsca zainstalowania
* Wykonanieslepych otworow
*  Wywiercenie otworéw
» Osadzenie kotkéw rozporowych
* Woprowadzenie przewoddw
e Zamontowanie do podia wkretami
e Zalozenie modutu z elektronik
* Podhkczenie przewoddéw
e Zamknkcie obudowy
» Sprawdzenie dzialania
Instalacja modutu liniowego
* Wyznaczenie miejsca zainstalowania
* Wykonanieslepych otworéw
*  Wywiercenie otworéw
* Osadzenie kotkow rozporowych
» Wprowadzenie przewoddéw
» Zamontowanie obudowy do podwkrtami
» Zatozenie modutu z elektronik
» Podhczenie przewodéw
» Zamknkcie obudowy
Instalacja klawiatury LCD
» Wyznaczenie miejsca zainstalowania
*  Wywiercenie otworéw
* Osadzenie kotkéw rozporowych

» Wprowadzenie przewoddéw



e Zamontowanie podstawy obudowy do padtavkictami
* Podhkczenie przewoddéw
e Zamontowanie klawiatury
Instalacja centrali SSWiN
* Wyznaczenie miejsca zainstalowania
* Wykonanieslepych otworow
*  Wywiercenie otworéw
* Osadzenie kotkdw rozporowych
* Woprowadzenie przewoddw
e Zamontowanie obudowy do podiwkretami
» Zatozenie modutu z elektronik
* Podhkczenie przewoddéw
e Zamknkcie obudowy
* Programowanie
Instalacja sygnalizatorow
e Zdjecie przedniej cgci obudowy
» Wyznaczenie miejsca zainstalowania
* Wykonanieslepych otworow
*  Wywiercenie otworéw
» Osadzenie kotkéw rozporowych
* Woprowadzenie przewoddw
e Zamontowanie do podia wkretami
» Podhczenie przewodéw
e Zamknkcie obudowy
» Sprawdzenie dzialania
Instalacja zasilacza buforowego
* Wyznaczenie miejsca zainstalowania
* Wykonanieslepych otworow
*  Wywiercenie otworéw
* Osadzenie kotkow rozporowych
* Woprowadzenie przewoddw
e Zamontowanie do podha wkretami zasilacza
* Podhkczenie przewoddéw
* Podhczenie akumulatora

e Zamknkcie obudowy



» Sprawdzenie dzialania
Polczenia wyréwnawcze
Ekwipotencjalizacja elementow przewadgch wewntrz budynkéw jest realizowana za pomoc
potaczen wyréwnawczych. W przypadku zasilania kablowegoekhi naley pofaczy¢ ptaszcz lub
ostorg metalow kabla z instalagjodgromovs.
Ochrona przeptiowa
Ogodlne zasady ochrony instalacji elektrycznych graezepeciami atmosferycznymi przenoszonymi
przez rozdzielcg siet zasilajca oraz przed przeptiami generowanymi przez wdzenia przyczone
do instalacji zostaty zawarte w normie PN-IEC 6036443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej
normie zastosowane w instalacji elektrycznej ogramiki przepé¢ powinny wyttumi przepécia do
wartcci ponizej poziomu wytrzymaiéci udarowej uradzen elektrycznych i elektronicznych
zasilanych w danej instalacji. Wymagane znamionave@kcia udarowe wytrzymywane przez
urzadzenia
(w zaleznosci od napécia znamionowego i ukladu sieci ) zawarte zostalgosmie PN - IEC 61024-
1:2001.
Przejcia przezciany i stropy
Przejcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:

» wszystkie przdicia obwodow instalacji elektrycznych przéaziany, stropy itp. muszby¢
chronione przed uszkodzeniami,

* przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

* przegcia pomgdzy pomieszczeniami o #dych atmosferach powinny ébywykonywane w
sposb6b szczelny, zapewnigy nie przedostawaniegsivyziewdw,

» obwody instalacji elektrycznych przechadz przez podiogi mugz by¢ chronione do
wysokasici  bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniamakoJ ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi,

» nalezy stosowa rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytkadzane itp.

* Przepusty instalacyjne w elementach oddzieleni@gagpazarowego powinny mie klasy
odporndci ogniowej (E 1) wymagandla tych elementow.

Dopuszcza sinieinstalowanie przepustow, o ktérych mowa w (istdla pojedynczych rur instalaciji
wodnych, kanalizacyjnych i ogrzewczych, wprowadxdnprzezsciany i stropy do pomieszaze
higienicznosanitarnych.

Przepusty instalacyjne érednicy wkkszej nz 0,04 m w écianach i stropach pomieszczenia
zamknktego, dla ktérych wymagana klasa odpdm@gniowej jest nie sza nk E | 60 lub R E | 60,

a nieledacych elementami oddzielenia przeciwpoowego, powinny mieklas odporndci ogniowej

(E 1) écian i stropow tego pomieszczenia.

Zalecenia i uwagi



Zabrania si:
* malowania przewodow i udzen detekcyjnych (czujki PIR, przyciski itp.),
» zastawiania urgdzen detekcyjnych elementami ograniczaymi ich widocznéc.

9. Kontrola jako §ci wykonania robo6t

e Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem, abya@si¢c zatazona
jakasé robot.

* Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakdgci materiatow.

* Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, spet, zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezidne do wykonania robot.

* Przed przysipieniem do robdt, Wykonawca powinien przelkiadaspektorowi Nadzoru
wszystkie swiadectwa jakéci i atesty stosowanych materiatow. Materialy bexht
dokumentéw nie magby¢ zainstalowane.

* Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2éadl ma@e zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonania jest
zadowalajcy.

* Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz rob6t zstetliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej ST

* Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone, Inspektor
Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczaby zapewri wykonanie robét zgodnie z
umow.

» Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzémiadectwa,ze wszystkie stosowane gydzenia
posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrélajacych procedury bada

» Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem badaaterialdw ponosi
Wykonawca

Préby wykonane przez producentéw

Wszystkie urzdzenia, osprg, kable i inne elementy dostarczone przez wykomgawcramach
niniejszego kontraktu powinny byoddane prébom olkdienym w odnénych normach. Wykonanie
préb musi by potwierdzone atestem podanym nénpe.

Préby i badania wykonane w czasie budowy

Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obmjya pomiar rezystancji izolaciji,
biegunowd¢ i ciagtos¢ polaczen. Wykonawca zobowkany jest zapewaiwszystkie niezédne
przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W migrostpu robét wykonawca zobowdany jest do
przeprowadzenia wszystkich niedmych prob i pomiaréw dla kolejnych fragmentéw atatji.

Wykonanie odnénych prob powinno byniezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.



Badania w czasie wykonywania robét:
Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewastalacyjne, naley sprawdzt zgodnd¢ ich
przebiegu z DokumentacjProjektows . Wszelkie odsjpstwa naley uzgadnia z Inspektorem
Nadzoru.
Uktadnie Przewodow — Podczas ukiladania przewod@e izak@czeniu robot kablowych nate
przeprowadz pomiary: zgodn€& z trag opracowaa w dokumentacji oraz zlienia i skrzgowania z
innymi instalacjami
Sprawdzenie gotosci zyt — Sprawdzenie ggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodiwo faz
nalezy wykona przy wyciu przyradéw o napgciu nie przekraczagym 24V. Wyniki sprawdzenia
nalezy uzn& za dodatnie, jeeli poszczegolneyly nie map przerw oraz jeeli poszczegélne fazy na
obu kacach linii & oznaczone identycznie.
Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wymaganych przez
odpowiednie normy przedmiotowe.
W przypadku zadawalkggych wynikow pomiaréw i badawykonywanych w czasie wykonywania
robét, na wniosek wykonawcy, Agnier maze wyrazt zgod: na nie wykonywanie badapo
wykonaniu robat.
Ogledziny po zakéaczeniu robot
Po zakaczeniu robdt, ich kolejnych etapow oraz przed pastanmapéci wykonawca zobowizany
jest dokoné ogledzin instalacji z projektem, wdaiwego odbioru i montal urzdzeh oraz braku
widocznych uszkodze szczegolnie takich, ktore moglyby spowodévggorszenie bezpiearswa
obstugi. Wykonanie powyszych czynnéci powinno zosté odnotowane w dzienniku budowy. W
czasie przeghbu po zakaczeniu wykonywania rob6t nate wykona czynndci:

» sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronrigarstrukcji i ospretu

» sprawdzenie dokladdoi wykonywanych elementow

e stan przewoddw i ospgid

» ciagtos¢ zyt kabla i przewodow

e prawidliowa¢ ochrony przed dotykiem bezgrednim i pdrednim czsci przewodzcych

dostpnych,

* wykonywanie pomiaréw:

0 skutecznéci ochrony przed dotykiem paednim czsci przewodzcych,

0 rezystancji izolacji kabli i przewodow.
Préby montaowe po zakaczeniu robot
Po zakaczeniu robot wykonawca jest zobag@ny wykona badania:

e ciagtos¢ polaczen obwoddw

* rezystancji izolacji

» ochrony przez zastosowanie przegrdd i obwodéw wghkgoh podczas morta



» skutecznéci dziataniasrodkéw ochrony przeciwparowej
Metody pomiarowe powinny ldyzgodne z obovazujacymi przepisami.

10. Obmiar robot
Obmiar robot bhdzie ka&dorazowo wykonany w obecém Inspektora Nadzoru i powinien by
przeprowadzony zgodnie z obaziujacymi zasadami zarbwno na etapie wykonania, jak i po
zakaczeniu wykonania elementu robot stangneigo odebna caléé obiektu. Obmiar powinien Igy
prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami grapi w kosztorysowaniu. Przedmiary robét
sporadzono w oparciu o zatenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu nakfaddeczowych
KNR.
Jednostk obmiarowy dla instalacji teletechnicznych:s

* przewody i kable -mb

* rury ochronne -mb

» listwy i kanaly elektroinstalacyjne PCV - mb

e osprat - szt.

* przebicia i przekucia - dtugé (cm) isrednica (cm)
e 1komp.

» 1kg

* 1Im

11. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robét
Celem odbioru jest finalna ocena rzeczZgi¢é wykonanych robét pod wzglem ich ilgci, jakasci i
wartasci. Wykonawca zgtasza gotowd do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedkiada
dokumenty potwierdzage wykonanie robot Inwestorowi do akceptacii.
Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodni@ntraktem i obowgizujacymi normami.
Odbior systemu
Instalator systemu jest odpowiedzialny za:
» udostpnienie Inwestorowi wszystkich dokumentow informac;j
» za odpowiednie przeszkolenie pracownikéw Inwesterastopniu wystarczagym do
prawidtowego obchodzenisest systemem.
Do szczegoblnych obowzkow Wykonawcy naley:
e monta i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjamilézaniami producenta wdzea, ze
sprawdzeniem wszystkich adzen
» sprawdzenie w trakcie odbioru poprawciodziatania wszystkich ugdzea sktadowych i
catego systemu

» opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemaz dokumentacji powykonawczej



» zapewnienie zgodrsoi wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, preépi budowlanych,
przepis6w ochrony przeciwparowej

* zapewnienie pomocy serwisowej podczagkowania systemu.

» przed rozpoaxiem robdét wykonawca powinien zapoznsie z obiektem, oraz stwierdzi
odpowiednie przygotowanie frontu robot.

* odbior kaicowy robét mae sk odby po zakaczeniu wszystkich robét i technicznym
potwierdzeniu poprawrici i jakosci wykonanych robét poprzez wykonanie pomiaréwddsa
instalaciji.

* po zakaczeniu robdt lub etapu rob6t wykonawca zobmany jest do sposdzenia i
przekazania zamawigemu dokumentacji powykonawczej zawiqcaj: protokédty z
wykonanych pomiaréw i badainstalacji, certyfikaty, atesty i deklaracje zgogki dla
zabudowanych materiatow i wdzen, oraz gwiadczenie kierownika robét o wykonaniu robot
zgodnie ze specyfikaggamawiagcego i wymogami obowrujacych przepiséw i norm.

» dokftadne terminy i sposdb przeprowadzenia prac kvesge dotycacym modernizacji #dz
rozbudowy czynnych instalacji komputerowych i infatycznych nabtey kazdorazowo
uzgadnié z administragj obiektu.

» w trakcie wykonywania robét nalg przestrzega postanowié regulaminu poradkowego
obowiazujacego w danym obiekcie.

» Wykonawca zobowizany jest do przywrocenia substanciji budynku dowsfaerwotnego oraz
wykonania niezidnych prac wykaczeniowych, malarskich itp.

12. Podstawa ptatndci

Zapisy umowy zawartej pordzy Inwestorem a Wykonawc

Ptaci sk za jednostki obmiarowe wykonane zgodnie z obmia@mt i podzialem na typy prac oraz z
zapisami w Dzienniku Budowy. Podziat robét na obiekpodlegajcych odbiorom cgciowym i
koncowym ustala przyty w umowie wykonawczej harmonogram robdt zaakosptty przez
inwestora. Harmonogram terdzie stanowd podstaw do rozliczenia prac. Podstawptatngci jest
pozytywny wynik odbioru komisji odbiorczej.

13. Przepisy zwhzane (dokumenty odniesienia)

Normy
» PN-93/E-08390 — Systemy Alarmowe
* PN-EN 50130-4:2001 — Systemy Alarmowe — kompatyisdrelektromagnetyczna — norma
grupy wyrobow — wymagania dotygz: odpornéci urzadzen systeméw alarmowych
pozarowych, wkamaniowych i osobistych /identyczna 5N 30-4:1995
* PN-IEC 60364-5-523 - Sposob uktadania kabli
* PN-IEC 60364-1 - Kryteria doboru przewodow w inatghch



PN-IEC 60364-5-52 - Wymagania odin@ minimalnych przekrojow stosowanych w
instalacjach

PN-IEC 60364-4-41 - Dobor przekroju ze wahh na skuteczr$d ochrony
przeciwporaeniowej

PN-IEC 60364 [18] - Dobér przewodow ochronnych uitnalnych

PN-76IE-05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizaeyjnie kablowe

PN-IEC 60364-1:2000 - Instalacje elektryczne w ktsieh budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-4-41:1999 - Instalacje elektryczne Wwiektach budowlanych. Ochrona
przeciwporaeniowa.

PN-IEC 60364-4-43:1999 - Instalacje elektrycznebiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpietateva. Ochrona przed qgmem przecizeniowym.

PN IEC 60364-5-52 - Instalacje elektryczne w olaekt budowlanych. Dob6ér i morita

wyposéaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.



SST0004 Instalacje teletechniczne: System instalasjeci strukturalnej LAN (CPV:
45314310-7, 45314320-0, 72510000-3, 72590000-7)

1. Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem STaswymagania dotycge wykonania i odbioru robdét magych na celu wykonanie
instalacji sieci strukturalnej LAN w obloie przedmiotowe] inwestycji. ST stanowi dokument
pomocniczy przy realizacji i odbiorze robot.

2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokairkentraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
opisanych w przedmiocie specyfikacji.

3. Zakres robét objetych specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét elektrycznych
zwiazanych z instalagjokablowania strukturalnego LAN w affie przedmiotowej inwestyciji.
Zakres rzeczowy opracowania obejmuje:

» instalacg okablowania strukturalnego

» dobdr uradzen aktywnych

4. Materialy i urz adzenia

Wszystkie zakupione przez WykonawMaterialy, dla ktérych obowkujace przepisy przewidgi
posiadanie Zaviadczenia o jak&i, powinny by zaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materiaty powinny ky zaopatrzone w taki dokument mgczenie Inwestora. Materialy na
budowie nalgy sprawdzé pod wzgédem kompletnéci i zgodndci z danymi producenta. W razie
stwierdzenia wad lub wygbienia watpliwosci, co do jakéci materiatdbw nalgy przed ich
zamontowaniem poddaje badaniom ok&onym przez dozér techniczny robo6t. Materialy nie
spetniajce wymaga nie mog by¢ uzyte, powinny by przechowywane jedynie w pomieszczeniach
przeznaczonych do tego celu, tj. zamskydh i suchych.

5. Zestawienie uradzen i materialow

Zestawienie urdzen i materiatow instalacji teleinformatycznej:

Lp.

Typ Opis llos¢ Jednostka

1. (542810 Szafa MMC Server, 42U, 800x1000x1989 mm, nosnos¢ 1000 kg, dwuskrzydtowe2 kpl.
perforowane drzwi z przodu i z tytu, perforacja 80%
e Aluminiowe taczniki naroznikowe o podwyzszonej wytrzymatosci,
zapewniajgce stabilno$¢ przy maksymalnym obcigzeniu szafy,
*  Mozliwo$¢ rozkrecenia szkieletu,
e 12 dodatkowych miejsc montazowych U po bokach belek 19”,
«  Niespotykana pojemnos¢, maksymalnie 59U (47U na racku i 12U po|
bokach w pionie),
»  Solidna konstrukcja z blach stalowej,

e 4 belki no$ne 19’




e Mozliwo$¢ regulacii belek 19" przéd — tyt,
e Numerowane jednostki U na belkach 19",
*  Dwuskrzydtowe drzwi przednie z perforacjg 80%, z mozliwoscig otwarcia
180°,
e Drzwi przednie wyposazone w zamek z 3-punktowym ryglowaniem i
metalowg klamka,
*  Dwuskrzydtowe drzwi tylne z perforacjg 80%, z zamkiem i mozliwoscig|
otwarcia 180°,

2. IACB4VT Panel wentylacyjny 4-wentylatorowy z termostatem 2 szt.
3. 49BM9IPM Listwa zasilajaca 19" 9x230V 4 Szt.
4. MMCPF1U5CROG|Panel porzadkujacy MMC 19", 1U 20 Szt.
5. BLAMP Zestaw o$wietleniowy do montazu 19" 4 szt.
6. BPF1UG50AD Potka stata 19” 1U, o regulowanej gtebokosci, 450-650 mm, mocowana z przodu i z{1 Szt.
tytu
7. 49GCV486T Uchwyt kablowy 44 x 88 mm 20 szt.
8. [5254SH10 Kabel MMC U/FTP kat.6A 525MHz LSZH 28 000 m
*  Przekracza wymagania dla standardu kategorii 6A, testowany do wartosci
525 MHz
e Ochrona  przed  zakiéceniami  elektromagnetycznymi  dzieki
indywidualnemu ekranowaniu kazdej z par
e Przystosowany do standardow VolP oraz PoE, wraz z przysziym
standardem Ethernet IEEE 802.3at (PoEP)
»  Zmniejszona $rednica zewnetrzna oraz tatwa instalacja, poréwnywalna Z
kablami F/UTP kategorii 6
«  Posiada deklaracje zgodno$ci CPR
9. 16830 3 815-31 Kabel krosowy PatchSee kat6A FTP, LSZH, 3,1m 456 szt.
1046830 3 815-49 Kabel krosowy PatchSee kat6A FTP, LSZH, 4,9m 456 szt.
116830 3 815-21 Kabel krosowy PatchSee kat6A FTP, LSZH, 2,1m 50 szt.
12/6830 3 815-12 Kabel krosowy PatchSee kat6A FTP, LSZH, 1,2m 50 szt.
13{BCPAN1U Panel MMC 24xRJ45 BC 1U, bez modutow 21 szt.
14BC6AFSTL Modut MMC RJ45 BC kat.6A STP TL 504+456=960 [szt.

e Beznarzedziowy montaz

»  Petne ekranowanie 360°, kontakt z ekranem kabla na catym obwodzie

*  Uniwersalny system montazu keystone, w gniazdach i panelach 19

e Niewielki rozmiar, dopasowany do ptyt (adapteréw) gniazd wiekszosci
producentéw osprzetu elektroinstalacyjnego

e Zawiera prowadnice par pozwalajacg na tatwe rozprowadzenie zyt w
czasie montazu oraz minimalny rozplot par

«  Kategoria 6A wg ISO 11801

e Szerokie pasmo przenoszenia, odpornos¢ na przestuchy dzieki specjalnej
konstrukcji wewnetrznej ptytki PCB

» Posiada kolorowe naklejki utatwiajace rozprowadzenie zyt wg schematu
T568 AiB




e Automatyczne uziemienie, metaliczny kontakt z obudowa panela 19”
e Mozliwos¢ zamontowania kolorowych oston przeciwkurzowych ztacza
RJ45
15/KB80/9+MD67+B [Simon Basic K45- podzespoty KB80/9, MD67, BMR3/11, BMA45M/11 228 kpl.
MR3/11+
BMA45M/11
16JUPS Eaton 5130[Zasilacz awaryjny UPS posiadajacych funkcje zdalnego monitorowania i sterowanial2 kpl.
[3000VA 2U poprzez sie¢ IP (protokdt SNMP)
17EBM-2U Eaton bateria zewnetrzna EBM-2U do zasilacza 5130 3000VA 2U 2 kpl.
18HWg-STE Czujnik temperatury i wilgotno$ci 1 kpl.
19 Materiaty instalacyjne (uchwyty, kotki, metalowa linka nona, $ruba rzymskaitp.)  [1 kpl.

Rozbudowa przetznikéw Core EX4500:

Model Opis llos¢
EX-SFP-10GE-LR SFP+ .10.GBase-LR 10 Gigabit Ethernet Optics, 1310nm for 10km 2 szt
transmission on SMF
Rozbudowa kontroleréw sieci bezprzewodowej Meru 2@
Model Opis llos¢
MCx000-SD-20AP MC3200/MC4200/MC6000 20 AP Software Upgrade License 1 licencja
EZRF-NM-25-A E(z)RF Applications Suite - Network Manager for up to 25 APs 1 licencja

Do zada Wykonawcy kdzie nalée¢ dostawa instalacja i konfiguracja, wymienionycimigej,
nowych uradzei infrastruktury teleinformatycznej oraz ich integjeaz istniejca infrastruktus i
systemami. W ramach integracji nagledostarczy i zamontowa wszelkie niezbdne elementy
(patchcordy, moduty, wkiadki, itp.) nawet@i nie zostaty wymienione w parszych tabelach. W
przypadku wzrostu ikei ZPK nalery odpowiednio zwikszy ilos¢ wyspecyfikowanego ponej

sprztu.

L.p. Parametry llos¢

1 Przetacznik 1U, porty RJ45 48x10/100/1000, sloty uplink 2x10GbE lub 4x1GbE, mozliwos¢ tworzenia 4

stosu, redundantny zasilacz (model referencyjny przetacznika: Juniper EX4200-48PX):

. Przetacznik musi posiada¢ 48 portéw GigabitEthernet 10/100/1000 BaseT, w tym 48 musi posiada¢
obstuge Power over Ethernet (PoE) zgodnych z 802.3af, dajacych moc 15.4 W na kazdym porcie.

. Przetacznik musi mie¢ mozliwo$¢ instalacji modutu umozliwiajacego zamienne wykorzystanie interfejsow
GE i 10 GE (np. dziatajace 4 interfejsy GE albo 2 10GE). Uruchomienie ktéregokolwiek z opisanych portow
nie powoduje zablokowania zadnego z 48 podstawowych portow 10/100/1000 BaseT.

. Przetacznik musi umozliwia¢ instalacje modutu 4 portowego GigabitEthernet z mozliwoscig definicji styku
za pomocg modutow SFP.

. Przetacznik musi by¢ wyposazony co najmniej w 1GB pamieci DRAM oraz 1GB pamieci flash.

. Przetacznik musi posiadaé przepustowos¢ 136 Gb/s, wydajno$¢ przetaczania 101 Mpps.

. Przetacznik musi obstugiwa¢ VLAN 802.1q.

. Przetacznik musi obstugiwaé STP (z mozliwo$cig uruchomienia instancji per-vlan), RSTP, MSTP.

. Przetacznik musi obstugiwac agregacije portéw w grupy zgodnie z LACP (8 portdw per grupa).

. Przetacznik musi zapewnia¢ przetaczanie w warstwie trzeciej oraz definiowanie routingu w oparciu o
protokoty RIPv1v2, routing statyczny i OSPF.

. Przetacznik musi umozliwia¢ rozszerzenie oprogramowania do obstugi protokotu routingu dynamicznego
BGP-4 oraz IS-IS.

. Przetacznik musi zapewnia¢ obstuge ruchu IP Multicast, w tym funkcjonalno$¢ IGMP v1, v2, v3 oraz IGMP
Snooping.




Przetacznik musi posiada¢ mozliwo$¢ obstugi IP Multicast z wykorzystaniem protokotow PIM-SM, PIM-

SSM, PIM-DM.

Przetacznik musi posiada¢ mozliwo$¢ obstugi funkcjonalno$ci PBR (Policy Based Routing).

Przetacznik musi posiada¢ mozliwos¢ uruchomienia funkcjonalnosci DHCP: DHCP Server oraz DHCP

Relay.

Przetacznik musi wspiera¢ nastepujace mechanizmy zwigzane z zapewnieniem jako$ci ustug w sieci:

° Klasyfikacja ruchu do klas réznej jakosci obstugi (QoS) poprzez wykorzystanie nastepujacych
parametrow: Zrodtowy/docelowy adres MAC, zrédtowy/docelowy adres IP, Zrodiowy/docelowy port
TCP

° Implementacja czterech kolejek sprzetowych na kazdym porcie wyjsciowym dla obstugi ruchu o
rdznej klasie obstugi. Implementacja algorytmu Round Robin lub podobnego dla obstugi tych kolejek

° Obstuge jednej z powyzej wspomnianych kolejek z bezwzglednym priorytetem w stosunku do innych
(Strict Priority)

° Obstuga IP Precedence i DSCP.

Przetacznik musi wspiera¢ nastepujace mechanizmy zwigzane z zapewnieniem bezpieczenstwa sieci:

° Wiele pozioméw dostepu administracyjnego poprzez konsole

° Autoryzacja uzytkownikow/portéw w oparciu o IEEE 802.1x oraz EAP

° Mozliwo$¢ uzyskania dostepu do urzadzenia przez SNMPv3 i SSHv2

° Mozliwo$¢ definiowania listy kontroli dostepu (ACL) na poziomie portéw (PACL), VLAN-6w (VACL),
interfejséw routera (RACL)

° Obstuga DHCP snooping

° Obstuga dynamicznej inspekcji ARP.

Przetacznik musi mie¢ mozliwo$¢ synchronizaciji zegara czasu za pomocg protokotu NTP.

Plik konfiguracyjny urzadzenia (w szczegolnosci plik konfiguracji parametréw routingu) musi by¢ mozliwy

do edycji w trybie off-line tzn. jest mozliwos¢ przegladania i zmian konfiguracji w pliku tekstowym na

dowolnym urzadzeniu PC. Po zapisaniu konfiguracji w pamieci nieulotnej jest mozliwe uruchomienie

urzadzenia z nowa konfiguracjq. W pamieci nieulotnej jest mozliwos¢ przechowywania 50 plikdw

konfiguracyjnych. Zmiany aktywnej konfiguracji sg widoczne bez czesciowych restartéw urzadzenia po

dokonaniu zmian.

Przetacznik musi posiada¢é mozliwo$¢ tworzenia stosu o przepustowosci pomiedzy elementami stosu

(backplane) 64 Gbps. Urzadzenia w stosie wspétdzielg wspdlng tablice MAC oraz routingu, istnieje

mozliwo$¢ zestawienia potaczen typu channel do réznych przetacznikéw w obrebie stosu. Stos musi by¢

widoczny z punktu widzenia zarzadzania jako jedno urzadzenie.

Przetacznik musi posiada¢ mozliwo$¢ tworzenia stosu taczacego do 10 urzadzen.

Przetacznik musi umozliwia¢ kopiowanie ruchu (z portu, VLANu) na okreslony port (mirror).

Przetacznik jest wyposazony w redundantny wewnetrzny zasilacz.

Tablica CAM obstuguje do 32 000 adreséw MAC per system.

Przetacznik obstuguje 4096 VLANYy.

Tablica routingu powinna obstugiwa¢ co najmniej 16 000 wpisow (dla adreséw unicast IPv4).

Przetacznik musi mie¢ mozliwos¢ rozbudowy o sprzetowg obstuge IPv6. Po rozbudowie powinna istnie¢

mozliwos¢ obstugi RIPng, OSPFv3, PIM, MLD, MLDv2.

Przetacznik obstuguje mechanizm VRF lite.

Przetacznik musi wspotpracowa¢ z kontrolerem Infranet Controller 6500 w zakresie co najmniej

wykorzystania mechanizméw protokotu RADIUS oraz 802.1x, w szczegolnosci dynamiczne przypisywanie

VLAN-u do portu, w zalezno$ci od polityki bezpieczenstwa.

Przetacznik musi posiada¢ mozliwos$¢ pracy jako samodzielne urzadzenie.

Przetacznik musi zapewnia¢ rozproszone przetwarzanie pakietow — logicznie lub fizycznie rozdzielone

funkcje kontrolne (routing engine, control plane) od przetaczania (forwarding engine, data plane) ruchu

Przetacznik 1U, porty RJ45 48x10/100/1000, sloty uplink 2x10GbE lub 4x1GbE, mozliwos¢ tworzenia
stosu, redundantny zasilacz (model referencyjny przetacznika: Juniper EX4200-48T):

Przetacznik musi posiadac¢ 48 portéw GigabitEthernet 10/100/1000 BaseT, .

Przetacznik musi mie¢ mozliwo$¢ instalacji modutu  umozliwiajacego zamienne wykorzystanie interfejsow
GE i 10 GE (np. dziatajace 4 interfejsy GE albo 2 10GE). Uruchomienie ktdregokolwiek z opisanych portow
nie powoduje zablokowania zadnego z 48 podstawowych portéw 10/100/1000 BaseT.

Przetacznik musi umozliwia¢ instalacje modutu 4 portowego GigabitEthernet z mozliwoscig definicji styku
za pomocag modutéw SFP.

Przetacznik musi by¢ wyposazony co najmniej w 1GB pamieci DRAM oraz 1GB pamieci flash.

Przetacznik musi posiadac przepustowos$¢ 136 Gb/s, wydajnos¢ przetaczania 101 Mpps.

Przetacznik musi obstugiwaé VLAN 802.1q.

Przetacznik musi obstugiwa¢ STP (z mozliwo$cig uruchomienia instancji per-vlan), RSTP, MSTP.
Przetacznik musi obstugiwa¢ agregacje portéw w grupy zgodnie z LACP (8 portdw per grupa).

Przetacznik musi zapewnia¢ przetaczanie w warstwie trzeciej oraz definiowanie routingu w oparciu o
protokoty RIPv1v2, routing statyczny i OSPF.

Przetacznik musi umozliwia¢ rozszerzenie oprogramowania do obstugi protokotu routingu dynamicznego




BGP-4 oraz IS-IS.

. Przetacznik musi zapewnia¢ obstuge ruchu IP Multicast, w tym funkcjonalno$é IGMP v1, v2, v3 oraz IGMP
Snooping.

. Przetacznik musi posiada¢ mozliwo$¢ obstugi IP Multicast z wykorzystaniem protokotow PIM-SM, PIM-
SSM, PIM-DM.

. Przetacznik musi posiada¢ mozliwo$¢ obstugi funkcjonalno$ci PBR (Policy Based Routing).

. Przetacznik musi posiada¢ mozliwo$¢ uruchomienia funkcjonalnosci DHCP: DHCP Server oraz DHCP
Relay.

. Przetacznik musi wspiera¢ nastepujace mechanizmy zwigzane z zapewnieniem jako$ci ustug w sieci:

° Klasyfikacja ruchu do klas réznej jakosci obstugi (QoS) poprzez wykorzystanie nastepujacych
parametrow: Zrodiowy/docelowy adres MAC, zrédtowy/docelowy adres IP, Zrodtowy/docelowy port
TCP

° Implementacja czterech kolejek sprzetowych na kazdym porcie wyjsciowym dla obstugi ruchu o
réznej klasie obstugi. Implementacja algorytmu Round Robin lub podobnego dla obstugi tych kolejek

° Obstuge jednej z powyzej wspomnianych kolejek z bezwzglednym priorytetem w stosunku do innych
(Strict Priority)

° Obstuga IP Precedence i DSCP.

. Przetacznik musi wspiera¢ nastepujace mechanizmy zwigzane z zapewnieniem bezpieczenstwa sieci:

° Wiele pozioméw dostepu administracyjnego poprzez konsole

° Autoryzacja uzytkownikow/portow w oparciu o IEEE 802.1x oraz EAP

° Mozliwos¢ uzyskania dostepu do urzadzenia przez SNMPv3 i SSHv2

° Mozliwos¢ definiowania listy kontroli dostepu (ACL) na poziomie portow (PACL), VLAN-6w (VACL),
interfejséw routera (RACL)

° Obstuga DHCP snooping

° Obstuga dynamicznej inspekcji ARP.

. Przetacznik musi mie¢ mozliwo$¢ synchronizaciji zegara czasu za pomocg protokotu NTP.

. Plik konfiguracyjny urzadzenia (w szczegéinosci plik konfiguraciji parametréw routingu) musi by¢ mozliwy
do edycji w trybie off-line tzn. jest mozliwo$¢ przegladania i zmian konfiguracji w pliku tekstowym na
dowolnym urzadzeniu PC. Po zapisaniu konfiguracji w pamieci nieulotnej jest mozliwe uruchomienie
urzadzenia z nowaq konfiguracja. W pamieci nieulotnej jest mozliwo$¢ przechowywania 50 plikéw
konfiguracyjnych. Zmiany aktywnej konfiguracji sg widoczne bez czes$ciowych restartéw urzadzenia po
dokonaniu zmian.

. Przetacznik musi posiada¢ mozliwo$¢ tworzenia stosu o przepustowosci pomiedzy elementami stosu
(backplane) 64 Gbps. Urzadzenia w stosie wspétdzielg wspdlng tablice MAC oraz routingu, istnieje
mozliwo$¢ zestawienia potaczen typu channel do réznych przetacznikéw w obrebie stosu. Stos musi by¢
widoczny z punktu widzenia zarzadzania jako jedno urzadzenie.

. Przetacznik musi posiada¢ mozliwo$¢ tworzenia stosu taczacego do 10 urzadzen.

. Przetacznik musi umozliwia¢ kopiowanie ruchu (z portu, VLANu) na okre$lony port (mirror).

. Przefacznik jest wyposazony w redundantny wewnetrzny zasilacz.

. Tablica CAM obstuguje do 32 000 adresow MAC per system.

. Przefacznik obstuguje 4096 VLANy.

. Tablica routingu powinna obstugiwa¢ co najmniej 16 000 wpisow (dla adreséw unicast IPv4).

. Przetacznik musi mie¢ mozliwo¢ rozbudowy o sprzetowa obstuge IPv6. Po rozbudowie powinna istnie¢
mozliwos¢ obstugi RIPng, OSPFv3, PIM, MLD, MLDv2.

. Przefacznik obstuguje mechanizm VREF lite.

. Przetacznik musi wspétpracowac z kontrolerem Infranet Controller 6500 w zakresie co najmniej
wykorzystania mechanizméw protokotu RADIUS oraz 802.1x, w szczegdlno$ci dynamiczne przypisywanie
VLAN-u do portu, w zalezno$ci od polityki bezpieczenstwa.

. Przetacznik musi posiada¢ mozliwos$¢ pracy jako samodzielne urzadzenie.

. Przetacznik musi zapewnia¢ rozproszone przetwarzanie pakietow — logicznie lub fizycznie rozdzielone
funkcje kontrolne (routing engine, control plane) od przetaczania (forwarding engine, data plane) ruchu

Modut uplink do przetacznikéw z 1 i 2 (model referencyjny EX-UM-2X4SFP)
Uplink Module EX4200 and EX3200 2-Port 10G SFP+ / 4-port 1G SFP

Wkiadka optyczna SFP+ zgodna z przetacznikami z punktu 1 i 2 (model referencyjny EX-SFP-10GE-LR)
SFP+ 10GBase-LR 10 Gigabit Ethernet Optics, 1310nm for 10km transmission on SMF

Transponder do systemu DWDM (model referencyjny MS430550M)
10G Transponder with 3R Regeneration, Line Port 1&2: 2x XFP Slots

Wkiadka optyczna XFP (model referencyjny MS100410D)
XFP Multiprotocol 11.1 Gbps Pluggable Transceiver, Single Mode 1310nm LC 10km, OC-192 SR-1, STM |-64.1,
10GBASE-LR/LW, 1200-SM-LL-L

Wkiadka optyczna XFP (model referencyjny MS100432D-48)
XFP Multiprotocol 10Gbps DWDM Transceiver, DWDM Single Mode LC 23dB / 80km, nn: ITU C-Band Channel
17-61, OC-192 / STM-64 ITU-T G.959.1 P1L1-2D2 ITU-T G.709, 10GBASE-ZR/ZW 80km, 10G Fibre Channel,




10G Ethernet with ITU-T G.709 FEC

8 | Wkladka optyczna XFP (model referencyjny MS100432D-49) 1
XFP Multiprotocol 10Gbps DWDM Transceiver, DWDM Single Mode LC 23dB / 80km, nn: ITU C-Band Channel
17-61, OC-192 / STM-64 ITU-T G.959.1 P1L1-2D2 ITU-T G.709, 10GBASE-ZR/ZW 80km, 10G Fibre Channel,
10G Ethernet with ITU-T G.709 FEC

9 Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi zgodne ze standardami 802.11a/b/g/n/ac - zarzadzane za 18
pomoca dedykowanego kontrolera bezprzewodowego Meru Networks MC4200 (stanowiacego element
istniejacej juz struktury teleinformatycznej UJK), (model referencyjny punktu dostepowego : Meru AP832i
):

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi muszg umozliwia¢ obstuge 100 réwnoczesnych potaczen
aktywnych.

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi muszg mie¢ mozliwos¢ zasilania przez kabel sygnatowy
Ethernet zgodnie ze standardem IEEE 802.3af lub 802.3at.

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi muszg posiada¢ fabryczng mozliwo$¢ zastosowania linki
zabezpieczajacej przed kradzieza.

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi muszg mie¢ mozliwos¢ jednoczesnej pracy na dwadch
réznych pasmach radiowych 2,4 i 5 GHz.

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi muszg byé zarzadzane z dedykowanego kontrolera
bezprzewodowego

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi musza wspiera¢ tryb, w ktérym z punktu widzenia
uzytkownika grupa access-pointéw rozgtaszajaca dang sie¢ bezprzewodowa, jest widziana jako
pojedyncze urzadzenie (BSSID) dla pasma 2,4 GHz lub 5GHz

. Interfejsy radiowe muszg mie¢ mozliwo$¢ pracy w trybie MIMO 3x3, z 3 strumieniami przestrzennymi i
predkoscig transmisji na poziomie do 1300 Mbps przy wykorzystaniu standardu 802.11ac i kanatu o
szerokosci 80 MHz

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi musza posiada¢ dookolne wewnetrzne anteny dwu-
zakresowe 0 wzmocnieniu minimum 3 dBi dla 2,4GHz i 5 GHz.

10 | Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi zgodne ze standardami 802.11a/b/g/n/ac - zarzadzane za 18
pomoca dedykowanego kontrolera bezprzewodowego Meru Networks MC4200 (stanowiacego element
istniejacej juz struktury teleinformatycznej UJK), (model referencyjny punktu dostepowego : Meru
AP832e):

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi muszg umozliwia¢ obstuge 100 réwnoczesnych potaczen
aktywnych.

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi muszg mie¢ mozliwos¢ zasilania przez kabel sygnatowy
Ethernet zgodnie ze standardem IEEE 802.3af lub 802.3at.

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi muszq posiada¢ fabryczng mozliwos¢ zastosowania linki
zabezpieczajacej przed kradzieza.

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi muszg mie¢ mozliwos¢ jednoczesnej pracy na dwadch
réznych pasmach radiowych 2,4 i 5 GHz.

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi muszg by¢ zarzadzane z dedykowanego kontrolera
bezprzewodowego

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi musza wspiera¢ tryb, w ktérym z punktu widzenia
uzytkownika grupa access-pointéw rozgtaszajgca dang sie¢ bezprzewodows, jest widziana jako
pojedyncze urzadzenie (BSSID) dla pasma 2,4 GHz lub 5GHz

. Interfejsy radiowe musza mie¢ mozliwos¢ pracy w trybie MIMO 3x3, z 3 strumieniami przestrzennymi i
predkoscig transmisji na poziomie do 1300 Mbps przy wykorzystaniu standardu 802.11ac i kanatu o
szerokosci 80 MHz

. Punkty dostepowe sieci bezprzewodowej WiFi muszg posiada¢ dookdlne zewnetrzne anteny dwu-
zakresowe 0 wzmocnieniu minimum 3 dBi dla 2,4GHz i 5 GHz.

11 | Telefon standardowy pozwalajacy na peing integracje z Cisco 7800 Series Media Convergence Servers - 124

MCS 7835-13 (serwery komunikacyjne, na ktérych oparta jest telefonia IP UJK), wraz z licencja UCL Basic

z subskrypcja UCSS na okres 3 lat (model referencyjny telefonu: Cisco IP Phone 7821) :

. Telefon musi by¢ wyposazony w przetacznik sieciowy 10/100, umozliwiajacy poditaczenie na jednym
potaczeniu kablowym zaréwno telefonu jak i komputera PC.

. Telefon musi zapewni¢ transmisje gtosu z telefonu i danych z komputera PC w dwdch réznych sieciach
VLAN.

. Telefon musi mie¢ mozliwo$¢ zasilania z sieci komputerowej (standard 802.3af) oraz z lokalnych zasilaczy.
Musi by¢ mozliwo$¢ korzystania jednocze$nie z obydwu opcji zasilania.

. Telefon musi mie¢ mozliwo$¢ zdefiniowania co najmniej 2 linii telefonicznych (dwa numery).

. Telefon musi posiada¢ wys$wietlacz tekstowy o rozdzielczosci min. 396 x 81 pikseli.

. Telefon musi posiada¢ minimum dwa przyciski programowalne wyposazone w pods$wietlanie w trzech
kolorach.

. Telefon musi posiada¢ minimum cztery przyciski kontekstowe (funkcja zalezna od aktualnego stanu




telefonu).

. Telefon musi przechowywa¢ informacje co najmniej o ostatnich potaczeniach:
° odebranych (Received Calls)
° nieodebranych (Missed Calls)
° wykonywanych przez danego abonenta (Placed Calls).

. Telefon musi posiadaé interfejs uzytkownika w jezyku polskim.

. Telefon musi posiada¢ dedykowane klawisze do funkciji transferowania, konferencji i wstrzymaj (Transfer,
Conference i Hold).

. Telefon musi umozliwia¢ bezposredni dostep do aplikacji (poczta gtosowa, katalog, ustawienia, itp.).

. Telefon musi obstugiwa¢ kodeki G.711a, G.711y, G.729a, G.729b, G.729ab, iLBC.

. Port przetacznika telefonu w kierunku przetacznika sieciowego musi obstugiwa¢ VLAN 802.1Q.

. Telefon musi posiadaé funkcjonalno$¢ zestawu glosnoméwiacego z funkcjg redukciji echa.

. Telefon musi posiada¢ mozliwos¢ dotaczenia zestawu nagtownego (stuchawki z mikrofonem)
poprzez dedykowane ztacze.

12 Telefon zaawansowany, pozwalajacy na peing integracje z Cisco 7800 Series Media Convergence Servers
- MCS 7835-13 (serwery komunikacyjne, na ktérych oparta jest telefonia IP UJK), wraz z licencja UCL
Enhanced z subskrypcja UCSS na okres 3 lat (model referencyjny telefonu: Cisco IP Phone 7962) :

. Telefon musi by¢ wyposazony w przetacznik sieciowy 10/100, umozliwiajacy podtaczenie na jednym
potaczeniu kablowym zaréwno telefonu jak i komputera PC.

. Telefon musi zapewnic transmisje gtosu z telefonu i danych z komputera PC w dwéch roznych sieciach
VLAN.

. Telefon musi mie¢ mozliwos$¢ zasilania z sieci komputerowej (standard 802.3af) oraz z lokalnych zasilaczy.
Musi by¢ mozliwo$¢ korzystania jednoczesnie z obydwu opcji zasilania.

. Telefon musi posiada¢ co najmniej szes$¢ przyciskéw (np. linii telefonicznych) z podswietleniem
wbudowanym w przycisk, umozliwiajgce wybor linii oraz obserwacje jej stanu (zajeto$¢/dostepnosc), badz
stanu linii innego aparatu w systemie.

. Telefon musi posiada¢ minimum 4 przyciski kontekstowe (funkcja zalezna od aktualnego stanu telefonu).

. Telefon musi posiada¢ monochromatyczny graficzny wyswietlacz (o rozdzielczosci min. 320x222, 4 hitowa
skala szaro$ci) i przekatnej 5 cali.

. Telefon musi umozliwia¢ prowadzenie rozméw bez korzystania ze stuchawki.

. Telefon musi posiada¢ regulowane oparcie umozliwiajace ustawienie go w catosci w co najmniej dwéch
pozycjach, dopasowujac kat potozenia wy$wietlacza i klawiatury do preferencji uzytkownika.

. Telefon musi posiada¢ minimum dwu-kierunkowy (géra/dét) przycisk nawigacyjny umozliwiajacy poruszanie
sie po réznych opcjach menu.

. Telefon musi posiadaé funkcjonalno$¢ zestawu glosnoméwiacego z funkcjg redukciji echa.

. Telefon musi posiadaé co najmniej nastepujace dedykowane przyciski z sygnalizacjg wskazujacy
uzytkownikowi, ze dana funkcjonalno$¢ zostata przez niego uaktywniona:

o] przycisk wytaczenia mikrofonu (ang. Mute)
o] przycisk rozmowy przez system nagtowny (ang. Headset)
o] przycisk rozmowy przez system gtoSnomdwiacy (ang. Speaker).

. Telefon musi posiada¢ mozliwo$¢ dotaczenia zestawu nagtownego (stuchawki z mikrofonem) poprzez
dedykowane ztgcze.

. Telefon musi obstugiwaé kodeki G.711a, G.711y, G.729a, G.729ab, G.722, iLBC.

. Telefon musi posiadaé mozliwos¢ podiaczenia dwéch modutdéw rozszerzen, umozliwiajacych uzycie
dodatkowych 48 programowych przyciskow, dedykowanych do funkcjonalnosci szybkiego wybierania
numeru.

. Telefon musi wspiera¢ standardy markowania ruchu DSCP oraz 802.1Q/p.

. Telefon musi umoZliwia¢ identyfikacje aparatu telefonicznego za pomoca certyfikatow X.509v3.

. Telefon musi obstugiwaé protokot 802.1x.

. Telefon musi przechowywa¢ informacje (minimum 100 wpiséw) co najmniej o ostatnich potaczeniach:

o] odebranych (Received Calls)
o] nieodebranych (Missed Calls)
o] wykonywanych przez danego abonenta (Placed Calls).

. Telefon musi posiadaé interfejs uzytkownika w jezyku polskim.

. Telefon musi zapewnia¢ bezposredni dostep do funkgi:

o] Poczty gtosowej

o] Katalogu uzytkownikéw

o] Aplikacji/Serwisow

o] Ustawien za pomocg dedykowanego klawisza.

. Telefon musi wspiera¢ adresacje w standardzie IPv6.

13 | Bramy analogowe, pozwalajace na peing integracje z Cisco 7800 Series Media Convergence Servers -

MCS 7835-13 (serwery komunikacyjne, na ktorych oparta jest telefonia IP UJK) oraz licencja UCL-Essential
wraz z subskrypcja UCSS na okres 3 lat (do kazdego portu analogowego) (model referencyjny bramy




analogowej: CISCO VG202 ):

. Brama analogowa musi by¢ wyposazona w co najmniej dwa interfejsy Fast Ethernet 10/100 dla realizacji
potaczenia do sieci LAN.

. Brama analogowa musi by¢ wyposazona w co najmniej 2 porty FXS w standardzie RJ-11.

. Brama analogowa musi zapewnia¢ wsparcie dla nastepujacych protokotéw H.323v4, MGCP, RTP, TFTP,
SIP, SRTP.

. Brama analogowa musi zapewnia¢ wsparcie dla nastepujacych protokotéw G.711, G.729a oraz fax-relay i
T.38 fax relay, modem pass-through.

. Brama analogowa musi $ciSle wspofpracowat z serwerem komunikacyjnym w zakresie minimum
nastepujacych funkcii:

Call Forward

Call Hold

Call Pickup

Call Transfer

Call Waiting

Conference Call

Ad-Hoc Conference Call

Meet-Me conference Call

Redial

Speed-dial

Music-on-Hold.

. Urzadzenie musi posiada¢ mozliwos¢ montazu $ciennego.

o o o o o o o o o o o
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Kiosk internetowy wolnostojacy wewnetrzny dostosowany dla oséb niepetnosprawnych, z elektrycznie
regulowang wysokoscia

Klasa sprzetu: komputer klasy PC z procesorem nie gorszym niz 2GHz; dysk twardy SATA; naped DVD - brak
wysuwanej tacki na zewnafrz urzadzenia (dla dostepu serwisowego), na potrzeby odtwarzania systemu z no$nika
CD/DVD; interfejsy sieciowe: karta sieciowa Ethernet 10/100/1000Mbps; karta bezprzewodowa WiFi 54Mbps z
mozliwo$cig stosowania zewnetrznej anteny; porty USB min. 2 szt. niewyprowadzone na poza obudowe kiosku
(dla dostepu serwisowego); dziatajacy pod kontrolg systemu Windows 7 lub nowszego.

Obudowa (dopasowana wygladem do kioskéw funkcjonujacych na terenie UJK): wolnostojaca z
przeznaczeniem do uzytkowania wewnafrz budynkéw odporna na akty wandalizmu; konstrukcja stalowa
zapewniajaca sztywno$¢ obudowy; malowana proszkowo na kolor wybrany przez zamawiajgcego z palety RAL;
wyposazona w system wentylacyjny zapewniajacy utrzymanie odpowiedniej temperatury wewnatrz urzadzenia;
stelaz z regulowang wysokoscig (dla 0sob niepetnosprawnych); z wycinanym podswietlanym logo (logo Uczelni);
podstawa zapewniajaca stabilno$¢ urzadzenia umozliwiajaca trwate zamocowanie do podioza; dostep do wnetrza
urzadzenia zabezpieczony zamkiem wielozapadkowym z opcjg Master Key (mozliwo$¢ otwierania grupy kioskow
jednym kluczem).

Ekran: LCD 19" zabudowany w poszyciu obudowy, zabezpieczony na wypadek aktéw wandalizmu.

Klawiatura: 66 klawiszy (min. bez klawiszy funkcyjnych, klawiatury numerycznej) metalowa wandaloodporna z
metalowym trackballem z prawym przyciskiem ALT (polskie znaki).

Wyposazanie dodatkowe:

»  wbudowane gto$niki zamontowane w profilu panelu frontowego, podtaczone do jednostki centralnej;

e kiosk informacyjny musi posiada¢ czytnik kart elektronicznych (z odpowiednimi sterownikami i
oprogramowaniem) zgodnych ze standardami okreslonymi w normach ISO/IEC 7816, a w
szczegdlnosci Elektronicznej Legitymacji Studenckiej o specyfikacji zgodnej z rozporzadzeniem
Ministerstwa Szkolnictwa Wyzszego (Dz.U. Nr 224, poz. 1634 z dnia 8 grudnia 2006 r.) wydanego na
podstawie ustawy Prawo o szkolnictwie wyzszym z dnia 27 lipca 2005 r.

Kluczowa funkcjonalnosé:

e zamawiajacy przewiduje uzycie czytnika kart elektronicznych do automatycznego logowania studenta
lub pracownika za pomocg legitymaciji elektronicznej i uzyskania dostepu do wydzielonych aplikacji i
zasobow zintegrowanego systemu informatycznego;

» funkcjonalno$¢ logowania wykorzystywania bedzie na potrzeby uzyskania dostepu z urzadzenia do
wydzielonych zasobdw Systemu Zarzadzania Uczelnig zaréwno dla studentdw jak i pracownikdw.

Oprogramowanie:

e systemowe: Windows 7 lub nowszy;

»  dedykowane zarzadzajace, realizowane w oparciu o wydzielony dedykowany serwer z zainstalowanym
odpowiednim oprogramowaniem oraz oprogramowaniem zainstalowanym na kazdym z kioskow,
umozliwiajace centralne zdalne zarzadzanie kioskami (Zamawiajacy posiada serwer i
oprogramowanie zarzadzajace umozliwiajace podpiecie kolejnych kioskow — Windows Server
2008 R2 oraz SiteRemote Server. Wymagane jest dostarczenie licencji Device CAL dla Windows
Server 2008 dla kazdego dostarczanego kiosku), a w szczegoinosci:

0 ochrona zasobdw systemowych przed nieuprawnionym dostepem;

o definiowanie dostepu do programéw i aplikacji autoryzowanych przez administratora;

0  ograniczenie lub uniemozliwienie pobieranie plikéw z Internetu;

0 definiowanie domen dostepnych dla uzytkownika oraz umozliwia zastrzeganie




niepozadanych stron;

0 logowanie i zachowanie informacji o aktywnosci uzytkownika;

0  wylogowanie automatyczne po okresie wydtuzonej bezaktywnosci uzytkownika;

0 zdalne zarzadzanie i utrzymanie pojedynczych terminali, ich grup oraz wszystkich terminali
komunikujacych sie z serwerem.

e urzadzenie musi mie¢ mozliwos¢ skonfigurowania systemu operacyjnego urzadzenia w celu
ograniczenia funkcjonalnosci systemu (zabezpieczenia przed niepowotanym modyfikowaniem
ustawien systemu);

oprogramowanie dla niedowidzacych umozliwiajace powiekszenie tekstu i odczyt wyswietlanych tresci przez
automatycznego lektora.( Zamawiajacy posiada oprogramowanie JAWS oraz MAGIC firmy Freedom
Scientific zainstalowanie na kazdym z kioskow, z licencjgq na 5 jednoczesnych uruchomien kazdego z
produktow — ,licencja plywajaca” w oparciu o serwer licencji SentielLM. W ofercie nalezy uwzgledni¢
dodatkowe licencje na posiadane oprogramowanie w ilosci odpowiadajacej ilosci dostarczanych
kioskow.)

Obstuga wersji jezykowych: gtowny interfejs uzytkownika (system operacyjny, oprogramowanie czytnika kart,
przegladarka) w jezyku polskim z mozliwo$cig obstugi jezykéw obcych: angielski / niemiecki / francuski / rosyjski.
Zasilanie: 230V 50Hz.

Dostawa, montaz, instalacja we wskazanych lokalizacjach, trwaty montaz, konfiguracja i uruchomienie.

15 | Przystawka/dekoder pozwalajacy na peing integracje z systemem dystrybucji tresci cyfrowych UJK 1
dziatajacy w oparciu o SoftwareMind HeadEnd, SoftwareMind Player, SoftwareMind Encoder (model
referencyjny: SoftwareMind SetTopBox Lumio 2):

. Urzadzenie musi by¢ wyposazone w zigcza wideo HDMI z HDCP 1.2,SCART.

. Urzadzenie musi wspiera¢ sprzetowe dekodowanie kodekéw wideo MPEG-2, MPEG-4 avc (H.264), VC-1,
WMV9.

. Urzadzenie musi wspiera¢ sprzetowe dekodowanie kodekéw audio Dolby Digital, MPEG-1 (MUSICAM),
MP3, AAC LC, HE-AAC.

. Urzadzenie musi by¢ wyposazone w nastepujace ztacza USB i Ethernet 10/100 Base-T RJ-45.

. Urzadzenie musi wspiera¢ nastepujace rozdzielczosci:
° PAL 576i, 576p

. HD 720p, 1080i, 1080p.

16 | Monitor/telewizor LCD LED 1
. Monitor musi mie¢ wielkos¢ ekranu (przekatna) minimum 46 cali.
. Monitor musi posiadac czas reakcji matrycy na poziomie minimum 8 ms.
. Monitor musi posiada¢ jasno$¢ 700 cd/m?.
. Monitor musi mie¢ rozdzielczo$¢ natywng 1920 x 1080 pikseli.
. Monitor musi mie¢ kontrast co najmniej 1300:1.
. Monitor musi wspierac tryb pracy 24/7 lub wytaczenie funkcji automatycznego usypiania.
. Monitor musi posiadac gto$niki co najmniej 2x10W.
. Pobér mocy monitora maks. 150 W.
. Monitor musi posiada¢ gniazda wej$ciowe:
° Minijack stereo
° HDMI sygnat PC/AV (kompatybilne z HDCP).
. Monitor musi posiada¢ gniazda dodatkowe:
° LAN (RJ-45)
° Port USB
° wyjécie na dodatkowe glosniki (2x 10W, 6Q)
. Monitor musi posiada¢ dodatkowo nastepujace funkcje:
° funkcje: PiP i PbP (obraz w obrazie / obraz obok obrazu)
° chtodzenie grawitacyjne (brak wentylatorow)
° wigczanie z opdznieniem
° funkcje multimedialne — wy$wietlanie video i zdje¢ z USB
. Monitor musi by¢ wyposazony w zestaw montazowy pozwalajacy na umieszczenie go na $cianie.
. Monitor bedzie objety co najmniej 3 letnig gwarancja,

UWAGA:
Dopuszcza si zastosowanie ugdzen innych producentéw, nipodano w projekcie pod warunkiem

posiadania tych samych parametrow technicznychekititegrug wszystkie projektowane systemy



bezpieczéstwa w jednymsrodowisku (aplikaciji) programowej a przede wszystkpo uzyskaniu
zgody i akceptacji Projektanta oraz Inwestora.

6. Sprzet
Wykonawca przyspujacy do wykonywania instalacji okablowania struktaedo LAN wykaza sig
mozliwoscia korzystania z odpowiednich maszyn i spuz gwarantujcych wiaciwa jakas¢ robot.
Liczba i wydajné¢ sprztu musi gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej. Specyfikacji i skazaniach izyniera w terminie
przewidzianym kontraktem. Spitzbgdacy wtasndcia wykonawcy lub wynajty do wykonywania
robot musi by utrzymany w dobrym stanie i gotowsd do pracy.
Wykonawca, ktory przygpuje do wykonania rozbudowy sieci rozdzielczegrstvniczej w budynku
winien wykaz& sie mazliwoscia korzystania z nagbpujacych maszyn i spetu gwarantujcych
wiasciwa jakosé robot:

» wiertarka udarowa z mtotem

e zestaw urzdzen do zarabiania kicowek przewodow gtkich

* wibromiot elektryczny

e zestaw nargzi do odizolowania przewodéw i kabli

» zestaw przyradow do zaciskania kmowek gniazd RJ45

* bruzdownica ddcian z cegty

» przyrady do gipsowania i osadzania puszek instalacyjmytynku

» przecinarka kontowa doggia profili metalowych pod koryta kablowe

7. Transport
Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktore nie wptyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych roboét. Liczbarodkéw transportu powinna gwarantaiva
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznej i wskazaniach przedstawiciela Inwes{@@mawiajicego), w terminie przewidzianym
umowa. Wykonawca winien wykazZa sie mozliwoscia korzystania z samochodu dostawczego
gwarantujcego widciwa jakas¢ robdt. Nasrodkach transportu przewone materialy powinny iy
zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i uszhagtne ukladane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez ich wytwoékg dla poszczego6lnych materialdw i elementéw.
Srodki transportowe stosowane przy wykonywaniwtlgh niniejsza Specyfikacy robét to:

» samochod dostawczy

» samochdd skrzyniowy
Transport kabli naley wykona w nas¢pujacych warunkach:

» kable naley przewozt na kgbnach, dopuszczaesprzewaenie kabli w kegach, jeeli masa

kregu nie przekracza 80 kg, a temperatura otoczemigest nisza n +4001C, przy czym



wewretrzna srednica kegu nie powinna by mniejsza ni 40-krotnasrednica zewetrzna
kabla.

» zaleca si przewaenie kebnéw na specjalnej przyczepie, dopuszczgpsiewaenie kabli w
skrzyniach samochodow egarowych lub przyczepach.e¢Bny z kablami przewmne w
skrzyniach samochodéw powinnydystawione na kragadzi tarcz, a tarczegbnéw powinny
by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu tak, afonyo nie mogly si przetacza
Stawianie bbnow z kablami w skrzyniach samochodu na ptaskozigsronione. Kggi kabla
nalezy uktada& poziomo.

» zabronione jest przebywanie os6b w skrzyni samachedczasie przewenia kgbna z
kablami.

» umieszczenie i zdejmowanielinéw z kablami ze skrzyni samochodu zalegangikonywa
za pomog zurawia.

Swobodne staczanieltnéw z kablami oraz zrzucanieggow jest zabronione. Transport materiatow i
elementéw matogabarytowych np. osgrizdrobne uradzenia elektryczne winien byokonywany w
fabrycznych opakowaniach w warunkach unielimdajacych uszkodzenie, zawilgocenie Iub
zdekompletowanie. W czasie transportu, zatadunkumyladunku oraz sktadowania materiatow i
osprztu naleyy przestrzegazalecé wytwércy. Wskazane jest dostarczenie materiatl@sprztu na
stanowisko montal bezpdrednio przed ich zabudowaniem

8. Wykonywanie robot

Wymagania ogélne
Roboty instalacyjne natg wykonywa zgodnie z przepisami i wymaganiami atomymi m.in. przez
zestaw norm i przepisdow budowlanych. @@stwa od przedstawionej technologii wykonywania
robot s dopuszczalne po uzyskaniu akceptacji InwestorakdNgwstwo instalacji powinnécisle
odpowiadé wymaganiom niniejszej specyfikacji, a ponadto umdgiac wymagania okrdone w
odnanych normach, przepisach i warunkach wykonanigbiard technicznego.
Calas¢ robot powinna by prowadzona z uwzgtinieniem:

* przepisOw bezpiechstwa i higieny pracy

* przepisow dotycrych ochrony przeciwp@rowej

» przepisow dotycrrych pracy przy uedzeniach elektrycznych
Uktadanie przewodéw w instalacjach teletechnicznych
Roboty instalacyjne wykonywazgodnie z dokumentacjprojektowa. W budownictwie biurowym
stosownie do dokumentacji technicznej wykonywestalacje w rurach instalacyjnych pod tynkiem, w
rurach stalowych i z tworzywa PVC na tynku, wtynkgww s$cianach szkieletowych, w
prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukcjagylewnych, we wekach kablowych.
Szczegobtowe wymagania dotyce linii kablowych okréla norma PN-76/E—-05125. Przewody ngle
uktada zgodnie z PN-E-05125 i DokumentaBjrojektova.



Instalacja w rurach instalacyjnych
Pod tynkiem jest klasycammetod, uktadania przewodéw w przypadku stosowania rur P& linii
zasilapcych przechodcych przez posadzki nalestosowa rury stalowe.
Instalacja wtynkowa
Polega na ukfadaniu specjalnych przewodoéwsecianach lub sufitach i pokryciu warstwynku.
Zalet, instalacji jest niski koszt i szybki mouataStosowanie w budownictwie lekkich, szkieletowych
scian dziatowych przyczyniagdo stosowania instalacji w tyghianach.
Instalowanie kanatow i korytek instalacyjnych
Wyszczegblnienie robdt:
* Trasowanie.
» Odmierzenie i uekie listwy.
* Wykonanieslepych otworow.
* Osadzenie kotkdw rozporowych.
* Nawiercenie otworow w listwie.
* Mocowanie listew za pomaavkretow.
* Zmontowanie elementow listew.
» Przygotowanie kleju, oraz przyklejenie listew daljoaa
Instalowanie przewoddw w korytkach instalacyjnych
Wyszczegblnienie robdt:
* Rozwiniccie, wymierzenie i ugcie przewodu.
e Zdjecie pokrywek z listew.
» Ulozenie przewodow z gciem na tukach i zatamaniach.
* Woprowadzenie przewodu do puszek i rozgaikow.
e Zatozenie pokryw.
* Przy instalacji przewodéw w korytkach instalacyjnyzachowd wymagaa rezerw
przestrzeni korytka.
Instalacja ospkgu sieci teleinformatycznej
» Trasowanie miejsca moraosprztu.
* Wykonanie otworow w podia.
* Osadzenidrub kotwicych w podtau,
* Rozpakowanie ospef.
* Montaz i kompletacja ospkgu.
» Obckcie i obrobienie kacdéwek przewodow.
» Podhczenie przewoddw pod zaciski.
* Montaz obudow do podiea.

* Sprawdzenie prawidtovgoi polaczer przewodow.



Instalacja centrum dystrybucyjnego

* Wyznaczenie miejsca zainstalowania.

* Wykonanieslepych otworow.

*  Wywiercenie otwordw.

» Osadzenidrub kotwicych.

* Montaz urzadzer wraz z regulag mechanicza

e Sprawdzenie prawidlowoi dziatania urzdzeh.

* Programowanie systemu.

Polczenia wyréwnawcze

Ekwipotencjalizacji elementéw przewagych wewntrz budynku jest realizowana za poraoc
pofaczen wyrdwnawczych. W przypadku zasilania kablowegoekhi naley pofaczy¢ ptaszcz lub
ostore metalow, kabla z instalagjodgromowvy,

Ochrona przeptiowa

Ogodlne zasady ochrony instalacji elektrycznych graezepeciami atmosferycznymi przenoszonymi
przez rozdzielcg siet zasilajca oraz przed przeptiami generowanymi przez wdzenia przyczone
do instalacji zostaty zawarte w normie PN—IEC 6036443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej
normie zastosowane w instalacji elektrycznej ogramiki przepe¢ powinny wyttumi przepécia do
wartaés¢ ponizej poziomu wytrzymakci udarowej urzdzen elektrycznych i elektronicznych
zasilanych z danej instalacji. Wymagane znamionava@kcia udarowe wytrzymywane przez
urzadzenia (w

zaleznosci od napgcia znamionowego i uktadu sieci) zawarte zostaljnavmie PN—-IEC 61024
1:2001

Praktyki instalacyjne

Sposob i dbalg, z jaka okablowanie jest implementowane, stanpistotny czynnik wptywajcy na
wydajna¢ oraz tatwé¢ administrowania zainstalowanym systemem okabloavaAabezpieczenia
dotyczice instalowania i zagdzania okablowaniem, ktore powinny dyprzestrzegane obejmuj
réwniez eliminowanie napizen powodowanych naggjaniem, ostrymi zgciami i ciasno sgtymi
wiazkami kabli. Elementy patzeniowe nalgy tak instalowa, by zapewni:

* minimalne ostabienie symetrii sygnatu i skutecmmoekranowania (j@di stosowane jest
okablowanie ekranowe) w wyniku w@wego przygotowania i stosowania wdavych
sposobow zakaczania kabli (zgodnie ze wskazdéwkami producentay dobrego zagelizania
okablowaniem:;

* przestrzé przeznaczondo montau urzadzen telekomunikacyjnych zwrzanych z systemem
okablowania. W statywach powinny dypdpowiednie luzy, umidiwiajace dostp i monta
kabli.

Przefcia przezciany i stropy



Przefcia przezciany i stropy powinny spetntanastpujace wymagania:

wszystkie przdjcia obwodéw instalacji elektrycznych przéaany, stropy itp. muszby¢
chronione przed uszkodzeniami,

przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

przegcia pomedzy pomieszczeniami o zdych atmosferach powinny &ywykonywane w
sposb6b szczelny, zapewnigy nie przedostawaniegsivyziewdw,

obwody instalacji elektrycznych przechadz przez podtogi musz by¢ chronione do
wysokaici  bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniamakoJ ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi,

nalezy stosowa rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytkadzane itp.

Przepusty instalacyjne w elementach oddzieleni@gdpazarowego powinny mie klas

odporndci ogniowej (E 1) wymagandla tych elementow.

Dopuszcza sinieinstalowanie przepustéw, o ktérych mowa w @isdla pojedynczych rur instalacji

wodnych, kanalizacyjnych i ogrzewczych, wprowadzdmprzezsciany i stropy do pomieszaze

higienicznosanitarnych.

Przepusty instalacyjne érednicy wkkszej nz 0,04 m w $cianach i stropach pomieszczenia

zamknktego, dla ktérych wymagana klasa odpdm@gniowej jest nie isza nk E | 60 lub R E | 60,

a nieledacych elementami oddzielenia przeciwpoowego, powinny mieklas odporndci ogniowej

(E 1) écian i stropow tego pomieszczenia.

Zalecenia i uwagi

(0]

Przyjeto nastpujace zataenia :

migdzy innymi ze wzgidu na maliwos¢ duzych zblzen instalacji okablowania
strukturalnego do instalacji elektrycznej okabloigapoziome zostanie wykonane na bazie
skretki ekranowanej KABEL S/FTP FRNC KAT7 BKT 695 DRUWBAWG;

pojedyncze stanowisko- Punkt Logiczny PL skiada < gniazd 1xRJ45 kaj ®BR@KOM,;
standardowo punktygola montowane zazwyczaj pod tynkiem — precyayiokalizacg oraz
sposOb montau bedzie ustalony na etapie wykonawstwa;

w Punkcie Dystrybucyjnym zostanzamontowane panele modularne typu 24xRJ45,
wyposaone w moduty RJ45 kat,6DR@KOM,;

wszystkie komponenty powinny charakteryzéwske petrn zgodndcia ze specyfikag dla
kategorii 6, (zgodnie z normmPN-EN 50173-1: 2011, oraz ISO 11801 2nd editi@@2Amd

2 2010).

Dla instalacji niskomdowych naley wykona osobne trasy w postaci koryt metalowych
zapewniajce odpowiedni ilos¢ miejsca na montakabli jak rOwnie zapas na rozbudaw
systeméw.

W czasie instalacji natg przestrzegapromieni gecia kabli:



dla kabla S/FTP jest to minimum 40mm,

nie wolno dopéci¢ do powstania g¢ili podczas uktadania kabla oraz do powstania ubz#o
izolacji (spowoduje to obienie kategorii toru transmisji,

dla kabli swiattowodowych nalgy zachowa minimalny promi@ gigcia podczas instalacji
wynoszcy 20xsrednica kabla.

Przy wszystkich czynrigiach zwazanych z uktadaniem kabli logicznych nalezwraca
szczego6la uwag: aby nie przekroczymaksymalnych dopuszczalnych sit nggi.

Nalezy zostawé odpowiednie zapasy kabli w PL’ach (tak abyzm® bylo przeswg€ dany
punkt w dowolne rozglne miejsce) i w przetznicy (ok. 2m.).

Wszystkie elementy toru transmisyjnego #@by¢ zgodne z wymaganiami obayzujacych
norm przywotanych w projekcie dla poszczegoélnyameintow, dla kategorii,6

skrgtka teleinformatyczna musi posigdaertyfikaty niezalenych instytutow badawczych
(GHMT, 3P, DELTA) w zgodnéci z normami {ISO/IEC 11801 ED.2.2((2011-06)), EN
50173-1((2011-09)), ANSI/TIA-568-C.2 ((2009-08))} dla potwierdzenia spetiania
parametrow.

modut RJ45 Keystone JACK musi posiadartyfikaty niezalenych instytutow badawczych
(GHMT, 3P, DELTA) w zgodnéci z normami {ISO/IEC 11801 ED.2.2((2011-06)), EN
50173-1((2011-09)), ANSI/TIA-568-C.2 ((2009-08))} dla potwierdzenia spetiania
parametrow.

wydajnag¢ systemu okablowania (Permament Link) must Ipptwierdzona certyfikatami
niezalenego akredytowanego laboratorium, np., GHMT, DELT#,; certyfikaty musz
obejmowa wszystkie aktualne normy okablowania normami {IEgQ/ 11801 ED.2.2((2011-
06)), EN 50173-1((2011-09)), ANSI/TIA-568-C.2 ((Z308))}

System okablowania strukturalnego powiniert mbjety 25 letna gwarancy systemow
wystawian, przez producenta (gwarancja na szafy minimum)5 lat

Producent systemu okablowania musi posiadartyfikat jakéci EN 1ISO 9001:2008 w
zakresie dziatalnii handlowej i produkcyjnej.

Kontrola jako $ci wykonania robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem, abyagsi¢ zalazong
jakos¢ robot, min. sprawdzenie prawidtogm montau osprztu, utazenia przewodow,
sprawdzenia prawidtowoi wykonania wszelkich petze), skuteczné ochrony
przeciwporaeniowej.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakdgci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligagbac personel, spet, zaopatrzenie i

wszystkie urzdzenia niezédne do wykonania robdét.



* Przed przysipieniem do robdt, Wykonawca powinien przelkadaspektorowi Nadzoru
wszystkie swiadectwa jakéci i atesty stosowanych materiatow. Materialy bexht
dokumentéw nie magby¢ zainstalowane.

* Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2éaal mae zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonania jest
zadowalajcy.

* Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz rob6t zstetliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej ST

* Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone, Inspektor
Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczaby zapewri wykonanie robét zgodnie z
umow.

» Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzémiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia
posiadajg wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrélajacych procedury bada

» Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem badeaterialbw ponosi
Wykonawca.

Préby wykonane przez producentéw

Wszystkie urzdzenia, osprg, kable i inne elementy dostarczone przez wykomgawcramach
niniejszego kontraktu powinny byoddane prébom olkdienym w odndénych normach. Wykonanie
préb musi by potwierdzone atestem podanym nénpe.

Préby i badania wykonane w czasie budowy

Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obmjyat pomiar rezystancji izolaciji,
biegunowd¢ i ciagtos¢ polaczen. Wykonawca zobowkany jest zapewaiwszystkie niezédne
przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W mggrostpu robot wykonawca zobowdany jest do
przeprowadzenia wszystkich niezlmych prob i pomiaréw dla kolejnych fragmentéw atatji.
Wykonanie odnénych prob powinno byniezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robot:

* Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przgwiodtalacyjne, naley sprawdzt
zgodnd¢ ich przebiegu z DokumentacProjektova . Wszelkie odspstwa nalgy uzgadnié
Z Inspektorem Nadzoru.

» Ukladnie Przewoddéw — Podczas uktadania przewod@e izak@czeniu robdét kablowych
nalezy przeprowadz pomiary: zgodn& z trag opracowaa w dokumentacji oraz zti#enia i
skrzyzowania z innymi instalacjami

» Sprawdzenie @ptosci zyt — Sprawdzenie ggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz

zgodndci faz naley wykona przy wyciu przyraddw o napiciu nie przekraczagym 24V.



Wyniki sprawdzenia naky uzna& za dodatnie, jeli poszczegdlneyly nie map przerw oraz
jezeli poszczegolne fazy na oburkiach linii &t 0znaczone identycznie.
Wyniki bada (kopie) lkxda przekazywane lynierowi na formularzach wymaganych przez
odpowiednie normy przedmiotowe.
W przypadku zadawalgych wynikbw pomiaréw i badawykonywanych w czasie wykonywania
robot, na wniosek wykonawcy, zynier maze wyrazé zgod: na nie wykonywanie badapo
wykonaniu robot.
Ogledziny po zakéczeniu robo6t
Po zakaczeniu robot, ich kolejnych etapéw oraz przed pasfamapégci wykonawca zobovgzany
jest dokona oglkdzin instalacji z projektem, wdaiwego odbioru i montal urzadzen oraz braku
widocznych uszkodze szczegdlnie takich, ktére mogtyby spowodévpmgorszenie bezpieardwa
obstugi. Wykonanie powgzych czynnéci powinno zost& odnotowane w dzienniku budowy. W
czasie przegHu po zakéaczeniu wykonywania robét nate wykona czynnaci:
e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powlok ochronrigarstrukciji i ospretu
» sprawdzenie doktaddoi wykonywanych elementéw
* stan przewodow i ospgiu
» ciagtos¢ zyt kabla i przewodow
» prawidtowa¢ ochrony przed dotykiem bezfrednim i pdrednim czsci przewodzacych
dostpnych,
* wykonywanie pomiarow:
o0 skutecznéci ochrony przed dotykiem paednim czsci przewodzcych,
0 rezystancji izolacji kabli i przewodow
Préby montaowe po zakaczeniu robét
Po zakdczeniu robét wykonawca jest zobaz@ny wykona badania:
» ciagtos¢ polaczer obwoddw
* rezystancji izolacji
» ochrony przez zastosowanie przegrod i obwodow wgkgoh podczas moria
» skutecznéci dziataniasrodkOw ochrony przeciwp@arowej
Metody pomiarowe powinny ldyzgodne z obovazujacymi przepisami.
10. Obmiar robot
Obmiar robét bdzie kadorazowo wykonany w obecfm Inspektora Nadzoru i powinien by
przeprowadzony zgodnie z obaziljacymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po
zakaiczeniu wykonania elementu robot stangneigo odebna caléé obiektu. Obmiar powinien Igy
prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami grapw w kosztorysowaniu. Przedmiary robét
sporadzono w oparciu o zatenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu nakfaddeczowych
KNR.



Jednostk obmiarowy dla instalacji teletechnicznych:s

przewody i kable -mb

rury ochronne -mb

listwy i kanaty elektroinstalacyjne PCV -mb

osprzt - szt.

przebicia i przekucia - dtugo (cm) isrednica (cm)
lkomp.

1lkg

Im

11. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robét

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczZgieé wykonanych robét pod wzglem ich ilgci, jakasci i

wartasci. Wykonawca zgtasza gotowd do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedkiada

dokumenty potwierdzage wykonanie rob6t Inwestorowi do akceptacii.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnkentraktem i obowvazujacymi normami.

Odbiér systemu

Instalator systemu jest odpowiedzialny za:

udostpnienie Inwestorowi wszystkich dokumentow informac;j
za odpowiednie przeszkolenie pracownikOw Inwest@rastopniu wystarczagym do

prawidtowego obchodzenisest systemem.

Do szczegoblnych obowzkow Wykonawcy naley:

mont& i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjamilezaniami producenta wdzen, ze
sprawdzeniem wszystkich adzen

sprawdzenie w trakcie odbioru poprawciodziatania wszystkich usdzen sktadowych i
catego systemu

opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemraz dokumentacji powykonawczej
zapewnienie zgodsoi wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, praépi budowlanych,
przepisdw ochrony przeciwparowej

zapewnienie pomocy serwisowej podczagkowania systemu.

przed rozpooziem robot wykonawca powinien zapoznsic z obiektem, oraz stwierdzi
odpowiednie przygotowanie frontu robot.

odbiér kaicowy robot mae skt odby po zakaczeniu wszystkich robot i technicznym
potwierdzeniu poprawrigi i jakosci wykonanych robét poprzez wykonanie pomiarowddda
instalaciji.

po zakdiczeniu robot lub etapu robot wykonawca zolxpany jest do spogdzenia i

przekazania zamawigemu dokumentacji powykonawczej zawiecaj: protokoty z



wykonanych pomiaréw i badainstalacji, certyfikaty, atesty i deklaracje zgogki dla
zabudowanych materiatow i wdzen, oraz gwiadczenie kierownika robét o wykonaniu robot
zgodnie ze specyfikaggamawiajgcego i wymogami obowrujacych przepiséw i norm.
doktadne terminy i spos6b przeprowadzenia prac kvesge dotycgcym modernizacii iz
rozbudowy czynnych instalacji komputerowych i infatycznych nabtey kazdorazowo
uzgadnié z administragj obiektu.

w trakcie wykonywania robét nale przestrzega postanowié regulaminu poradkowego
obowiazujacego w danym obiekcie.

Wykonawca zobowazany jest do przywrdcenia substanciji budynku dowsfaerwotnego oraz

wykonania niezidnych prac wykaczeniowych, malarskich itp.

12. Podstawa ptatngci

Zapisy umowy zawartej pordzy Inwestorem a Wykonawc

Ptaci st za jednostki obmiarowe wykonane zgodnie z obmian@mt i podziatem na typy prac oraz z

zapisami w Dzienniku Budowy. Podziat robét na obiekpodlegajcych odbiorom cgciowym i

koncowym ustala przyty w umowie wykonawczej harmonogram robdt zaakosptty przez

inwestora. Harmonogram terdzie stanowd podstaw do rozliczenia prac. Podstawptatngci jest

pozytywny wynik odbioru komisji odbiorczej.

13. Przepisy zwhzane (dokumenty odniesienia)

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje w obiektach budowtdmy Doboér i monta wyposaenia
elektrycznego. Obgtalncici pradowe dtugotrwate przewodow.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje w obiektach budowldmyBoboér i monta wyposaenia
elektrycznego. Aparaturadzeniowa i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje w obiektach budowldmyBobdr i monta wyposaenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-56 Instalacje w obiektach budowldmyBobo6r i monta wyposaenia
elektrycznego. Instalacje bezpiefgtva.

PN-EN 50086-2-1:2001 Systemy rur instalacyjnychpdmvadzenia przewodow — &£ 2-1.:
Wymagania szczego6towe dla systemow rur instalacyjrsztywnych.

PN-EN 50086-1:2001 Systemy rur instalacyjnych dowadzenia przewodéw — &% 1:
Wymagania ogolne.

PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektryczne viekiach budowlanych —Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed zakloceniami
elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektbudowlanych.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych — Sprawdzanie.

Sprawdzanie odbiorcze.



PN-EN 50090-2-2:2002 Domowe i budynkowe systemktedaiczne (HBES) — G&¢ 2-2:
Przeghd systemu — Ogdlne wymagania techniczne.

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w olgiekhtbudowlanych — Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.

PN-EN 61537:2003 Systemy korytek i drabinek instglaych do prowadzenia przewodow.
PN-EN 50081-1:1996 Kompatybils® elektromagnetyczna — Wymagania ogoélne deiyez
emisyjnaci — Srodowisko mieszkalne, handlowe i lekko uprzemystowe.

PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe —e$z4: Kompatybilng¢ elektromagnetyczna
Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyce odpornéci urzadzen systemoéw
alarmowych, pgarowych, wiamaniowych i osobistych.

Rozporadzenie MPIPS z 26.09.1997 r. (Dz. U. Nr 129 z 199poz. 844) w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieamtwa i higieny pracy.

Rozporadzenie MG z 17.09.1999 r. (Dz. U. Nr 80 z 1999 0z.p912) w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy ugdzeniach i instalacjach energetycznych.
Rozporadzenie Ml z 12.04.2004 r. (Dz. U. Nr 109 z 20040z.1156) w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiaglbudynki i ich usytuowanie.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robo6t Budmwd - Montaowych. Czs¢ V:
Instalacje elektryczne 1973 r.

Przepisy Budowy Urdzen Elektrycznych — PBUE z 1997 r.

PN-EN 50174-1:2010, PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Hréka informatyczna. Instalacja
okablowania. C&¢ 1: Specyfikacja i zapewnienie jadad.”

PN-EN 50174-2:2010 , Technika informatyczna. Instgaokablowania. G&¢ 2: Planowanie
i wykonawstwo instalacji wewgtrz budynkéw.”

PN-EN 50310:2012 ,Stosowanie poten wyrdwnawczych i uziemiagych w budynkach z
zainstalowanym speggem informatycznym”

PN-EN 50346:2004, PN-EN 50346:2004/A1:2009, PN-EN45:2004/A2:2010 ,Technika

informatyczna. Instalacja okablowania. Badanie #talowanego okablowania”.



SST0005 Instalacje teletechniczne: Instalacja lokaégo nagténienia radiowgztowego,
radiowo telewizyjna i multimedialna (audio video) CPV: 45312320-6, 45312330-9, 32321200-1;
32322000-6; 38653400-1; 38652100-1; 30232700-14223.0-9, 32342400-6; 32343000-9;
32342412-3; 32341000-5; 32350000-1; 33195100-4;338B0-7)

1. Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem STaswymagania dotycce wykonania i odbioru robot polegeych na wykonaniu
lokalnego nagténienia radiowztowego, radiowo telewizyjnego i instalacji multichalnej (audio
video) w obgbie przedmiotowej inwestycji. ST stanowi dokumeainocniczy przy realizacji i
odbiorze robot.

2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktkmmtraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
opisanych w przedmiocie specyfikacji.

3. Zakres robot objetych specyfikaci

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem komputerowego systemu wizualizacji SMS.

Veno to program dedykowany do nadzoru i wizualizaggtemow bezpiecastwa, w szczegolrioi
systemoéw sygnalizacji paru oraz innych systemow bezpietztsva. Oprogramowanie gwarantuje
petra kompatybilnd¢ i obstug wspotpracuicych uradzer. Regularnie udogpniane aktualizacje
programu umgliwiajace zachowanie petnej kompatybificoz nowymi produktami integrowanych
systemow.

4. Materialy i utrz adzenia

Wszystkie zakupione przez Wykonawdateriaty, dla ktérych obowrujace przepisy przewidgj
posiadanie Zaviadczenia o jaki, powinny by zaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materiaty powinny dyzaopatrzone w taki dokument saygczenie Inwestora. Materialy na
budowie naley sprawdzt pod wzgédem kompletnéci i zgodndci z danymi producenta. W razie
stwierdzenia wad lub wygtienia watpliwosci, co do jakéci materiatow nalgy przed ich
zamontowaniem poddge badaniom okionym przez dozor techniczny robét. Materiaty nie
spetniajce wymaga nie mog by¢ uzyte, powinny by przechowywane jedynie w pomieszczeniach
przeznaczonych do tego celu, tj. zamskydh i suchych.

5. Zestawienie materiatow i uradzen:

Zestawienie urdzen i materiatdw nagténienia radiowztowego:

Lp. Typ Opis llos¢  |[Jednostka
1. Gniazdo gtosnikowe podtynkowe z puszkg montazowq 141 [kpl.
2. RCA2x2,5 Przewdd instalacyjny gtosnikowy 2000 [m
3. J49K18P6003P Szafa dystrybucyjna wiszaca MMC dzielona 18U 600/600 1 kpl.




4. J49BM9PM Listwa zasilajaca 19" 9x230V 1 kpl.
5. Materiaty instalacyjne (uchwyty, kotki, metalowa linka no$na, ruba rzymska itp.) |1 kpl.

Zestawienie urgze i materiatléw instalacji radiowo telewizyjnej:

Lp. Typ Opis llos¢  |[Jednostka
1. RTV Gniazdo RTV podtynkowe, puszka montazowa 5 kpl.
2. [TV SAT lAntena TV SAT, wysiegnik, uchwyt montazowy 1 kpl.
3. [DVB-T lAntena DVB-T, wysiegnik, uchwyt montazowy 1 Kpl.
4. |UKF lAntena UKF, wysiegnik, uchwyt montazowy 1 kpl.
5. Multiswitch 1 Szt
6. Zwrotnica antenowa 1 szt.
7. [RG6 Przewod 200 [m
8. Materiaty instalacyjne (uchwyty, kotki, metalowa linka no$na, $ruba rzymskaiitp.) |1 kpl.

Zestawienie urgze instalacji multimedialne;:

Lp. Typ Opis llos¢  |[Jednostka
1. [SMARTBoard Zestaw interaktywny SMART Board SBX885ixe-SMP  (projektor ultimate-] t
SBX885ixe-SMP krotkoogniskowy UX60 i oprogramowanie SMART Meeting Pro)
2. |UX-FS-UX Mobilna podstawa z regulacjg wysokosci do projektoréw szt. |1
3. [SMART WC8 Modut Bluetooth szt. |1
4. [Elmo P10 Wizualizer szt. |1
5. Materialy instalacyjne (uchwyty, kotki, metalowa linka no$na, $ruba rzymskaitp.) |1 Kpl.

UWAGA:
Dopuszcza si zastosowanie ugdzen innych producentéw, nipodano w projekcie pod warunkiem
posiadania tych samych parametrow technicznychekititegrug wszystkie projektowane systemy
bezpieczéstwa w jednymsrodowisku (aplikaciji) programowej a przede wszystkpo uzyskaniu
zgody i akceptacji Projektanta oraz Inwestora.

6. Sprzet
Wykonawca przyspujacy do wykonywania rob6t winien wykazasic mazliwoscia korzystania z
odpowiednich maszyn i spitr, gwarantujcych wigciwa jakas¢ robot. Roboty mazna wykona
recznie lub przy ayciu dowolnego typu speru. Wykonawca ponosi odpowiedziakidaza wszystkie
szkody powstate podczas realizacji i jest zol@amy do ich usugncia we wlasnym zakresie i na
wiasny koszt.

7. Transport

* Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie

wplyna niekorzystnie na jakké wykonywanych robat.



e Liczba srodkow transportu powinna gwarantawarowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji beicznej i wskazaniach
przedstawiciela Inwestora (Zamawieggo), w terminie przewidzianym umew

* Wpykonawca winien wykaza sig mazliwoscia korzystania z samochodu dostawczego
gwarantujcego widciwa jakos¢ robdt. Na érodkach transportu przewone materiaty
powinny by zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i ukéadgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez ich wytw@rdla poszczegoélnych materiatow i elementéw.

8. Wykonywanie robot

Ogodlne zasady wykonywania robot

Roboty instalacyjne natg wykonywat zgodnie z przepisami i wymaganiami atomymi m.in. przez
zestaw norm i przepiséw budowlanych. @gstwa od przedstawionej technologii wykonywania
robot s dopuszczalne po uzyskaniu akceptacji InwestorakdNgwstwo instalacji powinnécisle
odpowiadé wymaganiom niniejszej specyfikacji, a ponadto umdgiac wymagania okrdone w
odnanych normach, przepisach i warunkach wykonanigiard technicznego.

Calas¢ robot powinna by prowadzona z uwzgtinieniem:

* przepisOw bezpiechstwa i higieny pracy

* przepiséw dotycrych ochrony przeciwpg@rowej

» przepisOw dotycrych pracy przy urglzeniach elektrycznych

Zalecenia przy wykonywaniu komputerowego systenrualizacji alarméw Veno:

 Dla zachowania najwgze] przejrzystei i utatwienia obstugi Verno powinien by
zainstalowany na osobnym stanowisku— stacji konmputej PC, niezalmie od innych
systemoéw zarglzania i wizualizaciji.

e Zaleca s} wyposaenie stanowiska w podstawowy monitor LCD o pete&j min. 22-26" do
wyswietlania planéw obiektu oraz ewentualny drugi nonido niezalgnego wywietlania
okien logow alarmoéw i okien konfiguracji systemual@ca si réwniez wyposaenie
stanowiska w drukarkstuzaca do automatycznego drukowania fragmentow planéwekdbiz
miejscem wysipienia alarmu.

9. Kontrola jako $ci wykonania robét

e Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem, abya@si¢ zatazona
jakosé robot.

» Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robo6t i jakaci materiatow.

* Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, spet, zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezidne do wykonania robot.

* Przed przysipieniem do robdt, Wykonawca powinien przelkadaspektorowi Nadzoru
wszystkie swiadectwa jakéci i atesty stosowanych materiatow. Materialy bexht

dokumentéw nie magby¢ zainstalowane.



* Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2éad mae zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonania jest
zadowalajcy.

* Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robét zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej ST

* Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone, Inspektor
Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczapy zapewri wykonanie rob6t zgodnie z
umow.

* Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzémmadectwaze wszystkie stosowane gdzenia
posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrélajacych procedury bada

» Wszystkie koszty zwiizane z organizowaniem i prowadzeniem adsateriatbw ponosi
Wykonawca.

Proby wykonane przez producentéw

Wszystkie urzdzenia, osprg, kable i inne elementy dostarczone przez wykorgawcramach
niniejszego kontraktu powinny bypoddane prébom okiienym w odnénych normach. Wykonanie
préb musi by potwierdzone atestem podanym nape.

Préby i badania wykonane w czasie budowy

Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obmjya pomiar rezystancji izolaciji,
biegunowd¢ i ciagtos¢ polaczen. Wykonawca zobowkany jest zapewaiwszystkie niezédne
przyrzdy pomiarowe do wykonywania prob. W migrostpu robét wykonawca zobowdany jest do
przeprowadzenia wszystkich niezimych prob i pomiaréw dla kolejnych fragmentow atatji.
Wykonanie odnénych préb powinno hyniezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robét:

e Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewiodtalacyjne, naley sprawdzt
zgodndc¢ ich przebiegu z DokumentacProjektows . Wszelkie odspstwa nalgy uzgadnié
z Inspektorem Nadzoru.

* Uktadnie Przewodow — Podczas uktadania przewod@e zak@czeniu robot kablowych
nalezy przeprowad@ pomiary: zgodn& z trag opracowan w dokumentacji oraz zlienia i
skrzyzowania z innymi instalacjami

e Sprawdzenie aptosci zyt — Sprawdzenie gglosci zyl roboczych i powrotnych oraz
zgodndci faz naley wykona przy wyciu przyradow o napiciu nie przekraczagym 24V.
Wyniki sprawdzenia naly uzna za dodatnie, jeeli poszczegoineyty nie map przerw oraz

jezeli poszczegolne fazy na oburkiach linii &t 0znaczone identycznie.



Wyniki bada (kopie) keda przekazywane fkynierowi na formularzach wymaganych przez
odpowiednie normy przedmiotowe.
W przypadku zadawalkgych wynikbw pomiaréw i badawykonywanych w czasie wykonywania
robot, na wniosek wykonawcy, zynier maze wyrazé zgodt na nie wykonywanie badapo
wykonaniu robat.
Ogledziny po zakéczeniu robo6t
Po zakaczeniu robdt, ich kolejnych etapow oraz przed pogtamapégci wykonawca zobowizany
jest dokona oglkdzin instalacji z projektem, wdaiwego odbioru i montar urzadzen oraz braku
widocznych uszkodze szczegolnie takich, ktore moglyby spowodévegorszenie bezpiearswa
obstugi. Wykonanie powyszych czynnéci powinno zosté odnotowane w dzienniku budowy. W
czasie przegHu po zakéaczeniu wykonywania robét nate wykona czynndgci:

e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powlok ochronrigarstrukciji i ospretu

» sprawdzenie dokladdoi wykonywanych elementow

* stan przewodow i ospgiu

» ciagtos¢ zyt kabla i przewodow

e prawidiowa¢ ochrony przed dotykiem bezgrednim i pdrednim czsci przewodzcych

dostpnych,

* wykonywanie pomiarow:

0 skutecznéci ochrony przed dotykiem paednim czsci przewodzcych,

0 rezystancji izolacji kabli i przewodéw.
Préby montaowe po zakaczeniu robét
Po zakaczeniu robét wykonawca jest zobagany (jéli wczesniej nie zostat z tego zwolniony)
wykona badania:

» ciagtos¢ polaczer obwodow,

* rezystancji izolacji,

» ochrony przez zastosowanie przegrod i obwodow wgkgoh podczas moria,

» skutecznéci dziataniasrodkOw ochrony przeciwp@arowe;.
Metody pomiarowe powinny ldyzgodne z obovazujacymi przepisami.

10. Obmiar robot
Obmiar robot bdzie ka&dorazowo wykonany w obecém Inspektora Nadzoru i powinien by
przeprowadzony zgodnie z obaziljacymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po
zakaczeniu wykonania elementu robot stangneigo odebna caléé obiektu. Obmiar powinien Igy
prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami grap w kosztorysowaniu. Przedmiary robét
sporadzono w oparciu o zatenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu nakfaddeczowych
KNR.

Jednostk obmiarowy dla instalacji teletechnicznych:s



przewody i kable -mb

listwy i kanaly elektroinstalacyjne PCV -mb

osprzit - szt.

przebicia i przekucia - diugd(cm) isrednica (cm)
1lkomp.

1lkg

Im

11. Odbiér robét

Ogolne zasady odbioru robot

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczci wykonanych robot pod wzglem ich ilgci, jakdsci i

wartasci. Wykonawca zgtasza gotowd do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedkiada

dokumenty potwierdzage wykonanie robét Inwestorowi do akceptacji. Odlj@st potwierdzeniem

wykonania rob6t zgodnie z kontraktem i obamvijacymi normami.

Odbior systemu

Instalator systemu jest odpowiedzialny za:

udostpnienie Inwestorowi wszystkich dokumentéw inforniacj
za odpowiednie przeszkolenie pracownikéw Inwesterastopniu wystarczagym do

prawidtowego obchodzeniaest systemem.

Do szczegoblnych obowzkow Wykonawcy naley:

monta i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjamilezaniami producenta udzen, ze
sprawdzeniem wszystkich adzen,

sprawdzenie w trakcie odbioru poprawciodziatania wszystkich usdzen sktadowych i
calego systemu,

opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemraz dokumentacji powykonawczej,
zapewnienie zgodrioi wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, prsépi budowlanych,
przepis6bw ochrony przeciwparowej,

zapewnienie pomocy serwisowej podczagkowania systemu,

przed rozpoogziem robot wykonawca powinien zapoznsic z obiektem, oraz stwierdzi
odpowiednie przygotowanie frontu robdét,

odbiér kaicowy robot mae sk odby po zakaczeniu wszystkich robét i technicznym
potwierdzeniu poprawrici i jakosci wykonanych roboét poprzez wykonanie pomiaréwddsa
instalaciji,

po zakaczeniu robot lub etapu robdét wykonawca zolbxany jest do sposgdzenia i
przekazania zamawigemu dokumentacji powykonawczej zawiqcaj: protokédty z

wykonanych pomiaréw i badainstalacji, certyfikaty, atesty i deklaracje zgogki dla



zabudowanych materiatéw i wdzen, oraz dwiadczenie kierownika robdt o wykonaniu robét
zgodnie ze specyfikaggamawiagcego i wymogami obowrujacych przepiséw i norm,

» doktadne terminy i sposdb przeprowadzenia prac kvesge dotycacym modernizacji #dz
rozbudowy czynnych instalacji komputerowych i inf@atycznych nabey kazdorazowo
uzgadni& z administragj obiektu,

» w trakcie wykonywania robét nalg przestrzega postanowié regulaminu poradkowego
obowiazujacego w danym obiekcie,

» Wykonawca zobowizany jest do przywrocenia substanciji budynku dowsf@erwotnego oraz
wykonania niezidnych prac wykaczeniowych, malarskich itp.

12. Podstawa ptatngci

Zapisy umowy zawartej pordzy Inwestorem a Wykonawc

Ptaci st za jednostki obmiarowe wykonane zgodnie z obmian@mt i podziatem na typy prac oraz z
zapisami w Dzienniku Budowy. Podziat rob6t na obiekpodlegajcych odbiorom cgciowym i
koncowym ustala przyty w umowie wykonawczej harmonogram robdt zaakosptty przez
inwestora. Harmonogram terdzie stanowd podstaw do rozliczenia prac. Podstawptatngci jest

pozytywny wynik odbioru komisji odbiorczej.

13. Przepisy zwhzane (dokumenty odniesienia)
Normy

 DIN 4102 cz.12 Zachowanie esimateriatdw i elementéw pod wplywem ognia. Cz. 12
Podtrzymanie funkcji usdzen w przypadku pgaru.

* PN-EN 50200 Metoda badania paloocienkich przewodow i kabli bez ochrony specjalne
stosowanych w obwodach zabezpiegzggh.

* PN-E-04555-33:1990 (PN-90/E-04555/33) Wyroby elagchniczne - Klasyfikacja
warunkéwsrodowiskowych - Klasyfikacja grup czynnikésvodowiskowych i ich ostixi -
Stacjonarne izytkowanie wyrobéw w miejscach chronionych przed ymgm czynnikow
atmosferycznych.

* PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i éleeia.

* PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane praed@vy (Kod IP).

PN-92/E-05009/443 Instalacje elektryczne w obidktdsudowlanych. Ochrona przed
przeptciami.

* PN-92/E-05009/51 Instalacje elektryczne w obiektdmidowlanych. Dobér i monia
wyposéaenia elektrycznego.

* PN-92/E-05009/537 Instalacje elektryczne w obidktdmidowlanych. Dobdr i monia
wyposéaenia elektrycznego. Ugdzenia do odiczania izolacyjnego atzenia.

*  PN-92/E-05009/537 Instalacje elektryczne w obidktdmdowlanych. Dobér i monita

wyposéaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.



PN—-92/E-05009/61 Instalacje elektryczne w obiektawthowlanych. Sprawdzanie odbiorcze.
12.2 Inne dokumenty

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewitrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006w.
sprawie ochrony przeciwparowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i tere
(Dz.U. 2 2003 r. nr 121, poz. 1138)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 15 czerwcal20r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiad&udynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 r. nr 75,
poz. 690) z pfn. zmianami)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r Prawo Budowlane (DAIJ89 poz.414).

Obowigzujace PN (PN-IEC) lub odpowiednie normy krajow UE lneficjentow funduszu

PHARE w zakresie przyfym przez polskie prawodawstwo.



